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Deutsch

Einleitung

Diese Installationsanleitung enthélt die notwendigen Informationen, um das Gerat unter Beachtung
der beiliegenden Sicherheitshinweise (9499-047-10601) sowie der Einsatz- und Umgebungsbedin-
gungen zu identifizieren, zu montieren, anzuschliellen und elektrisch in Betrieb zu nehmen.

Die Bedien- und Anzeigeelemente, der Meniiaufbau und das Navigieren mit dem Cursor, die Anwahl
von Untermentis und Eigenschaften sowie die Einstellung von z.B. Sollwerten und Parametern wer-
den prinzipiell gezeigt.

Zur funktionalen Inbetriebnahme sind zusétzliche Beschreibungen erforderlich; bitte separat bestel-
len oder von der PMA-Homepage: www.pma-online.de herunterladen.

Weiterfiihrende und erganzende Dokumentation:

Datenblatt (DE) 9498-737-52333
Bedienungsanleitung (DE) 9499-040-82618
Handbuch (DE) 9499-040-82718
PROFIBUS-Protokoll (DE) 9499-040-82818
IS0 1745-Protokoll (DE) 9499-040-82918
Hinweis

Da die im KS 98-1 enthaltenen Funktionen mit einem Engineering Tool ET/KS 98 fiir die einzelne An-
wendung individuell zusammengestellt werden, ist fiir ein umfassendes Versténdnis der bedienba-
ren Funktionen die zugehdrige Projektbeschreibung mit dem Engineering erforderlich!
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2. Beschreibung
21 [
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Je nach Ausfiihrung enthalt das Grundgeréat (Standard) analoge und digitale Ein- und Ausgange so-
wie Relais. Uber eine optionale serielle Schnittstelle (Option B) kann die Kommunikation mit anderen
Gerdten und Systemen erfolgen.

Zusétzliche Ein- und Ausgange sind entweder mit der Option C (wie dargestellt) oder mit der “modu-
laren Option C” verflighar. Letztere enthalt vier Steckplatze fiir diverse E/A-Module.

Das Gerat ist eine kompakte Automatisierungseinheit, deren Funktion mittels Funktionsbldcken frei
strukturierbar ist. Jedes Gerat enthélt eine umfangreiche Funktionshibliothek, aus der bis zu 450
Funktionsbldcke mit Hilfe eines Engineering-Tools ausgewadhlt, konfiguriert, parametriert und mitein-
ander verbunden werden kénnen. Dadurch sind sowohl komplexe mathematische Berechnungen als
auch mehrkanalige Regelungsstrukturen und Ablaufsteuerungen in einem Gerat realisierbar.

Mit Hilfe einer LCD-Matrixanzeige (160 x 80 Punkte) werden verschiedene Bedienseiten mit maximal
10 Zeilen angezeigt: z.B. Numerische Ein- und Ausgabe von analogen und digitalen Signalen, Werten
und Parametern sowie vollgrafische Anzeige von Bargraphen, Reglern, Programmgebern und Trends.
Die Anzeigefarbe Rot / Griin sowie die Darstellung Direkt / Invers kann ereignisabhadngig oder durch
Bedienung (Engineering) umgeschaltet werden.

3. Wichtige Technische Daten
31

INP 1: Universaleingang, konfigurierbar fiir Thermoelemente, Widerstandsthermometer, Temperatur-
differenz, Widerstandsferngeber, Gleichstrom und Gleichspannung.

Aufbau 4
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INP 5: Gleichstrom und Gleichspannung (Differenzeingang, INP 6: Widerstandsferngeber und Gleichstrom).
INP 3 und INP 4 (Option C): Gleichstrom (bei modularer Option C je nach Bestiickung).

Digitale Eingange — Seite 16

Optokoppler fiir 24 V DC, Stromsenke nach IEC 1131 Typ1 (Logik “0" =-3..5V, Logik “1" =15...30 V,
ca. b mA).

di1 und diZ: In allen Ausfiihrungen ohne CANopen E/A.
di3...di7: Option B; di4...di12: Option C (bei modularer Option C je nach Bestiickung).

33

Schaltleistung der Relais: 500 VA (ohm’sche Last), 250 V, 2 A bei 48...62 Hz (500VA) .

OUT1, OUTZ2: Je nach Ausfiihrung Relais oder Strom/Logik. OUT4, OUT5: Relais.
OUT 3 (Option C): Strom/Logik (bei modularer Option C je nach Bestiickung).

34

Optokoppler, “grounded load” mit gemeinsamer positiver Steuerspannung, Leistung 18...32 V DC <
70 mA. do1...do4: Option B, dob und do6: Option C (bei modularer Option C je nach Bestiickung).

1M Hilfsenergie

Ausfiihrliche Technische Daten finden Sie im Datenblatt KS98-1 (9498 737 52333).
90...260V AC, 48...62 Hz, Leistungsaufnahme ca. 12,3 VA /7,1 W (Maximalausstattung).

XM Galvanische Trennungen

Galvanisch getrennte Anschlussgruppen sind im Anschlussplan durch Linien gekennzeichnet.
* Mess- und Signalstromkreise: Funktionstrennung bis zu einer Arbeitsspannung von < 33 VAC
/ 70 VDC gegen Erde (nach DIN 61010-1; gestrichelte Linien).

* Netzstromkreise 90...250 VAC, 24 VUC: Sicherheitstrennung bis zu einer Arbeitsspannung von
< 300 Veff untereinander und gegen Erde (nach EN 61010-1; durchgezogene Linien).

* (erate mit E/A-Erweiterungsmodulen (KS98-1xx-x3xxx und KS98-1xx-x4xxx): Steckplatze 1-2 und 3-4
sind paarweise voneinander und von anderen Signalein-/-ausgangen galvanisch getrennt
(Funktionstrennung).

LW Elektrische Sicherheit

Die Isolierung des Gerdtes entspricht der Norm EN 61 010-1 (VDE 0411-1) mit Verschmutzungsgrad
2, Uberspannungskategorie Ill, Arbeitsspannung 300 V effektiv und Schutzklasse I.
Galvanisch getrennte Anschlussgruppen sind im Anschlussplan durch Linien gekennzeichnet.

5 Digitale Eingange — Seite 16
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4. Ausfiihrungen

Bitte FuBnoten beachten! \K\S‘B‘BHH \ H ‘ \0‘ ‘ ‘-‘ ‘X‘X‘
A AA AA A A

Multifunktionseinheit KS 98-1
Nur mit Schraubklemmen erhéltlich!

KS 98 Standard

GRUNDGERAT { KS 98 mit Transmitterspaeisung
KS 98 mit CANopen E/A

[ 90..250V AC 4 Relais

NETZTEIL UND | 24V UC, 4 Relais _
PROZESSAUSGANGE L 90...250V AC, 2 Relais + 2 Stromausg.
24V UC, 2 Relais + 2 Stromausg.
keine Schnittstelle
TTL-Schnittstelle + di/do
OPTION B\ 'Rs422 + di/do + Unr
PROFIBUS DP + di/do

keine Erweiterung 0
OPTION C | |np3, INP4, OUTS, di/do 1

Basiskarte, keine Module gesteckt?! 3
modulare OPTION C Basiskarte, bestellte Module gestecktz) 4

N = ——p

Sl - O

WN=0O

Standardeinstellung 0

EINSTELLUNG { Einstellung nach Angabe 4 9
Installationsanleitung 3! 0

Standard 0

ZERTIFIZIERUNG {3 UL/cUL-zertifiziert (beantragt) U
Zertifiziert nach DIN 3440 (beantragt) D

Standardausfiihrung 00
Kundenspezifisches Geréat X X

1) Nicht in Verbindung mit Modulare Option C (— "Basiskarte")!
RM 200 nicht in UL/cUL-Zulassung enthalten!

2) Nicht in Verbindung mit CANopen!
E/A-Module separat bestellen. (Bitte Kombinierbarkeit und Leistungsgrenzen beachten — Abschnitt 10)!

3) Ausfiihrliches Handbuch bitte separat bestellen oder unter www.pma-online.de herunterladen!

4) Das Gerat wird inklusive eines Engineerings ausgeliefert.
Die Kennzeichnung erfolgt tiber eine Code Nr. auf dem Typenschild

% F/A-Module -

Einsetzbar in Geraten mit Modularer Option C Basiskarte

9[4[0[7]-9/9/8]-|0j0] | 1]

R_INP: Pt 100/ 1000, Ni 100 /1000, Widerstand, Poti 20

ANALOGE TC_INP:  Thermoelement, mV, 0/4...20mA 21
EINGANGSMODULE \ ' y_inp:  -50...1500mV, 0...10V 22
ANALOGE J U_OUT:  0/2..10V,0..._10V 30
AUSGANGSMODULE I_OUT: 0/4...20mA, 0..._20mA 31
DIGITALE f DIDO: Digital E/A (universell) 40
E/A-MODULE F_INP: Frequenz-/Zahlereingang 41

E/A-Module - 6
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5. Frontansicht
LED 2 zB. Kiihlen | . I LED 3 z.B. Alarm 1
) PMA 3 4 I
LED 1 zB. Heizen | 0O 0@ o o LED 4 2B. Alarm 2
Verriegelungsschraube Trend Intesrator
100.0
x Anzeige z.B. Trend
0.0
-I50.1 5 71.1 0os[%]
KS 98-1 advanced Wahl'TaSte
PC-Schnittstelle — ~—— SN ’ ‘ - . Inkrement-Taste (T)
Hand-/Automatik-Taste I ! ; l/o v ,| ! = J| !Q! I Dekrement-Taste ({,)

00 OO0

Verriegelungsschraube: Sie verriegelt den Gerateeinschub im Gehduse.
LEDs: Sie zeigen die Zusténde der Funktion LED an (— Engineering).

Anzeige: LCD Punktmatrix (160 x 80 Punkte), umschaltbare Hintergrundbeleuchtung “griin/rot”, Darstellung
“direkt/invers”). Die jeweilige Anzeige ist von den eingerichteten Funktionen abhéngig (— Engineering).

Tasten [2]v]a[S: Die jeweilige Funktion ist im Abschnitt 9. Mens beschrieben.

PC-Schnittstelle: PC-Anschluss fiir Strukturieren/Verdrahten/Konfigurieren/Parametrieren/Bedienen
mit dem Engineering-Tool (ET/KS98) und BlueControl fiir KS 98-1.

Montage

Das Gerat ist nach folgender Vorschrift einzubauen. Die Abbildung zeigt die notwendigen Ausbruch-
abmessungen in der Schaltschrankwand und die minimalen Absténde zum Anreihen weiterer Geréate.

Zum Einbau wird das Gerat von auen in den Ausbruch des Schaltschranks oder der Schaltschrank-
tlir gesteckt.

Auf der Frontplattenriickseite des Gerates (in Einbaurichtung) befindet sich eine Gummidichtung.
Diese Gummidichtung muss unversehrt sein, beim Einbau glatt anliegen und die Ausbruchrénder
vollstandig abdecken.

Der Auslieferungsumfang umfasst vier Befestigungselemente. Diese werden von der Innenseite des
Schaltschranks auf das Gerdt gesteckt, je 2 oben und unten. Die Gewindestangen der Befestigungen
werden dann von innen gegen das Schaltschrankgehduse geschraubt.

7 E/A-Module -
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v
S

~gh @b 8 A O EEMNER R

g Tntesratr m B -
, \ ;f Ata\ 92+0.8
o X
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L 96 \ min.= 0°C Aj/ejk

Das Gerat ist mit vier Befestigungselementen zu befestigen. Der Geradteeinschub ist fest
einzuschieben und mit Hilfe der Verriegelungsschraube fest zu verschrauben.

A UL/cUL: Abschnitt “Bescheinigungen und Zulassungen beachten”
AAuf Dichtigkeit achten!

(NI Busabschluss-Widerstand und Verriegelung

A‘!A Das Gerat enthalt elektrostatisch empfindliche Bauteile, -Originalverpackung schiitzt vor
elektrostatischer Entladung (ESD), -Transport nur in der Originalverpackung, -bei der Montage
Regeln zum Schutz gegen ESD beachten.

Busabschluss-Widerstand und Verriegelung 8
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Drahtschalter S:
Der Schaltzustand wird von der Funktion STATUS im Engineering gemeldet und kann im Engineering

verwendet werden, um z.B. Bedienseiten und sonstige Einstellungen zu blockieren. Im Auslieferzu-
stand ist der Schalter gedffnet. Zum Schliel3en die Verriegelungsschraube l8sen, den Gerateein-
schub aus dem Gehduse ziehen und den Drahtschalter schlieRen. Gerdt wieder einschieben und
arretieren.

Drahtschalter PROFIBUS DP:
BusabschluRwiderstand Profibus. Der BusabschluRwiderstand ist im KS98 durch 2 Drahthakenschalter

(DP) zuschaltbar. Es miissen immer beide Drahtschalter offen oder geschlossen sein (Auslieferzustand:
beide Schalter “offen”; Abschlusswiderstand nicht aktiv).

Drahtschalter CAN-Bus:
Der CAN-Bus ist an beiden Enden abzuschlielien (Drahtschalter geschlossen). Im Auslieferzustand ist
der Schalter “offen”.

1. Elektrischer Anschluss

AN Sicherheitshinweise

Die beiliegenden Sicherheitshinweise 9499 047 10601 sind unbedingt zu beachten! Die Isolierung
des Gerates entspricht der Norm EN 61 010-1 (VDE 0411-1) mit Verschmutzungsgrad 2, Uberspan-
nungskategorie lll, Arbeitsspannung < 300 V effektiv und Schutzklasse |.

A Die elektrischen Leitungen sind nach den jeweiligen Landesvorschriften zu verlegen (in Deutschland
VDE 100).

In der Installation ist fiir das Geréat ein Schalter oder Leistungsschalter vorzusehen und als solcher zu
kennzeichnen. Der Schalter muf in der Nahe des Gerdtes angeordnet und dem Benutzer leicht zu-
ganglich sein.

A Bei gezogenem Gerdteeinschub muss ein Schutz gegen das Hereinfallen leitender Teile in das offene
Gehduse angebracht werden.

AWird das Gerdt in den Offline-Zustand geschaltet, so behalten die Ausgange die Zustdnde bei, die
sie zum Zeitpunkt der Umschaltung hatten!

9 Sicherheitshinweise



Elektrischer Anschluss 9499-040-82501

I Elektromagnetische Vertraglichkeit

Europédische Richtlinie 89/336/EWG. Es werden folgende Europdische Normen erfiillt: EN 61326-1.

Das Gerat ist fiir Industriebereiche anwendbar (in Wohnbereichen kann es zu Stérungen des Funk-
empfangs kommen). Die EMV-Vertrdglichkeit kann entscheidend verringert werden, wenn:

* das Gerdt in einen metallenen und geerdeten Schaltschrank eingebaut wird.
* Netzleitungen getrennt von Signal- und Messleitungen verlegt werden.

* verdrillte und abgeschirmte Mess- und Signalleitungen verwendet werden (Abschirmung mit
Messerde verbinden).

* Angeschlossene Stellglieder mit einer Schutzbeschaltungen nach Angabe des Herstellers versehen
sind. Dies vermeidet hohe Spannungsspitzen, die eine Stérung des Gerates verursachen kdnnen.

7% Messerde (zum Ableiten von Storeinfliissen)

Wenn von auBBen Storspannungen, auch hochfrequente, auf das Gerat einwirken, so kann
dies zu Funktionsstorungen fiihren.

Um die Storspannungen abzuleiten und die Storfestigkeit sicherzustellen, muss eine
Messerde angeschlossen werden.

Der Anschluss A11 und P3 (Schutzleiteranschluss) muss mit einer kurzen Leitung mit
Erdpotential verbunden werden (ca. 20 cm, z.B. an Schaltschrankmasse)!

Diese Leitung muss getrennt von Netzleitungen verlegt werden.

Elektromagnetische Vertraglichkeit 10
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[ W Storschutzbeschaltung

Laststromfreie Verbindungen zwischen den Mas- Keine Briicke von p3 nach p13 sondern direkt zu al1.
sepotentialen miissen so realisiert werden, dass P3 und a11 direkt auf die Schiene .

sie sich sowohl flir den niederfrequenten Bereich
(Sicherheit von Personen, usw.) als auch den hoch-
frequenten Bereich (gute EMV-Werte) eignen. @

Die Verbindungen miissen mit niedriger Impe-
danz durchgefiihrt werden.

Alle metallischen Massen der im Schrank (1) @
oder in der Schranktiir @) eingebauten Bauteile
miissen direkt mit dem Masseblech verschraubt
sein, damit ein guter und dauerhafter Kontakt
gewdhrleistet ist.

© @

Dies gilt im besonderen fiir Erdungsschienen @
@), die Schutzleiterschiene (&), Montageplatten
fur Schaltgerate 7) und Erdungsleisten der Tir g
®. Als Erdungs-Beispiel sind die Regler

KS40/50/90 ® und KS98 (@ gezeigt.

Die Verbindungen diirfen max. 20 cm lang sein.

Zum Ableiten hochfrequenter Stérungen ist der gelb/griine Schutzleiter wenig geeignet. Wegen sei-
ner grol3en Lange wird keine hochwertige Masseverbindung erzielt !

Mit Kupfergeflechtbandern (3) wird eine hochfrequenzleitende und niederohmige Verbindung zur
Masse erreicht, besonders bei der Verbindung von Schrank 1) und Schranktir (2.

Wegen des Skin-Effektes ist nicht der Querschnitt, sondern die Oberflache ma3gebend fiir eine nied-
rige Impedanz. Alle Verbindungen sind groRflachig und mit gutem Kontakt auszufiihren, die Verbin-
dungsfléchen sind zu entlacken.

AVerzinkte Montageplatten und verzinkte Schottwénde sind zur groRflachigen Erdung besser geeig-
net, als chromatierte Montageplatten, ihre HF-Eigenschaften sind besser.

11 Storschutzbeschaltung
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AW Allgemeiner Anschlussplan

Der Anschlussplan fiir ein vollbestiicktes Gerat mit Option B (Schnittstellenkarte), Option C und

Transmitterspeisung stellt sich wie folgt dar.

Hilfsenergie
Power supply

Alimentation

*%¥ =

0
L]

QUTS5

<500VA, <250V, <2A

ouT4

OUT?

<500VA, <250V, <2A

:!::!::ll:
11

+
0/4...20mA
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24V+_
di 8 (+) _|
di9(+) _|
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do6 |
GND _|
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INP3] {
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+ ]
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Allgemeiner Anschlussplan
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¢ "TX0A | DATAA RXD

12

= RS422. RS485

—
(op)

=k

<
:

i

'TTL ' PROFIBUS

—
(op)

INP1

Die Gerate sind zuséatzlich entsprechend einer max. Leistungsaufnahme von 12,3VA/7,1W pro Gerat
einzeln oder gemeinsam abzusichern (Standard-Sicherungswerte, min. 1A)!
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A

Spannung” zu kennzeichnen.

Elektrischer Anschluss

MeR- und Signalstromkreise diirfen max. eine Arbeitsspannung von 33 VAC / 70 VDC gegen Erde
flihren | Anderenfalls sind sie isoliert zu verlegen und mit dem Hinweis auf “beriihrungsgeféhriiche

Netzstromkreise diirfen max. eine Arbeitsspannung von 250 VAC gegen Erde und gegeneinander fiihren !
* Nur bei Ausfiihrungen mit Transmitterspeisegerat (Auslieferzustand: Anschluss an Klemmen A12-A14)

** Bei 24 V DC / AC Hilfsenergie muss auch der Schutzleiter angeschlossen werden (siehe 7.3 Messerde).

Die Polaritat ist beliebig.
Bei Geraten mit Modularer Option C — siehe Anschlussbild Seite 13

XM Anschlussplan E/A-Module (Modulare Option C)

Die modulare C-Karte steht nicht in der KS98+ Gerétevarianten zur Verfligung.
Die Ein- und Ausgange der Multifunktionseinheit KS 98 konnen mit der “Modulare Option C” an den
individuellen Bedarf der Applikation angepasst werden. Die Tragerkarte ist fest im Gerat eingebaut.

Sie enthalt vier Steckplatze fiir E/A- Module verschiedenen Typs, die miteinander kombiniert werden
kénnen. Daher sind die Positionen der verschiedenen Anschlusstypen vom Engineering abhadngig.

Der Programmierer des KS98 muss den Anschlussplan, der im Engineering-Tool ausgedruckt werden
kann, flir die Gerateinstallation beistellen

Platz 1
(Block 67)

Platz 2
(Block 66)

Platz 3
(Block 69)

Platz 4
(Block 70)
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e | ———-—
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- — ——
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sSNEIERE G =
= =] =] =] do1ﬁ: di1(+)ﬁ::_—
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do1/2 () — di 1/2(-) — rremm

A dif(+)— L di1(+)ﬁ: L di 1 (+) — -

T di2()—
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AL g2 () —
di 1/2 () —

UL (i 2 () — e
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[l

ol lef

Widerstandseingang
(9407-998-0x201)

TC, mV,

mA /V-Eingange
(9407-998-0x211) /
(9407-998-0x221)
Spannungs- /
Strom-Ausgange
(9407-998-0x301) /
(9407-998-0x311)

Kombinierte Digital-
ein-/ ausgange
(9407-998-0x401)

Frequenz- /
/ahleingange
(9407-998-0x241)

Anschlussplan E/A-Module (Modulare Option C)
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/A Analoge Eingange

Thermoelemente (a) siehe allgemeiner Anschlussplan Seite 12
Leitungsabgleich ist nicht erforderlich.

Interne Temperaturkompensation:
Die zugehorige Ausgleichsleitung bis an die Gerdteanschliisse legen.
In AINPTist STK. = 1iwt.. TEK zukonfigurieren.

Externe Temperaturkompensation:

Separate Vergleichsstelle mit fester Bezugstemperatur einsetzen.

Die zugehdrige Ausgleichsleitung liegt bis zur Vergleichsstelle, von dort liegt Kupferleitung bis zum Gerét.
InAINP1ist STK. = ext.. TK zukonfigurieren und bei TEre+ = die Bezugstemperatur.

Widerstandsthermometer Pt 100 Widerstandsthermometer Pt 100 Zwei Widerstandsthermometer
in 3-Leiterschaltung (b) in 2-Leiterschaltung (c) Pt100 in Differenzschaltung (d)

1 -
RL1 = RL2 | xeff =91 - 92

! ERL'l RLZE E E ERL’I Ra = RL1+RL2 RLZE E E ERL1 RLZE E

T R I I V V2 :

T yara T A N

Leitungsabgleich ist nicht erforderlich, ~ Ein Leitungsabgleich ist durchzufiihren:  Leitungswiderstdande kompensieren:
sofern RLT = RL2 ist. Ra ist gleich RL1 + RLZ zu machen. — Abschnitt “Kalibrieren”

Widerstandsferngeber (e)
Messung abgleichen: — Abschnitt “Kalibrieren”.

Einheitsspannungssignale 0/2...10V (g) INP5 INP5
Fingangswiderstand: > 100 k€2 (Spannungs-Eingangsmodul U_INP: >1 GQ), 4['=] AP+ Volt
Skalierung und Nachkommastellen konfigurieren. INP5 ist ein Differenzein- g 1T ' m g = _vor
gang, dessen Bezugspotential am Anschluss A9 liegt. 7| = 71 =)

Bei Spannungseingang ist A6 immer mit A9 zu verbinden! g - g — ]

Einheitsstromsignale 0/4...20 mA (f)
Eingangswiderstand: 50 €2, Skalierung und Nachkommastellen konfigurieren.

Die Eingdnge INP1 / INP6 sind miteinander verbunden (gemeinsames Bezugspotenzial). Dies ist zu
beriicksichtigen, wenn beide Eingange fiir Einheitsstromsignale verwendet werden sollen. Falls er-
forderlich, ist eine galvanische Trennung einzusetzen!

Analoge Eingange 14
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1.8

Ausfiihrungen mit Transmitterspeisung

Diese Versionen KS98-11x-xxxxx enthalten eine potentialfreie Speisespannung zur Versorgung eines
2-Leiter-Messumformers oder max. 4 Steuereingangen.

Die Ausgangsanschliisse kon-
nen mit 3 Drahtschaltern auf
die Klemmen A4(+) - A1(-) ver-
legt werden.

Auslieferzustand:

Klemmen 14("‘) Und 12(') EMR: AFROG
e 7122

Zum Andern der Schalterstel-
lungen muss das Gerat aus
dem Gehduse gezogen wer-
den. Die Drahtschalter befin-
den sich auf der rechts
gezeigten Leiterplatte.

Anschliisse | @ ©) Bemerkungen
14(+)112(-)| T | offen |geschlossen|Nur verfiighar, wenn INP1 auf Strom oder Thermoelement konfiguriert ist!
4(+)] 1(-)| D |geschlossen| offen  [Der Spannungseingang von INP5 ist dann nicht verfiigbar!

Versorgung digitaler Eingénge (2.B. di...di4) Anschluss 2-Leiter-Messumformer (z.B. INP1)

| M A B[], 11 (12)\/_\’ A
) d: di3 E :_4 (14) — +

g pu i i e / NP
i 15| =

@ Wird A14/A12 fir die Versorgung von di 1/2 verwendet, muss A12 mit A1 verbunden werden!

15 Ausflihrungen mit Transmitterspeisung
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JE: W Digitale Ein- und Ausgange (— Anschlussplan)

Die digitalen Ein- und Ausgange sind aus einer oder mehreren 24 V-Gleichspannungsquellen zu ver-
sorgen. Die Stromaufnahme ist 5 mA pro Eingang. Die max. Last ist 70 m A pro Ausgang.

Beispiele:
Digitale Eingdnge (Leiste A)  Digitale Ein-und Ausgéngg an einer Digitale Ein- und Ausgédnge an zwei
Spannungsquelle (z.B. Leiste B) 70mA! Spannungsquellen (z.B. Leiste B)
(=) 1 (=) 1 (=) | (-)
24Viext) . |2 24V fext. " 24V
(+)[Imax.5mA _di1| 3 fext 1) 2 (ext.1) i3 2 (ext.2)
Imax.5mA  di 2 (+)|Imax. 5 mA_-di 3] 3 (+)]Imax. 6 mA /._d_zr__3 " H ] ] [] (+)
Imax. 5 mA_-di 4] 4 < Imax. 6 mA d:b 4 L
Imax. 5mA_-di 5] 5 2 max. 6 mA_, : 2 HEEE
Imax. 5mA_.di 6] 6 £ max. 6 mA_, : | 6 SRS
Imax.5mA - di 7] 7 Umax 6mA -~ ") L | E|E|E[2
3 2 ldo1
9 | 9 |do?
10 10 |do3
m 11 |do4
PN LA

8. Inbetriebnahme

Vor dem Einschalten des Gerdtes ist sicherzustellen, daf die folgenden Punkte beachtet worden sind:

* Die Versorgungsspannung mulé mit der Angabe auf dem Typenschild ibereinstimmen!
* Alle fiir den Beriihrungsschutz erforderlichen Abdeckungen miissen angebracht sein.

* Ist das Gerdt mit anderen Gerdten und/oder Einrichtungen zusammengeschaltet, sind vor dem
Einschalten die Auswirkungen zu bedenken und entsprechende Vorkehrungen zu treffen.

* Das Geréat darf nur in eingebautem Zustand betrieben werden.

* Die angegebenen Temperatureinschrédnkungen miissen vor und wéhrend des Betriebes eingehalten
werden.

* Das Gerat ist frei konfigurierbar. Das Verhalten der Ein- und Ausgénge wird daher von der geladenen
Konfiguration bestimmt. Vor der Inbetriebnahme muss sichergestellt werden, dass die richtigen
Inbetriebnahmeanweisungen fiir die Anlage und das Gerat vorliegen.

* Wurde keine anwendungsspezifische Konfiguration in das Geréat geladen, ist das Gerdt mit dem in
Abaschnitt 10.2 beschriebenen |0-Test-Engineering ausgestattet. Vor dem Einschalten sind am Gerét

die anlagenspezifischen Ein- und Ausgangssignaltypen einzustellen. Nur so ldsst sich Schaden an
der Anlage und im Geréat vermeiden.

Digitale Ein- und Ausgange (— Anschlussplan) 16



9499-040-82501 Meniis

9.

Meniis

Die Bedienung des Gerétes ist meniigefiihrt,

Es wird zwischen Komplettdialog und Kurzdialog unterschieden.

Im Komplettdialog wird das Hauptmeni mit seinen Untermentis dargestellt, so dass alle zugelasse-
nen Einstellungen anwahlbar sind. Im Kurzdialog wird das Hauptmenii abgeschaltet, um unerlaubte
oder unbeabsichtigte Zugriffe zu verhindern.

Es ist dann ausschliel3lich das Bedienseiten-Men(i mit den zugelassenen Bedienseiten anwahlbar.

LN I Kurzdialog

Das Hauptmenii wird tiber Schnittstelle, ( m—k1de) oder die Funktion STATUS (— Abschnitt 6.1) ab-
geschaltet, wenn entsprechende Vorkehrungen im Engineering getroffen wurden.

Es ist das Bedienseiten-Menii mit den zugelassenen Bedienseiten anwahlbar. Das Anwahlen, Mar-
kieren von Zeilen und Einstellen von Werten wird wie im Folgenden beschrieben durchgefiihrt.

Ahwendermeni (@) v
r—— / \ / \
Ende |
[Bedienseiten | |Uebersicht Werte Ueberzicht Werte
Anwendermeni Ear*ar*agen ﬁocE Intlne = Z8.888 [%]
Info |Z| Bararafen  €uer IntOut = 23,198 [%] IZI Oy = . ;
Status FROFIEUS Trend Integsrator Intearation aut Intearation ab
Proaramm disital Bara.2 = 5S@.808 [%X] Bara.2 = 50,8088 [%]
Programm analos LEDZ aus LEDZ aus
Realer LED4 ein LEDd ein
Arwendermeni

In

Da

{Em, Uhrzeit. KQ/ KQJ

>3S

Die Taste [ fiir> 3 s gedriickt ruft das Anwendermentii auf, das je nach Gerdteausfiihrung
unterschiedlich ist (Standard / Echtzeituhr / PROFIBUS,) usw.:

Zeile Into
Hardware-Bestell-Nr., Software-Bestell-Nr., Software-Version und Bedien-Version.

Zeile Datum. Uhrzeit
Datum und Uhrzeit ansehen und einstellen.

Zeile St.atus PROF IEBUS
Zustand von Buszugriff, Parametrierung, Konfiguration und Nutzdatenverkehr.

Zeile St.atus CAM-BLS
Adresse und Zustand verfiigharer CAN-Teilnehmer

Zeile St.at.us Mod-C
Gesteckte Module und Leistungsgrenze

17 Kurzdialog
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9.2 LOINIEGIEILTY

Ein Hauptmenii zur Anwahl der finf Untermentis, mit deren Hilfe eine gerate- und applikationsab-
hangige Anzahl von Seiten angewahlt werden kann.

Untermenii

Bedienzeiten

Inhalte der Seiten

Abh&ngig vom Engineering werden diverse Bedienseiten aufgelistet und
kdnnen angewahlt werden: Ansehen, Auswahlen und Einstellen von
Werten, Rezepten und Zusténden, etc.

Farameter

Fiir jede verwendete Funktion, bei der Parameter einstellbar sind, ist
eine eigene Seite angelegt: Ansehen und Einstellen der Parameter.

I-0-Daten

Fiir jede verwendete Funktion ist eine eigene Seite angelegt: Ansehen
der Eingangs- und Ausgangswerte.

Konfiguration

Fir jede verwendete Funktion, die zu konfigurieren ist, ist eine eigene
Seite angelegt: Ansehen und Einstellen der Konfigurationen. Soll eine
Konfiguration verdndert werden, so ist das Gerdt auf ‘Offline” zu stellen
(— Betriebsarten Seite 22).

Allaemeine
Daten

Seite Datums Uhirze1t.: Datum, Uhrzeit ansehen und einstellen. (1
Seite Getat.edat.en: Schnittstelle, Netzfrequenz, Sprache ansehen und
einstellen.

Seite Ol 1ne~0FF 1 1rne: Online <> Offline, Konfiguration abbrechen.
Seite k.al ibw1erura: Zu kalibrierende Signale ansehen und kalibrieren.
Seite It o Hardware-, Software-Bestell-Nr., Software-Versions-Nr. ansehen.
Seite St.at.u= CAM-BUS: Zustand der eventuell angeschlossenen
CAN-Knoten. ®

Seite St.at.u=s PROF IBLS: Zustand Buszugriff, Nutzdatenverkehr. @)
Seite kontrasteinst.. 1 Kontrasteinstellung der LCD-Anzeige

(™ Nur mit Option B mit eingebauter Echtzeituhr (KS98-1xx-2xxxx-xxx)
@ Nur mit Option B mit PROFIBUS-DP(KS98-1xx-3xxxX-Xxx)
@ Nur mit Option KS98+ mit CAN E/A-Erweiterung (KS98-12x-XXxxX-XxX)

Komplettdialog

18
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LI Anwahl und Aufruf von Bedienseiten

Nach dem Einschalten der Hilfs-
energie meldet sich das Gerat mit

A[./.fstart/O-gO Und HaL-lF’t-r"lE'_ Henue Dlgltal IHP-F_IE
il wait. ! und zeigt danach s et " /?. , .
fiir einige Sekunden das Hauptme-  |naloa Outeat  bb d. ihees ;]
" Digital InF.l-6_ kb d. inF3: 5]
nu. Digital Ink 7-12 kb d.inFlE: 1]
bt e HHEI.
Wird in dieser Zeit keine Anwahl == v
durchgefiihrt, zeigt das Geréat au-
tq.mqnsch die erste im Unterme- Disital Ire.1oG
nii eingetragene Bedienseite (z.B. &
Einen Regler), ohne eine Zeile 4 ined 2
oder ein Feld zu markieren. 4. 1ne2 2
d. inFS 5]
d. inFE ]
[a] /[¥] markiert eine anwahlbare h. 4

Zeile (Cursor; Inversdarstellung). Ist

keine Zeile markiert, fiihrt die

[S)-Taste zurtick in das tibergeord-

nete Menti. Wird dort mittels der [a] /[¥]-Tasten Ericde angewahlt und mit [ bestatigt, ist das Haupt-
menii wieder in der Anzeige.

Mit den [a] /[¥]-Tasten Zeilenmarkierung (Cursor) nach oben bis zum Anfang oder nach unten bis
zum Ende des Menliis bewegen. Nach erneutem Driicken der Taste springt die Markierung vom An-
fang zum Ende (ber und umgekehrt.

Neben der Seitenanwahl (iber das Hauptmenti (Seitenliste) konnen weitere Seiten aus den Bedien-
seiten heraus angewahlt werden, wenn dies vom Engineering vorgesehen wurde:

* Fortsetzungs- oder Vorgangerseiten werden (ber einen Pfeil am unteren (W) bzw. oberen (A ) Rand
der Seite durch Driicken der [&)] -Taste aktiviert.

* Eine untergeordnete Seite kann in einer mit PP markierten Zeile tiber die [&-Taste aufgerufen
werden.

LI M Sprachumschaltung

Deutschzu Englisch: Al 1 gaemeine Daten — Geratedaten — Srrach = deutsch
markieren. [©] drlicken: clewt.=s.ch blinkt.[a] driicken: &tral 1=h blinkt. [S] driicken: Maif metid wird
angezeigt.

Englisch zu Deutsch: Miscel laneous - Device data— Lanau. = en—

al 1=k markieren. [@] driicken: &3l 1=h blinkt. [w] driicken: dewt.=ch blinkt. [©] driicken:
Haurt.mernia wird angezeigt.

Franzosisch zu Deutsch: D'iver= — Donn er daFrFar. — Lanau. = francais
markieren. [&)] drlicken: £ taruz-a1 = blinkt. 2x[v] driicken: ddewst.=ch blinkt. [ driicken: HaurFt.—
Meid wird angezeigt.

19 Anwahl und Aufruf von Bedienseiten
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L Anwahl (andere Seiten)

Im Hauptmenti wird mit [a]¥] das je-
weilige Untermenii gewahlt (Invers-
darstellung) und mit [&] gedffnet. Dort

Beispiel: Parameter

[Haurtmeni

wird die Seite mit [a]¥] gewdhlt und [Redienseiten o
i :!L s=Daten
mit (& aufgerufen. ]| TR B s Y |
Die erste Zeile ist markiert (invers, — \ ‘Ql
Werte eInSte”en) ) [399: COMST Parameter |
Wird mit [a]¥] die Zeile Ernide er- . —
. . . " . C3 = A, 888
reicht, fiihrt die Taste Zl_Jruck in das g § gggg
Unterment und von dort mﬁ_@@ £z = g.990
tiber Eridde und [S) zuriick in das :
Hauptmend. — Fride

Mit den [a] /[¥]-Tasten wird die Zeilenmarkierung (Cursor) nach oben bis zum Anfang oder nach un-
ten bis zum Ende des Meniis bewegt. Nach erneutem Driicken der Taste springt die Markierung vom
Anfang zum Ende (ber und umgekehrt.

9.6

Werte in markierten Zeilen von Seiten kdnnen einstellbar sein. Dazu die gewiinschte Zeile oder das Feld
mit [a]¥] markieren (Inversdarstellung).

Nach Bestatigen mit [&] blinkt der Wert und kann mit [a]¥] eingestellt werden. Der Wert wird wirksam
nach Bestatigen mit [©]. Danach kann mit [a]¥] eine andere Zeile markiert werden. Ist kein Feld mar-
kiert, kann die Bedienseite mit verlassen werden.

Beispiel: Bargraph vertikal Beispiel: Parameter CONTR+

o
/—@j 112¢ CONTRY Parameter %U 000010 D

Barararh vertic,

Integr 000 10000 T, 2 00001 2 - 18:8
S 7 |[a] H3: 28 = K, b
299 50.0 =y E]:j )= gl = 183,19
Hp2 & 16, 6 N
qgllgllglllllllllll??ﬂ?
Ll |~UU|HH-IID.I[21 fﬂ U H U U% |i| U U U U U U D

LWl Verstellalgorithmus

Analoge Werte kénnen nach der Verstelleinleitung mit den [a]¥] Tasten verstellt werden.

* Die Verstellgeschwindigkeit erhéht sich bei dauernder Betdtigung der Inkrement-/Dekrementtaste.

* Werden die Verstelltasten losgelassen, so reduziert sich die Verstellgeschwindigkeit, je nachdem
wie lange die Tasten nicht betatigt werden.

Anwahl (andere Seiten) 20
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9.8

Erfolgt ein Dekadenwechsel in der Anzeige 1000 r 100.0, so wird die
Verstellgeschwindigkeit angepasst (reduziert auf die Geschwindigkeit der obersten
Ebene der vorherigen Stufe).

Diese Vorgehensweise gilt sowohl fiir analoge als auch fiir digitale Prozess- oder Parameterwerte.

In der Bedienseite VWERT konnen auller digitalen, analogen und Zeit-Angaben mit oben beschriebe-
ner Verstellung auch Werte vom Typ Radio-Button, Schalter und Taster definiert sein, wobei nach
der Anwahl mit[a]¥] die [2] Taste zur Ausfiihrung der Aktion betétigt wird.

Allaemeine Daten — Kalibrieren wihlen (a]v]) und 6ffnen ().
Mittels [a] wird die unterste Zeile angewahlt (Inversdarstellung, z.B. i t.).
Danach geht es wie folgt weiter:

Ferngeber-Eingang (INP1 oder INP6): Abgleich von Anfang und Ende des Ferngebers:
Quit anwahlen [a] und Ferngeber auf Anfang stellen (— Abschnitt Betriebsarten)

driicken — Gl t. blinkt *

[a] driicken — Set. BX blinkt

Einschwingvorgang des Eingangs abwarten (min. 6 s)

driicken — B dore wird angezeigt

Ferngeber auf Ende stellen (— Abschnitt Betriebsarten)

dricken — 8% darne blinkt

[a] 3x driicken — Set.  1EE% blinkt

Einschwingvorgang des Eingangs abwarten (min. 6 )

driicken — 18E% dore wird angezeigt. Der Abgleich ist fertig.

SICICISICIGICIDIOXS

Zum Verlassen der Kalibrierung [¥] driicken bis nichts mehr markiert ist und [ driicken.

Zwei Widerstandsthermometer in Differenz (INP1): Abgleich des Einflusses der
Leitungswiderstinde:

(1 Beide Thermometer im Anschlusskopf kurzschlieRen

@ @ driicken — it blinkt *

@ [a]dricken — Set. Dif blinkt

@ Einschwingvorgang des Eingangs abwarten (min. 6 s)

® driicken — Cal dore wird angezeigt. Leitungsabgleich ist fertig.

Beide Kurzschlisse entfernen. Zum Verlassen der Kalibrierung [¥] driicken bis nichts markiert ist und
driicken.

* blinkt stattdessen ein anderes Wort, so ist die [a] oder [¥]-Taste so oft zu driicken, bis das erforderliche Wort
blinkt.

21 Kalibrieren
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9.9 LEAGEERECH

(A Online/Offline
Zum Andern der Konfiguration ist das Gerdt auf ‘Offline” zu stellen und danach wieder auf ‘Online’
(Hllaemeine Daten, Onlines0ffline)

AWird das Gerat in den Offline-Zustand geschaltet, so behalten die Ausgange die Zustande bei, die
sie zum Zeitpunkt der Umschaltung hatten !!!

() Hand-Betrieb/Automatik-Betrieb
Werden Regler verwendet, so kann evtl. von mehreren Stellen Automatik- oder Hand-Betrieb
gefordert sein. Der Regler verldsst den Hand-Betrieb, wenn alle Steuersignale Automatik-Betrieb
fordern (“Hand” hat Vorrang!).

Beispiel-

INP6 sei fiir Ferngeber vorgesehen und intern im Engineering entsprechend verbunden (Stellungs-
riickmeldung). Aus dem Kalibrier-Men( kann der Regler auf Hand-Betrieb geschaltet werden ([£],
unten links wird FMar. angezeigt).

Dann kann mit[a] und [ die Zeile %' markiert und mit [a] /[¥] das Stellglied an seine Grenzen ge-
fahren werden. Nach erfolgter Kalibrierung muss der Hand-Betrieb auf dieser Seite wieder abge-
schaltet werden (erneut [£] driicken).

Auch Programmgeber (wenn im Engineering vorgesehen) kénnen in Hand-Betrieb umgeschaltet wer-
den. Der Programmsollwert (analog oder digital) kann dann manuell veréndert werden. Der Pro-
grammgeber selbst lduft im Hintergrund weiter.

10. Wartung, Test, Fehlersuche

([IA} Verhalten bei Storungen

Das Gerat ist wartungsfrei. Im Falle einer Stérung sind folgende Punkte zu priifen.

Befindet sich das Gerat im Online-Betrieb ?

st die Hilfsenergie korrekt angeschlossen? Liegen Spannung und Frequenz innerhalb der
zuldssigen Toleranzen?

Sind alle Anschliisse korrekt ausgefiihrt ?

Arbeiten die Sensoren und Stellglieder einwandfrei?

st das verwendete Engineering in Ordnung?

st das Gerat fiir die bendtigte Wirkungsweise konfiguriert?
Erzeugen die eingestellten Parameter die erforderliche Wirkung?

Sind die E/A-Erweiterungsmodule richtig gesteckt und in die Kontaktsockel eingerastet
(Modulare Option C)?

st ein Abschlusswiderstand aktiviert (kann abhangig von der Lage des Gerétes in der
Bus-Topologie bei CANopen und PROFIBUS DP erforderlich sein)?

Betriebsarten 22
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* Waurden die vorgeschriebenen EMV-MaRnahmen durchgefiihrt (abgeschirmte Leitungen,
Erdungen, Schutzbeschaltungen, etc.)?

* Zeigt die Diagnoseseite des Testengineerings einen Fehler an?

Arbeitet das Geréat nach diesen Priifungen immer noch nicht einwandfrei, so ist es auller Betrieb zu
nehmen und auszutauschen. Ein defektes Gerat kann zwecks Reparatur an den Lieferanten einge-
sandt werden.

([1¥3 Test-Engineering als Basisausstattung

Im Auslieferzustand enthalt der KS98-1 ein Test-Engineering 10-test.edg, das die Uberpriifung der mégli-
chen Ein- und Ausgange des erweiterten Grundgerates (Standard + Option B + Option C) gewahrleistet (ist
der KS98-1 mit einem kundenspezifischen Engineering versehen, so gilt dessen Beschreibung).

Eine Diagnoseseite zeigt Systemfehleran, falls es zu Aufstartproblemen kommt. Die Verfligharkeit
der Echtzeituhr wird ebenfalls angezeigt. Die Displayfarbe kann hier griin/rot und normal/invers ge-
schaltet weden.

Weiterhin ist eine aktivierbare Regelfunktion fiir einen schaltenden, stetigen oder Motor-Schritt-Re-
gelkreis (konfigurierbar) mit den dazugehdrigen Anzeige- und Bedienseiten als einfache Anwendung
zur Demonstration der Mdglichkeiten enthalten (siehe “Menii-Struktur des Test-Engineerings”).

([1%]1/0-Test

Art und Mess-/Signalbereich der Ein- und Ausgdnge sind konfigurierbar. Vor der Inbetriebnahme
missen die anzuschlieRenden Eingénge und Ausgange (iber das Hauptmenii “Konfiguration” ent-
sprechend der gewiinschten Sensorart eingestellt werden.

Dazu ist das Gerat nach dem Aufstarten zundchst im Hauptmentii (©] > 3s driicken) in“Allgemei-
neDaten” auf OFFLINE zu schalten. Alle Ein- und Ausgange sind auf 0 .. 20mA und 0-100% Wertebe-
reich voreingestellt.

Nach den Einstellungen auf den richtigen Typ muss wieder auf ONLINE zuriickgestellt werden! Der
KS98-1 ist dann betriebsbereit flir den ersten Ein-/Ausgangs-Test.
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Mendistruktur des Testengineerings
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Médagliche Einstellungen:

AINP1: Thermoelement-Typen; Pt100; 2*Pt100; 0/4 .. 20mA; 0/2 .. 10V, Ferngeber 50002;
Widerstand 500€2 2502

AINP3 (Option C): 0/4 .. 20mA

AINP4 (Option C): 0/4 .. 20mA

AINP5 0/4 .. 20mA

AINP6 :0/4 .. 20mA

OuT1 :0/4 .. 20mA oder Relais
0UT2 :0/4 .. 20mA oder Relais
OUT3 (Option C) : 0/4 .. 20mA

ouT4 : Relais

0uUTh : Relais

Je nach Geréteauswahl kdnnen die Ausgénge OUT1 und OUT?Z Relais oder Strom-Ausgange sein.
Entsprechend miissen sie im Engineering digital oder analog angesteuert werden.

Da im vorliegenden Engineering alle Ausgénge als analoge Ausgange definiert wurden, muss zum
Testen von Relaisausgangen ein Wert unter 50% (entspricht logisch “0”) und ein Wert {iber 50%
(entspricht logisch “17) eingestellt werden.

Die Ausgange OUT4 und OUT5 sind immer Relais und werden daher in der zugehdorigen Bedienseite
digital angesteuert. Die Verstellung der Ausgabewerte erfolgt wie beschrieben.

Die Verstellung der Ausgabewerte sowie die Anwahl der einzelnen Seiten erfolgt wie beschrieben.
Fortsetzungsseiten werden mit [a]¥] Tasten tber die Mentzeilen ( A, W) angewahlt und mit
aufgerufen.

(/X3 Regler / Programmregler

Zur Aktivierung der Regelfunktion muss auf der Konfigurationsseite vom “l0-Test-Mode” in den Reg-
ler-Modus umgeschaltet werden, wobei der gewiinschte Reglertyp ausgewahlt wird: Zpunkt, Stetig
oder Motorschritt stehen zur Auswahl (Voreinstellung: 2punkt).

Ein entsprechender Reglertyp kann eingestellt werden iiber <Hauptmenii><Konfiguration><115 Con-
troller=<Parameter Cfunc> (vorher auf “Offline” und nach erfolgter Einstellung wieder zuriick auf On-
line schalten).
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SISISISICICINICICICIGICIS)

Seitentitel (Blockname)

Sollwertquelle (Wint, Wext, W2)
physikalische Einheit

Bargraph der StellgroRe Y, XW oder Xeff
Einstieg in die Optimierungsseite
effektiver Istwert

Reglersollwert

Wert der StellgrofRe Y oder XW oder Xeff
Status der Optimierung/Befehlseingabe
Optimierungsresultat Heizen
Prozesseigenschaften Heizen
Optimierungsresultat Kiihlen
Prozesseigenschaften Kiihlen

9499-040-44318

(1)—>[COHTR I G)
85.14-6
@
Grc 85.00
@—v: — 2.2 +—8)
CONTR ®
(:) —>| = = 4
@/ﬁ B0 wert - es.i —®
Stats OFF 0K )
A0—>fores H g C g :‘;%
Dlnee 0 p.oos © o o00

Weiterhin kann entweder ein Festwertregler (“Simple Control”) oder ein Programmregler mit maxi-
mal 20 Segmenten im TestEngineering gewahlt werden. In der Einstellung “Proar-am Corn—
L.rol” steht die Programmgeberseite fiir die Programmsteuerung zur Verfiigung.

In der Statuszeile (unterste Zeile) kann das Editieren eines Programms (Fra3rar) aufgerufen und
der Programmgeber gestartet, gestoppt und zuriickgesetzt werden.

Hinweis:
Fiir das umfassende Vestandnis von Regler, Selbstoptimierung, Programmgeber und anderer Funktio-
nen sind die Bedienungsanleitung sowie die Projektdokumentation erforderlich ( Siehe Seite 3 )

([|&Y AuBerbetriebnahme

A

Die Hilfsenergie ist allpolig abzuschalten, und das Gerat ist gegen unbeabsichtigten Betrieb zu si-
chern. Da das Geradt meist mit anderen Einrichtungen zusammengeschaltet ist, sind vor dem Ab-

schalten die Auswirkungen zu bedenken und entsprechende Vorkehrungen gegen das Entstehen
ungewollter Betriebszustdnde zu treffen!

10.6 [T

Gehduse und Front kdnnen mit einem trockenen, fusselfreien Tuch gereinigt werden. Kein Einsatz
von LOsungs- oder Reinigungsmitteln!

AulRerbetriebnahme
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11. Nach- und Umriisten von E/A-Erweiterungsmodule
Finsetzbar in KS98-1xx-x3xx1 und KS98-1xx-x4xx1! be
unterschlgd//chen
Sicherheitshinweise | Module sind am
A Aufdruck zu
A Das Gerit enthalt elektrostatisch empfindliche Bauteile, 1 unterscheiden.
17 Die obere Zeile

— (Originalverpackung schiitzt vor elektrostatischer Entladung (ESD), _ [venitn

. - I | zeigt die fiinf
— Transport nur in der Originalverpackung : 3 U letzten Stellen der
— bei der Montage Regeln zum Schutz gegen ESD beachten W o B OB pocronummer

Anschluss: o
Das Engineering des KS98 ist zu beachten, da dort die Zuord-
nung der Steckpositionen und die Bedeutung der Anschliisse

festgelegt wird!
Montage (Block-Nr.) (70) (69) (68) (67) im Engineering
Nach Losen der Verriegelungsschraube den Steckplatz' 4 3 2 1

KS98-Einschub aus dem Geh&use ziehen.
a
Das Modul in den gewiinschten Steckplatz mit

dem Aufdruck €2 nach unten, in die griine
Steckerleiste einsetzen und dann
b

oben in den weilden @ Stecksockel einrasten.

Leistungsgrenzen

Aus Griinden der maximal zuldssigen Eigen-
erwarmung ist die Anzahl der einsetzbaren ana-
logen Ausgangsmodule pro Basiskarte begrenzt.
Abgleich von Anfang und Ende des Ferngebers:
Mit Ausnahme des Stromausgangsmodules
|_OUT (9407-998-00311) konnen alle Module miteinander kombiniert werden, solang folgende Be-
dingungen eingehalten werden:

Die Summe der Leistungsfaktoren (P-Faktor) darf 100% nicht iiberschreiten

R_INP ITC_INP |U_INP |F_INP |DIDO U oUT ouT

|

0%

= 5% |=5% = 8% 1=8% |=15% |=25%
Maximal ein Stromausgangsmodul pro Geréat

Ein Strom-Ausgangsmodul I_OUT und ein Spannungs- Ausgangsmodul U_OUT Modul, jedoch in
galvanisch getrennten Modulgruppen™ (Steckplatz 1-2 oder 3-4)

|_OUT und U_OUT kénnen nicht in ein und derselben Modulgruppe mit U_INP kombiniert werden!

*) Galvanische Trennung: Steckplatze 1-2 sind galvanisch getrennt von 3-4.

27 Reinigung
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12. Bescheinigungen und Zulassungen

(VAN EG-Konformitét (CE-Zeichen)

Das Gerat stimmt mit folgenden Europdischen Richtlinien dberein:

(] Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV): 89/336/EWG (geandert durch 93/97/EWG)
(A Elektrische Betriebsmittel (Niederspannungsrichtlinie): 73/23/EWG (gedndert durch 93/68/EWG).

Die Konformitat wird nachgewiesen durch Einhaltung der Normen EN 61326-1 und EN 61010-1

(¥4 DIN 3440

Das Gerat darf als “Temperaturregel- und Begrenzungseinrichtung fiir Warmeerzeugungsanlagen”
gemal DIN3440 (1984-07) eingesetzt werden (Registernummer TR111403).

(V2] UL/cUL-Zulassung

(Type 1, indoor use, File: E208286)

Damit das Gerat die Anforderungen der UL-Zulassung erfiillt, sind folgende Punkte zu beachten:

Nur Kupfer- (Cu) Leiter fiir 60/75 °C Umgebungstemperatur verwenden.
Die Anschlussklemmen sind fiir Querschnitte 0,5 - 2,5 mm2 Cu ausgelegt.
Die Schraubklemmen sind mit einem Drehmoment von 0,5 - 0,6 Nm anzuziehen.

Das Gerat ist in die ebene Fléche eines “Type 1" Gehduses zu montieren und ausschlieBlich in
“Innenrdumen” zu betreiben.

Maximale Umgebungstemperatur des Gerates: 50 °C

Maximale Belastung der Relaiskontakte:
250 VAC, 2 A, 500 VA (ohm’sche Last)
250 VAC, 2 A, 360 VA (induktive Last)

Bei induktiver Last muss eine RC-Schutzbeschaltung vorgesehen werden !

00 OO0 0
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English

Preface

This installation manual provides the required information for identification, mounting, connection
and electrical commissioning of the unit under consideration of safety notes (9499-047-10601) deli-
vered with the unit and of the application and environmental conditions.

Controls and indicators, menu structure and navigation with the cursor, selection of sub-menus and
properties as well as adjustment of e.g. set-points and parameters are shown schematically.

For functional commissioning, additional descriptions are required; please, order them separately or
load them from the PMA homepage: www.pma-online.de

Supplementary documentation:

Data sheet (DE) 9498-737-52333
Operating instructions (DE) 9499-040-82618
Manual (DE) 9499-040-82718
PROFIBUS protocol (DE) 9499-040-82818
IS0 1745 protocol (DE) 9499-040-82918
Note

As the functions provided in KS 98-1 are composed individually for each application using an Engi-
neering Tool ET/KS 98, entire comprehension of the operating functions requires the relevant Project
description with the Engineering !
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2. Description

AW constryction.

HARDWARE SOFTWARE/ENGINEERING HARDWARE

INP3 | |

INP4 o |

dis i |

di9 —  ||® :

di10 R, | K . OUT3

din rte L o | 7 OptionC > dos

dinz ——ihi e |10 ¥ " dos
: e L] | [ e .

di3 & L . do1

di4 R ) . do2

dis — L+ |l > OptionB > do3

d|6 0O @ o o i } 102ts=11 J i }/; } d04

di7 ‘ Trend Intesrator_ i i i i i 77777777777777777777 | Interface

INP1 i % i " i i\l i OUT1

INPS | S \ "> Standard 7, OUT2

INP6 A _ fo— i} L 7 OUT4

3:; | P RN ER == - ouTs

Dependent on version, the basic unit (standard) contains analog and digital outputs as well as re-
lays. Communication with other instruments and systems is possible via an optional serial interface
(option B).

Additional inputs and outputs are available either with option C (as shown) or with “modular option
C”, which provides four sockets for various |/0 modules.

The instrument is a compact automation unit the function of which can be configured freely by me-
ans of function blocks. Each unit contains a comprehensive function library for selection, configurati-
on, parameter setting and connection of max. 450 function blocks by means of an engineering tool.
|.e. complex mathematical calculations, multi-channel control structures and sequence controllers
can be realized in a single unit.

Indication of various operating pages with max. 10 lines is via an LCD matrix display (160 x 80 dots):
e.g. numeric input and output of analog and digital signals, values and parameters as well as
full-graphic display of bargraphs, controllers, programmers and trends. Display colour red / green
and direct / inverse display can be switched over dependent on events, or by operation (enginee-
ring).

3. Important technical data

XA Analog inputs — sections 7.7. and 25

INP 1: Universal input, configurable for thermocouple, resistance thermometer, temperature differen-
ce, res. transducer, direct current and -voltage.

Construction 32
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INP 5: DC current and DC voltage (difference input, INP 6: resistance transducer and DC current).
INP 3 and INP 4 (option C): DC current (dependent on equipment with modular option C).

*¥igital joouets

Opto-coupler for 24V DC, current sink to [EC 1131 type1 (Logic “0" =-3..5V, logic “1" =15..30 V,
approx. 5 mA).

di1 and di2: without CANopen /0 in all versions.

di3...di7: option B; di4...di12: option C (dependent on equipment with modular option C).

3.3 [

Relay contact rating: 500 VA (resistive load), 250 V, 2 A at 48...62 Hz (500VA resistive load" .
OUT1, OUTZ: relay or current/logic dependent on version. OUT4, OUTS: relay.
OUT 3 (option C): current/logic (dependent on equipment with modular option C).

JY¥controloutputs

35

Opto-coupler, “grounded load” with common positive control voltage, power 18...32 V DC <70 mA.
do1...do4: option B, dob and do6: option C (dependent on equipment with modular option C ).

Detailed technical data are given in data sheet KS98-1 (9498 737 52313).
90...260V AC, 48...62 Hz, power consumption approx. 12,3 VA /7,1 W (maximum equipment).

36

Galvanically isolated connection groups are marked by lines in the connecting diagram.

Measuring and signal circuits: functional isolation up to a working voltage < 33 VAC /70 VDC
against earth (to DIN 61010-1; dashed lines).

Mains supply circuits 90...250 VAC, 24 VUC: safety isolation between circuits and against earth up
to a working voltage < 300 Vr.m.s. (to EN 61010-1; full lines).

Instruments with /0 extension modules (KS98-1xx-x3xxx and KS98-1xx-x4xxx): sockets 1-2 and 3-4
are galvanically isolated from each other and from other signal inputs/outputs (functional isolation).

LW Electrical safet

The insulation of the instrument meets standard EN 61 010-1 (VDE 0411-1) with contamination de-
gree 2, overvoltage category Ill, working voltage 300 V r.m.s. and protection class |.
Galvanically isolated connection groups are marked by lines in the connecting diagram.

33 Digital inputs
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4. Versions

1| |

A AA AA A
Multifunction unit KS 98-1 T
0
1
2

Please mind footnotes! K|S|9]8

Only available with screw terminals!

KS 98 Standard
BASIC UNIT KS 98 with transmitter power supply
KS 98 with CANopen 1/0")

90...250V AC 4 relays

POWER SUPPLY AND | 24V UG, 4 relays

CONTROL OUTPUTS 90...250V AC, 2 relays+ 2 current outputs
\ 24V UC, 2 relays+ 2 current outputs

Sl A= O

no interface

TTL-interface + di/do
OPTION B\ 'RS422 + di/do + clock
\ PROFIBUS DP + di/do

[ no extensions

INP3, INP4, OUT3, di/do

Motherboard without modules 2! )
Motherboard ordered modules inserted
Standard configuration 0
Customer-specific configuration 9
Installation instructions3! 0
Standard

ZERTIFIZIERUNG { UL/cUL-certified (applied for)
Certified to DIN 3440 (applied for)

Standard version 00
Customer-specific device X X

WN=O

OPTION C {

2w -0

SETTING {

OCo

1) Not with Option C modular!

RM 200 modules not contained in UL/cUL-certification
2) Not with CANopen!

Please order |/0-modules separately (Please watch for combination and power limitations)
3) Please order explicit operating manual separately or download at www.pma-online.de!

4.1 DOEIGLITES

- for installation in units with modular option C basic card

9/4/0]7/-|9]9]8|-|0[0] | |1]

R_INP: Pt 100/ 1000, Ni 100 /1000, resistor, poti 20

ANALOG TC_INP:  Thermocouple, mV, 0/4..20mA 21
INPUTMODULES \ ' y_INP:  -50..1500mV, 0...10V 22
ANALOG ) U_OUT:  0/2..10V,0..._10V 30
OUTPUTMODULES |_OUT:  0/4..20mA, 0..._20mA 31
DIGITAL DIDO: Digital 1/0 (universal) 40
1/0-MODULEs F_INP: Frequency-/counterinput 41

[/O modules 34
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Front view

h. Frontview

LED 2 e.g. cooling
LED 1 e.g. heating

Locking screw

PC interface

Manual/automatic key

O0 DOO0DO0

ema 1 2 3 4

| OO0 Q@ o o
Trend Integrator

1oo.o

0.0

-150.1 5 1 0O5[%]

KS 98-1 advanced
— 1

I L

J U

AN

Locking screw: locks the controller module in the housing.

LEDs: indicate the statuses of the LED function (— section 27).

LED 3 e.g. alarm 1
LED 4 e.g. alarm 2

Display e.g. trend

~ Selector key

Increment key (T)

Decrement key ({,)

Display: LCD dot matrix (160 x 80 dots), back lighting selectable for “green/red”, Display
“direct/inverse”). The display is dependent on the configured functions).

Keys [Z]¥]a]<): The relevant function is described in section 9. Menus.

PC interface: PC connection for structuring/wiring/configuring/parameter setting/operating with the
engineering tool and BlueControl for KS 98-1.

Mounting

HENE

]
71l =1

=

96 =

:;::N Eg La
92+0,8

=

ISR
‘ 92+0,8

maX. o maX.
60°C 95%rrel.
min.= 0°C %
ANAN

/]

[/O modules



Mounting 9499-040-44318

AThe instrument is mounted by means of four fixing clamps. Insert the module firmly and mount it sa-
fely by means of the locking screw.

A UL/cUL: Note section “Certificates and approvals”!

A Ensure tightness!
(X Bus terminating resistor and lockinc

A; The unit contains electrostatically sensitive components. Original packing protects against
electrostatic discharge (ESD). Transport only in original packing and comply with rules for protection
against ESD during mounting.

Wire-hook switch S:

The switching status is signalled by function STATUS in the engineering and can be used in the en-
gineering for blocking e.g. operating pages and other settings. After delivery, the switch is open.
For closing, release the locking screw, withdraw the instrument module from the housing and close
the wire-hook switch. Re-insert the instrument and lock it.

Wire-hook switch for PROFIBUS DP:

Bus terminating resistor Profibus. The bus terminating resistor can be connected by 2 wire-hooks swit-
ches (DP) in KS98. Both wire-hook switches must always be open or closed (after delivery: the two
switches are “open”; terminating resistor not active).

Wire-hook switch for CAN bus:
Both ends of the CAN bus must be terminated (wire-hook switch closed).
After delivery, the switch is “open”.
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1. Electrical connections

AW safew hipts

Following the enclosed safety hints 9499 047 07101 is indispensable! The instrument insulation
meets standard EN 61 010-1 (VDE 0411-1) with contamination degree 2, overvoltage category |ll,
working voltage < 300V r.m.s. and protection class I.

AThe electrical wiring must conform to local standards (e.g. VDE 100 in Germany).
The installation must be provided with a switch or power circuit breaker which must be marked ac-
cordingly. The switch must be located near the instrument and readily accessible for the operator.

AWhen the instrument module is withdrawn from the housing, protection against dropping of conduc-
ting parts into the open housing must be fitted.

A If the unit is switched to off-line, the outputs keep their status from the time of switch-over!!!

I Electromagnetic compatibilit

European guide line 89/336/EEC. The following European standards are met:
Electromagnetic radiation: EN 50081-2 and Electromagnetic immunity: EN 50082-2.

The unit is suitable for use in industrial areas (in residential areas, RF interference may occur). The
electromagnetic compatibility can be improved considerably by:

* installing the unit in a grounded metal switch cabinet.

* keeping mains supply lines separate from signal and input leads.

* using twisted and screened input and signal leads (connect screening to measurement earth).

* providing connected actuators with RC protective circuits to manufacturer specifications to prevent
high voltage peaks which might cause trouble to the instrument.

& Measurement earth (for grounding interferences

If outside interference voltages act on the instrument, functional troubles may be caused (concerns
also high-frequency interferences).

For grounding the interference voltages and ensuring the electromagnetic immunity, a measurement
earth must be connected. Terminal A 11 und P3 (protective earth) must be connected to ground po-
tential by means of a short cable (approx. 20 cm, e.g. to switch cabinet ground)!

This cable must be kept separate from mains cables.

37 Safety hints
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2B RC protective circyity

Load current free connections bet- No link across p3 and p13 but directly to all
ween the ground potentials mustbe 3 andall directly to the rail.

realized so that they are suitable
both for the low-frequency range
(safety of persons, etc.) and the
high-frequency range (good EMC
values). The connections must be
made with low impedance.

All metal grounds of the compo-
nents installed in the cabinet @)

or in the cabinet door @) must be
screwed directly to the sheet-metal
grounding plate to ensure good and
durable contact.

In particular, this applies to eart-
hing rails @), protective earth rail
(®), mountingplates for switching
units (@ and door earthing strips
®.Controllers KS40/50/90 ® and
KS98-1 (9 are shown as an exam-
ple for earthing.

The max. length of connections is
20 cm (see relevant operating in-
structions).

Generally, the yellow/green protective earth is too long to provide a high-quality ground
connection for high-frequency interferences.

Braided copper cables () provide a high frequency conducting, low-resistance ground connection,
especially for connecting cabinet (1) and cabinet door (2.

Because of the skin effect, the surface rather than the cross section is decisive for low
impedance. All connections must have large surfaces and good contact. Any lacquer on
the connecting surfaces must be removed.

Due to better HF properties, zinc-plated mounting plates and compartment walls are more suitable
for large-surface grounding than chromated mounting plates.
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JA General conne

ting diagram

Electrical connections

Additionally, the units must be protected by fuses for a max. power consumption of 12,3VA/7,1W
per instrument individually or in common (standard fuse ratings, min. 1A)!

Hilfsenergie
Power supply
Alimentation

*%¥ =<{
@ —

|
|

OUTS

<500VA, <250V, <2A

ouT4

002 {4 |

OuUT™

<500VA, <250V, <2A

4
0/4..20mA

24V+_
di 8 (+) _|
di9(+) _|
di 10 (+) _|
di 11 (+) _|
di 12 (+) |
do5 _|
do6
GND _|

INP4 { 04 20mA_ B
INP3] { oa.20mn "

+ ]

OuUT3

{ 0/4...20mA

l

1P A 1
2 2
3 3
4 4
521 -
6 [ 6
7 “oder7
od o 8
ol
‘\ 10
100 0 1
My ey 12
12+ 7_E13
* 14
13151 15
144y
15 "
; C B 1
36 S,
4 a b=
5 52
6 5
/ 6
8 7
J 8
10 g
11 0
13 12
14 1
}% 15
16 16

Galvanische Trennung - Galvanic isolation - Séparation galvanique
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ndi1/di2(-) . CAN-GND
[ Hd1(4) i CANAH 319@16
| di2(+) n__ GAN-L =l 1= =l |z
|+ \Volt ==

+mA nEEIEEE
| —VoIt/mA] INPS AREIERE
4:: 100% T T
_E: 0% ! B |NP6
B 1 0/4...20mA

+

— =

, L
[ Ra .
[ , , , , v Volt
] :ﬁ‘”:o% A (NPT
> e e J
[ . L£r100%

"a b ¢ d e f g

24\

L+
L di 3 (+)
- di 4 (+)
— di 5 (+)
— di 6 (+)
—di 7 (+)
— do 1
—do 2
— do 3
— do 4
IS ! !
| ' AXDB ! +5V VP
T GND ! GND !SND
. T RXDA "TRE |RxD/TxD-N
E@ " [oaTAB. E ERxD/TxD—P
i WTXDA” | DATAA RXD
— RS422. RS485 ' TTL | PROFIBUS

General connecting diagram
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AThe max. permissible working voltage on input and signal circuits is 33 VAC / 70 VDC against earth !
Otherwise, the circuits must be isolated and marked with warning label for “contact hazard".

The max. permissible working voltage on mains supply circuits may be 250 VAC against earth and
against each other !

* Only on — versions with transmitter power supply (factory setting: connection across terminals A12-A14)
# \With 24 V DC or AC supply, protective earth must also be connected. Polarity is uncritical.
For instruments with modular option C — see connecting diagram on page 13

Connect acc. to engineering! (print out with ET/KS 98plus)

R1 R1 R1
i | b

Socket 1
(Block 67)

Socket 2
(Block 68)

Socket 3
(Block 69)

Socket 4
(Block 70)

———— ——— ——

Quadruple counter

|_! . R2 \ R2 o

R, | ! |_¢H |
4-wire  3-wire Z-wire potentiometer

al +— o —

ng -1 ur_ 1o I

1 + — aof
, © g wrTiel T
3 - — -

] P CB A

g =[1(=][—]1]|= — b —

= == |= ur_ o n I
/ = ==l |= - I

8 - — —_ — — —
: = =15 |= wtT o T
10 - 1=l |=] |= W

1 =l == |=

i ERsEN- do1/2(1— =
14 16 16 do1—§ di1(+)—ii——
15 do2—' di2(+)—rmm
5 do 1/2(-)— di 1/2 () — e
lJLdi1(+)—i Ldim)ﬁ: mie di1(+)—i Ldim)ﬁ::_—
AL di2(4)— I —di2)— HL di2(¢)— L di2(+)— e
di 1/2 () — di 1/2 () — di 172 () — di 1/2 (<) — -

up/down counter

Electrical connections of 1/O modules (modular option C)

Resistive input
(9407-998-0x201)

TC, mV, mA /Vinputs
(9407-998-0x211) /
(9407-998-0x221)

iy Voltage /
EE) current outputs
(9407-998-0x301) /
E@ (9407-998-0x311)

Combined digital
inputs/ outputs
(9407-998-0x401)

Frequency/
Counter inputs
(9407-998-0x241)

2 x counter and 2 x frequency
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1.1

For thermocouples (a), see general connecting diagram on page 12
No lead resistance adjustment.

Internal temperature compensation:
compensating lead up to the instrument terminals.
With AINP1, 5TK, = int.. CJC must be configured.

External temperature compensation:

Use separate cold junction reference with fixed reference temperature.

Compensating lead is used up to the cold junction reference. Copper lead between reference and instru-
ment. With AINP1, 5Tk, = ext.CJC and TEref = reference temperature must be configured.

Resistance thermometerPt 100  Resistance thermometer Pt 100 Two resistance thermometers
in 3-wire connection (b) in 2-wire connection (c) Pt100 for difference

' RL1

Ra 14/ [16]
RL1 = RL2 ] xeff = 91 - 92
RLZ L AL

RL2 ! | ERL1 Ra = RL1+RL2 RL2 |

Tt | T A2 T2 an

Leitungsabgleich ist nicht erforderlich,  Lead resistance adjustment is necessary: Lead resistance compensation. proceed

sofern

RLT=RLZ ist. Ra must be equal to RLT + RL2. as described in chapter calibration47 -

Resistance transducer (e)
Measurement calibration: proceed as describedon page47 - 9.8..

Standard voltage signals 0/2...10V (g) 4 v_vl NP5 s \:[\Iﬁgt
Input resistance: > 100 k€2, configure scaling and digits behind the O el +mA Of
decimal point. INP5 is a difference input, the reference potential of ? - mA S -~ Vot
which is connected to terminal A9. With voltage input, A6 must 8| 8| ]
always be connected to A9. 9 =] 9 Pt

Standard current signals 0/4...20 mA (f)
Input resistance: 50 2, configre scaling and digits behind the decimal point.

The inputs INP1 / INP6 are interconnected (common reference potential). This must be taken into ac-
count if both inputs must be used for standard current signal. If necessary, galvanic isolation should
be used.
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These versions KS98-11x-xxxxx contain a potential-free supply voltage for energizing a 2-wire trans-
mitter or max. 4 control inputs.

The output connections can be
made to terminals A4(+) - A1(-) by
means of 3 wire-hook switches.

Factory setting:
Terminals 14(+) and 12(-).

For changing the switch posi-
tions, the instrument must be
withdrawn from its housing.

Connectors ‘@‘ ®

® ‘Remerks
14 (+)12(-)| T open closed  |Only available with INP1 configured for current or thermocouple
4(+)] 1(-)/ D | closed open  |The voltage input of INP5 is then not available

Energizing digital inputs (e.g. dil...di4)

1 (12)\/\‘ A B
L
+ *
9 di1 di3
gl =tdiz ] | L dia] __
A
4 (14)
AA

—_

B~ w

(Option)

Connection 2-wire-transducer (e.g. INPT)

174

INP1

1 (12)‘/\’A
= -
aa|

+ 13| -

— 15| —

A

@ If A14/A12 is used for di1/di2, A12 muR be linked with A1.

The digital inputs and outputs must be energized from one or several external 24 V DC sources. Po-
wer consumption is 5 mA per input. The max. load is 70 m A per output.
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Examples:
Digital inputs Digital inputs and outputs at one Digital inputs and outputs at two voltage
(connector A) voltage source (e.g. connector B) 70mA! sources (e.g. connector B)
(=) ] o : = : =
~ 24V (ext.1) 24V 24V
24V (ext.) | 2 12| g H] H] [|] (ext.1) 12 (ext.2)
(+)[Imax.5mA _di1] 3 (+)]Imax. 5 mA d!3 3 (+)] Imax_ 6 mA di3[ 73 +)
Imax.5mA di 2 Imax. 5 mA g' g g :( :Ef f |Imax. 6 mA /._g_l_;__ll RL([]{L]{[LH
Imax. 5 mA_ 0l ot b ot |imax.6ma 42 & e
Imax. b mA d|6 6 gggg LImax. 6 mA | _i Eggg
Imax. 5mA - di 7 57; o Imax. 6 mA '—l——é EEEE
—— do 1
g |do2 "9 [do?
10 |do3 10 do3
11 |do4 11 |do4
LA |~
8. Commissioning

Before switching on the instrument, ensure that the following points were taken into account:

* The supply voltage must correspond to the specification on the type label!

* All covers required for contact protection must be fitted.

* Before operation start, check that other equipment in the same signal loop is not affected. If
necessary, appropriate measures must be taken.

* The unit may be operated only in built-in condition.

* The specified temperature limits must be met before and during operation.

Menus

9.1

The instrument operation is menu-guided. Distinction of complete and short-form dialogue is made.

In the complete dialog, the main menu with its sub-menus is displayed, I.e. all permitted settings are
selectable. During short-form dialog, the main menu is switched off, i.e. unauthorized or accidental access
is prevented and only the operating page menu with the permitted operating pages is selectable.

Short-form dialoque

The main menu is switched off via interface, ( m—ki1de) or function STATUS (— sections 6.1), if
measures were taken accordingly in the engineering.
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Uzer

Infa
[ate

, bine o \Q]
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The operating page menu with the permitted operating pages is selectable. Selecting, marking lines
and value adjusting are done as described below.

Uzer mehu /Q\ / v \

e [Level 1 data | |Intesrator Suew. Intearator Suru,
User merw Barararh  wertic | |IntIne = 28,888 [%] 20, b L
Info Earararh  horiz. Intdut = 52,686 [%] IZ' R S T
Statuz PROFIBUS Trend Intesrator Intearation ue ] Intearation ue
= Froaramm disital Bargr.2 = 3@.688 [X] Barar.2 = 50,888 [X]

Proaram analosue LEDE off LEDS off

p— Controller LED4 an LED4 on

>3s

When pressing key |2 during > 3 s, a user menu which is different dependent of
instrument version (standard / real-time clock / PROFIBUS) is displayed:

Line Info:

hardware order no., software order no., software version and operating version.

Line Date. time:

display and adjustment of date and time.

Line St.atus FEOFIEBUS:

status of bus access, parameter setting, configuration and data communication.
Line St.atus CAM-BUS

Address and status of available CAN bus sharing units

Line St.at.us Mod-C
Inserted modules and performance limit

WA Complete dialog

A main menu for selecting the five sub-menus, using which an application-dependent number of pa-
ges can be selected.

Sub-menu Contents of pages

Dependent on engineering, various operating pages are listed and can be selec-
Lewvel 1 data ted: Viewing, selecting and adjustment of values, recipes and statuses, etc.

A page is provided for each function used with which parameters are ad-
Farameter justable: display and adjust parameters.

A page is provided for each function used:
I-0 data display of input and output data

Complete dialog a4
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Menus

Configuration

A page is provided for each function used, which must be configured:
display and adjust configurations. For changing the configuration, the in-
strument must be set to ‘Offline” (— Operating modes).

Miscellaneous

Page Drat.e» t.ime: display and adjust date and time. (1)

Page Devrice dat.a: display and adjust interface, mains frequency and
language.

Page Ol ine~0f+ 1 irne: on-line < off-line, cancel configuration.
Page Cal ibrat. 1ion: display and calibrate all signals to be calibrated.
Page I o display hardware / software order no., software version no. 2
Page St.at.u= CHM-ELS: status of any connected CAN nodes. 3
Page Status PROFIBUS: status of bus access, data communication. *
Page for contrast setting: LCD display contrast setting

(1 Only with option B with real time clock (KS98-1xx-2xxxx-xxx)
@ Only with option B with PROFIBUS (KS98-1xx-3xxxX-XXx)
@ Only with option KS98+ with CAN 1/0 extension (KS98-12x-XXxxxX-XxXx)

After power switch-on, the in-
strument starts up with a logo
and Main menuy wait!
and then the main menu is dis-
played during several seconds.

Unless a selection is made during |Pisital Ire 7
this time, the first operating page |LED-Test
entered in the sub-menu without
marked line is displayed.

(] /[¥] marks a selectable line (cur- Yy
sor; inverse display). Unless a line i 4 ined 8
marked, key [&] will return you to the 4 8
superordinate menu. When pressing a2 g
keys [a]/[¥] toselect End and con- ¥

Menue Digital InF.7-12
/‘.

Analoa InFut 1 d. inF7: 5}
Analoa Outrut 4 d.inFg: 5}
Digital InF.1-6 Kk d. inF9: 5}
i =12 Kk d.inFl@: 5}
Digital Outr.l-6 Kk d.inFlld 5}
(4 ‘d‘."mPiE: 5}

Digital InF.l-6

firming with[S] in this menu, the

main menu is displayed again.

Use keys [a] /[¥] to move the line marking (cursor) upwards up to the start or down to the end of the
menu. After pressing the key again, the marking changes from the start to the end and vice versa.

In addition to page selection via the main menu (page list), other pages can be selected from the
operating pages, if configured by the engineering:
* Continuation or previous pages are activated via an arrow at the lower (W) or upper (A ) edge of the

page by pressing key [&).

* A subordinated page can be called up using key [5] in a line marked with B> .

45 Selection (switching on and operating pages)
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:Y% language selection

9.5

9.6

German to English: Mark Al 1 semeine Daten — Geridtedaten — Serach=deut.zch. Press[O)
deut.=ch blinks. Press[a] etral ish blinks. Press|S Main mer is indicated.

English to German: Mark Mizcel laneous — Device data— Lanau.=enalish. Press|O)
erral ish blinks. Press[¥]; devut.sch blinks. Press[©]: Haurt.menil is indicated.

French to English: Mark iver= — Donn er darFar. — Lanau. =francais. Press[O):
francais blinks. Press[v] 2 x: francais blinks. Press[©: Meru rrinciral isindicated.

Selection (other pages

In the main menu, the relevant Example: Parameter
sub-menu is selected with [a]¥]

Main menu

(inverse display) and opened Level | data 1O

Withb. Iln thisame_nhug%pagg %Igﬁmew j

can be selected wit an

called up with [, %@?—_91

The first line is marked (inverse, ié% égr{gﬁggﬁwugﬂﬂé [G99¢ CONST _ Faraneter \
— Adjusting values). When rea- fbei ALLE™ TR ———
ching line End with [A]¥], key ) . AlllEsy - 6020
returns you to the sub-menu " I v] ce o050
and back to the main menu with ts = 6.5
[a]¥] via End and [ Q. Erd

Keys [a] /[¥] can be used to

move the line marking (cursor) upwards up to the start or downwards to the menu end. After pres-
sing the key again, the marking changes from start to end and vice versa.

Adjusting values
Values in marked lines of pages can be adjustable. For this, the required line or value is marked with
[A]v] (inverse display).

When confirming the value with [, it starts blinking and can be adjusted with [a]¥]. The value is
effective after confirming with [©]. Subsequently, another line can be marked with [a]¥]@) Unless a
field is marked, the operating page can be left with M.

Example: Bargraph vertical Example: Parameter CONTR+
5 —o
Barararh wvertic. 112: COMTR+ Parameter
Integy 0000 .o T, 2 %D H H U U/ E‘ m g = %S:S %U U U U U U U IZI
209 || 1 500 :@: i HE F= H, K
o bl TP Y — ) 4 Y

Language selection 46
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9.7

9.8

After adjustment start, analog values can be adjusted by means of keys a[v@

The adjustment speed increases when actuating the increment/decrement key continuously.

When releasing the adjustment keys, the adjustment speed will decrease dependent on how long
the keys are not pressed.

With a decade change in display 1000 r 100.0, the adjustment speed is adapted (reduced to
the speed of the uppermost level of the previous step).

This procedure is applicable to both analog and digital process or parameter values.

In addition to digital, analog and time values with the adjustment described above, operating page
VWERT can be used also for definition of radio button, switch and key type values, whereby key H is
pressed to handle the action after selecting with key ID.

Select L[a]¥])itemCal ibrat.iom insub-menukK592: Miscellaneouws and open
it (). Mark the bottommost line (inverse display, e.g. i) by pressing [a]. Continue as follows:

Transducer input (INP1 or INP6): Calibration of transducer start and end

Select Bhait. Set transducer to start (— section Operating modes)

Press — it blinks *

Press [a] —Set BX blinks

Wait until the input has settled (min. 6 s)

Press — B done is displayed

Set transducer to end (— section Operating modes)

Press — B%  dorne blinks

Press [a]3x — Set. 18@E% blinks

Wait until the input has settled (min. 6 s)

Press — 188% done is displayed.

Calibration is finished. For exit from calibration press [¥] until nothing is marked and then press [&].

SICICNICICICISIOIS

Two resistance thermometers in difference (INP1): Calibration of lead resistance effect:

(1 Short-circuit both thermometers in the connecting head

@ Press — Buit blinks™

@ Press [a] —5Set. Dif blinks

@ Wait until the input has settled (min. 6 s)

® Press — LCal done is displayed

Lead resistance adjustment is finished. Remove both short circuits.
For exit from calibration press [¥] until nothing is marked and then press [&).

# if another word blinks, press key [a] or[¥] as many times as necessary, until the required dialogue blinks.
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‘XR Operatingmodes |
) Online/Offline

For configuration changing, switch the unit to ‘Offline” and back to ‘Online’ (Miscel 1 anea-
ous, Onlines0fFfline)

A When switching the unit to status off-line, the outputs will remain in the status at switch-over time !!!

(1 Manual/automatic operation
When using controllers, automatic or manual operation may be requested by several points. The
controller leaves the manual mode, when all control signals request automatic operation (“Hand"
hat Vorrang!).
Example: INP6 is provided for potentiometric transducer and connected accordingly (position
feed-back).

From the calibration menu, the controller can be switched to manual operationn ((£], with Matr.

displayed at the bottom left). Now, [a] and [ can be used to mark line %' and the actuator can be
driven to its limits by means of [a] /[¥]. After calibration, the manual mode must be switched off

again on this page (press |£] again).

Switching over to manual mode is also possible for programmers (if provided in the engineering), for
changing the program set-point (analog or digital) manually. Programmer operation continues in the
background.

10. Maintenance, test, trouble shooting

(['Al Behaviour in case of trouble

The unit needs no maintenance. In case of trouble, check:

* Is the unit in on-line mode ?

* s the supply voltage connected correctly? Are voltage and frequency within the tolerances?

* Were all connections made correctly ?

* Do the sensors and actuators work properly?

* s the engineering OK?

* s the unit configured for the required operating principle?

* Do the adjusted parameters have the required effect?

* Are the I/0 extension modules plugged in and clicked in position correctly (modular option C)?

* |s aterminating resistor activated (can be required dependent on the instrument position in the
bus topology with CANopen and PROFIBUS DP)?

* Were the required EMC measures carried out (screened cables, earthings, protective circuits, etc.)?
* Does the diagnostic page of the test engineering indicate an error?

Operating modes 48
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If the unit does not function correctly after these checks, it must be shut down and replaced. A de-
fective unit can be returned to the supplier for repair.

KS98-1 is factory set for a test engineering /0-test.edg, which ensures checking of the possible
inputs and outputs of the extended basic unit (standard + option B + option C). If KS98-1 is provided
with a customer-specific engineering, the relevant description is applicable.

Test engineering menu Structure

[Eedienseiten
%g%ig?g!!llllllllllllllllll‘
Ende
[A. InPut. Signal
F .
AIMP1 = Ig.8@8 [¥%]
AIMFS = A.888 []
AIHPE = .88 [*]
AINET e s bea 1%
Sustem Hotes I-0-Test AINFa - Al GEa %]
v
Last SustemErtor Analoa InFut 42
= Analogs Outrut (1 :
o lock Device: - Dizital Ine.i-6_ kb A. Quteut Sisnals
Time = @A:6E6: 86 Digital Inp 7-12 kb rs
FrUehns Ireeh Pigital Outr.l-& kb ouT1 = B[]
normal LED-Test (] ouTz = A [x]
QUT4Relais) __
OUTSRelais: ____
=-Jrtion
OUTE = B [%]
v

g

d.inFlt 5}
d.inF2E I
d. inF3: 5}
d. inFd: I
d. inFS: I
d. inFG: 5]
w

-
-
u
-
.
w
—
—
=
T
-1
|
—
L]

re

d.i

d. inFg:
d. inF3:
d.inFlE:
d.inplls
d.inFlz:
hd

—HIENENEY

Digital Outr.1-6

s
Diout.ls
DDuLEE

=

(=]}

=

=

NN
EENEEEIE

=
m
2
L]

EEE
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A diagnostic page is provided to indicate system errors in case of start-up problems. The availability
of the real-time clock is also displayed.

Moreover, a selectable control function for a switching, continuous or three-point stepping control
loop (configurable) with the corresponding display and operating pages is included as simple appli-
cation for demonstration of the possibilities (see “Test engineering menu structure”).

(et

Input and output type and measuring/signal range are configurable. Before commissioning, the in-
puts and outputs to be connected must be configured for the required sensor type via main menu
“Configuration”. For this, switch the unit to OFFLINE in “Miscellaneous” in the main menu (press M
> 3s) first after starting up. All inputs and outputs are preset to 0 .. 20mA and 0-100% value range.
After adjusting the correct type, the unit must be switched back to ONLINE! Now, KS98-1 is ready
for the first input/output test.

Possible settings:

AINP1: thermocouple types; Pt100; 2*Pt100; 0/4 .. 20mA; 0/2 .. 10V; transducer 500€2; resistance
500Q2 250Q2

AINP3 (option C): 0/4 .. 20mA

AINP4 (option C): 0/4 .. 20mA

AINP5 :0/4 .. 20mA

AINPG :0/4 .. 20mA

OuT - 0/4 .. 20mA or relay
OuUT2 - 0/4 .. 20mA or relay
OUT3 (option C) : 0/4 .. 20mA

OuT4 - relay

OuUTh - relay

Dependent on instrument selection, outputs OUT1T and OUTZ can be relay or current output. Accor-
dingly, they must be controlled digitally or analoguely in the engineering. As all outputs were defi-
ned as analog outputs in the present engineering, a value below 50% (corresponds to logic “0”) and
a value above 50% (corresponds to logic “1”) must be set for relay output testing.

Outputs OUT4 and OUTb are always relays, i.e. they are controlled digitally on the relevant operating
page. Adjusting the output values is done as described.

Adjusting the output values and selecting the pages are done as described. Continuation pages are
selected using keys [a]¥] via the menu lines ( A, ¥)and called up with M.
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(¥ controller /programmer

For activation of the control function, switch over from “I0 test mode” to controller mode on the con-
figuration page, whereby the required controller type is selected: 2-point, continuous or three-point
stepping (default setting: 2-point) can be selected.

A corresponding controller type can be configured via <Main menu>Configuration><115 Control-
ler><Parameter Cfunc> (switch to “off-line” and return to on-line after completing the configuration.

1. Page title (block name) TR FF i

2. Setpoint source (Wint, Wext, W2) O 8 5 1 44_%

3. Physical unit O o

4. Bargraph of correcting variable Y, XW or Xeff

5. Entry into self-tuning page @—c 85.00-@

6. Effective process value @—lv: — 2.2 +—0)

7. Controller set-point

8. Value of correcting variable Y or XW or Xeff

9. Self-tuning/command input status CONTR

10. Self-tuning result Heating ®)—sl = g5.57 v = n &

11. Process characteristics Heating @ AR 4 P :®

12. Self-tuning result Cooling ©

13. Process characteristics Cooling QEES 14 £ 0 3;&%
D=omax H: @.606 C: 6,600

Moreover, either a setpoint controller (“simple

control”) or a program controller wit maximum 20 segments can be selected in the test engineering.
In setting "Proaram Control”, the programmer page is available for program control. In
the status line (bottommost line), program editing (program) can be called up and the programmer
can be started, stopped and reset.

Note:
For complete comprehension of controller, self-tuning, programmer and other functions, operating
manual and project documentation are required (see page 4).

10.5 T

Disconnect the supply voltage completely and protect the unit against accidental operation. As the
instrument is mostly connected with other facilities in the control loop, consider the effects before
switching off and take measures to prevent the occurrence of undesired operating conditions!

(aceaip

Housing and front panel can be cleaned using a dry, lint-free cloth. No use of solvents or cleansing
agents!
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1.

1/0 extension modules

(kA Retro-fitting and modification of 1/0 extension modules

A

Can be used in KS98-1xx-x3xx1 and KS98-1xx-x4xx1!

The various

fetv hin y modules are
Safety hints distinguished
The instrument contains electrostatically sensitive by printed label.
components. ;’_75’_ /35;5/7
(e . . . 1gits of the
Original packm_g protects against electrostatic discharge (ESD), N rdernumber are
— transport only in original packing. given in

— When mounting, rules for ESD protection must be taken into
account.

~ the upper line.

Connection:

KS98 engineering must be taken into ac-
count, because it determines pin allocati-
on and signification of connections.
Mounting

After releasing the locking screw, with-
draw the KS98 module from the housing.

(Block no.) (70) (69) (68) (67)
in the engineering

aaaaaaa
e =

i = I T et . T

4444444

Insert the module into the required socket
with the printed label pointing down-
wards into the green connector and click
it in position in the small, white contact

7 -
N aall ~ -
- — oy R T
. """""""
b &
;

at thep.

Performance limits

The number of analog output modules per

basic card is limited by reasons of the maximum permissible self-heating. Current output module I_OUT
(9407-998-00311) excepted, all modules can be combined as long as the following conditions are met:

The sum of power factors (P-factor) must not exceed 100%
RINP  |TC_INP lU_INP F NP DIDO lu_ouT |1 ouT
— 5% = 5% 1= 8% 1= 8% = 15% -

25% |=70%
Max. one current output module per unit

One current output module I_OUT and one voltage output module U_OUT, but in galvanically
isolated module groups™ (socket 1-2 or 3-4)!

|_OUT and U_OUT cannot be combined with U_INP in one module group!

#  (alvanic isolation: sockets 1-2 are galvanically isolated from 3-4.
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12. Certificates and approvals

(VAN EC conformity (CE marking

The unit complies with the following European guidelines:
(A Electromagnetic compatibility (EMC): 89/336/EEC (as amended by 93/97/EEC)
(] Electrical apparatus (low-voltage guideline): 73/23/EEC (as amended by 93/68/EEC).

Evidence of conformity is provided by compliance with standard EN 61326-1 and EN 61010-1

12.2 DINEZED)

The unit may be used as a “facility for temperature control and limiting for heat generation plants”
according to DIN3440 (1984-07) (register number TR111403).

rMuetapgal

(Type 1, indoor use, File: E208286)

In order for the unit to comply with the requirements for UL approval, the following points must be
taken into account:

(A Use only copper (Cu) wires for 60/75 °C ambient temperature.
(A The connecting terminals are designed for 0,5 - 2,5 mmZ2 Cu cross sections.
(4 The screw terminals must be tightened with a torque of 0,5- 0,6 Nm.

(3 The unit must be mounted in the plane surface of a "type 1" housing and operated exclusively in
“indoor” applications.

(1 Maximum ambient temperature: 50 °C
( Maximum relay contact rating:
250 VAC, 2 A, 500 VA (resistive load)

250 VAC, 2 A, 360 VA (inductive load)
With inductive load, RC protective circuitry must be provided !
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9499-040-82501 Introduction

Francais

1. Introduction

Le présent manuel d'installation contient les renseignements nécessaires pour I'identification, le
montage, le raccordement et la mise en service électrique en tenant compte des consignes de sécu-
rité ci-jointes (9499-047-10601) et des conditions ambiantes.

Dans ce manuel, nous avons décrit les éléments de réglage et d'affichage, la structure des menus, la
navigation au moyen du curseur et le principe utilisé pour la sélection des sous-menus et des carac-
téristiques et pour le réglage, par ex., des valeurs de consigne et des parameétres.

Pour la mise en service fonctionnelle, des descriptions supplémentaires sont nécessaires.
Celles-ci peuvent étre commandées séparément ou bien chargées a partir de la homepage PMA:
www.pma-online.de

Documentations plus détaillées et supplémentaires:

Fiche technique (DE) 9498-737-52333
Notices d'utilisation (DE) 9499-040-826138
Manuel (DE) 9499-040-82718
Protocole PROFIBUS (DE) 9499-040-82818
Protocole IS0 1745 (DE) 9499-040-829138
Nota

Comme les fonctions du KS 98-1 sont composées individuellement pour |"application individuelle au
moyen d'un outil d'ingénierie ET/KS 98, lire la description de projet avec /'ingeniérie pour compren-
dre entierement les fonctions pouvant étre réalisées avec |'appareil.
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2. Utilisation
A8 Descripion
HARDWARE SOFTWARE/ENGINEERING HARDWARE
INP3 ‘ | ;
I N P4 } ool ET/KS98- C:\PMATOOLSIET98198BLOCO1.edg } i } }
o [ | N |
di9 [> Option C D iy |
@ino d s N  outs
ditn | N ; do5
dit2 | o - | do6
iz L do1
dia | R | do2
di5 ﬁ> OptionB o | | do3
dic i) | | dod
di7 L,,,,,,,,,,,,,,,,J} i i AAAAA e a Trend Tntesrstor i i Interface
INP1 | N z || | ouT
INP5 | RO i 8 | | i : " Standard OUT2
INP6 [> Standard | 0 — [y L 1 OUT4
g:; | P i——— R NS ——:i - OUTS

Selon la version, I'appareil de base (standard) comporte des entrées et des sorties analogiques et
numériques et des relais. La communication avec d'autres appareils et systemes peut se faire par
I'intermédiaire d’une interface série (option B).

Pour réaliser des entrées et des sorties supplémentaires, I'option C (illustrée)ou «l'option modulaire
C» est requise. Cette derniere contient quatre fiches pour des modules d’entrée et de sortie.

L "appareil est une unité d'automatisation compacte. Sa fonction peut étre configurée au moyen des
blocs de fonction. Chaque appareil comporte une vaste librairie de fonctions pour la sélection, la
configuration, le paramétrage et la liaison de max. 450 blocs fonctionnels. Ainsi on peut réaliser des
calculs mathématiques complexes, des fonction de régulation a entrées multiples et des fonctions
séquentielles dans un seul appareil.

Un indicateur a matrice LCD (160 x 80 points) permet d'afficher diverses pages d'utilisation de max.
10 lignes: par ex., entrée et sortie de signaux analogiques et numériques, de valeurs et de parame-
tres ainsi que des bargraphs, régulateurs, programmateurs et tendences. La commutation de la cou-
leur d'affichage rouge / verte et de |'affichage direct / inverse et possible par événement ou par la
voie d'utilisation (ingénierie).

3.

Caractéristiques techniques importantes

31

Entrées analogigues

INP 1: entrée universelle, configurable pour thermocouples, sondes a résistance, différence de tem-
pérature, transmetteur a résistance, courant et tension continus
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3.2

33

34

35

3.6

3.7

INP 5: Courant et tension continus (entrée sur amplificateur différentiel, INP 6: transmetteur poten-
tiométrique et courant continu).
INP 3 et INP 4 (option C): courant continu (option modulaire C: personnalisée).

Entrées numeérigues

Opto-coupleur pour 24 V CC, charge a la masse selon CEl 1131 type 1 (niveau logique bas (0) =-3...5
V, niveau logique haut (1) =15...30 V, environ 5 mA).

di1 et di2: sans E/S CANopen toutes les versions.

di3...di7: option B; di4...di12: option C (option modulaire C: personnalisée).

Pouvoir de coupure des relais: 500 VA (charge résistive), 250V, 2 A a 48..62 Hz .
OUT1, OUTZ: relais ou courant/signal logique selon la version. OUT4, OUTS: relais.
OUT 3 (option C): courant/signal logique (option modulaire C: personnalisée).

Sorties de commande

Opto-coupleur, “charge a la masse” avec tension de commande positive commune, pouvoir de cou-
pure 18...32 V c.c. <70 mA. do1...do4: option B, dob et do6: option C (option C: personnalisée).

Tension d'alimentation

90...260V AC, 48...62 Hz, consommation de puissance environ 10 VA (avec toutes les options)
- e ) SR ) . . 0108777

Les groupes des connexions galvaniquement isolés sont marqués par des lignes dans le schéma de
raccordement.

Circuit de mesure et du signal: séparation fonctionnelle jusqu'a une tension de travail de < 33 Vc.a.
/ 70 Vc.c. par rapport a la terre (selon DIN 61010-1; lignes a pointillés).

Circuits d'alimentation secteur 90...250 Vc.a., 24 Ve.u.. séparation de sécurité jusqu’a une tension de
travail de < 300 Veff entre les circuits et par rapport a la terre (selon EN 61010-1; lignes continues).

Appareils avec des modules d'élargissement E/S (KS98-1xx-x3xxx et KS98-1xx-x4xxx): les fiches 1-2
et 3-4 sont isolées galvaniquement I'une de I'autre et par rapport aux autres entrées et sorties du
signal (séparation fonctionnelle).

Sécurite électrigue

Lisolement électrique de I'appareil répond au standard EN 61 010-1 (VDE 0411-1), classe de conta-
mination 2, catégorie de surtension lll, plage de tension de travai 300 V eff et classe de protection |.
Les groupes des connexions galvaniquement isolés sont marqués par des lignes dans le schéma de
raccordement.
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Versions

9499-040-82501

4. Versions

Attention aux notes en bas de page!

K[s|9[8-1]

VERSION
DE BASE

UNITE D°ALIMENTATION ET
SORTIES DE PROCESSUS

{
|
|
{

OPTION C

CONFIGURATION

CERTIFICATION {

- Ixlx

A
Unité a fonctions multiples KS 98-1
Disponible seulement avec des bornes a vis!

Standard KS 98 0
KS 98 avec alimentation transmetteur 1
2

KS 98 avec CANapen E/S"

90...250V AC 4 Relais

24V UC, 4 Relais

90...250V AC 2 Relais + 2 sorties courant
24V UC, 2 Relais + 2 sorties courant

(L I = — ]

Sans interface
Interface TTL + E/S logiques
RS422 + E/S logiques + horloge

PROFIBUS DP + E/S logiques

Sans interface

INP3, INP4, OUT3, E/S logiques

Carte de base, sans modules?2 2)
Carte de base, modules commandés mis en place

Configuration de base
Réglage selon spécification

Mode d'emploi 3

Standard
Certifié cUL
Certifié a DIN 3440 (en attente)

Version standard
Version selon spécification du client

WN = O

A A

S w = oo

A A

A A

OCo

00
XX

1) N" est pas possible en liasion avec |' option modulaire C (— "carte de base)
Les modules Rm200 ne sont pas inclus dans |'approbation cUL!
2) N' est pas possible en liasion avec CANopen!
Commander les madelus E/S separément (en tenant compte des combinaisons possibles et des limites
de puissance — paragraphe 10)
3) Un manuel d' utilisation détaillé doit étre commandé séparément
ou bien chargé de notre site internet sous I' adresse www.pma-online.de

-pour appareils avec la carte de base de |I'option modulaire C

9/4[o[7]-/9]a8]-[o[o] | 1
, R_INP: Pt 100/ 1000, Ni 100 /1000, 20
MODULES D'ENTREE resistance, potentiometre
ANALOGIQES TC_INP:  thermocouple, mV, 0/4...20mA 21
U_INP: -50...1500mV, 0...10V 22
MODULES DE SORTIE ) U_OUT.  0/2..10V,0..._10V 30
ANALOGIQES |_OUT: 0/4...20mA, 0..._20mA 31
MODULES f DIDO: E/S numerique (universelle) 40
E/S NUMERIQUES F_INP: Entrée fréquence/ compteur 41
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Vue de la face avant

B. Vue de la face avant

LED 2 p.ex. refroidissem.

LED 1 p.ex. chauffage

Touche manuel/automatique

OO0 OO0

PMA é El @

3 4

O O

p

Trend Intearator

X

Interface PC —— % F

0.0
-I50.1'% Ti.1 0.05[%]
KS 98-1 advanced
=~ 2
1| P4 wllalcl |
I U ) L ) ) I

Vis d'arrét: bloque le régulateur dans le boitier.

Témoins LED: indiquent les états de la fonction LED.

a I'aide des outils d'ingénierie (ET/KS98) et BlueControl pour le KS 98-1.

LED 3 p.ex. alarme 1
LED 4 p.ex. alarme 2

Affichage p.ex. tendance

Touche de sélection

Touche d"augmentation (T)

Touche de diminution ({))

Affichage: a matrice LCD (160 x 80 points), rétro-éclairage «verte/rouge», affichage «direct/inverse»).
L'affichage dépend des fonctions configurées.

Touches [£]¥]a]S: La fonction correspondante est décrite dans le paragraphe 9. Menus.

Interface PC: raccordement d'un PC pourstructuration/cablage/configuration/paramétrage/utilisation

6. Montage

s

0
1.1 %1

RGNS

96

60

-~

| IR

“a QAN

max.
min.

92 +0,8

) max.
60°C 95% rel.
0°C %




Montage 9499-040-82501

A Monter I'appareil a I'aide de quatre pieces de fixation. Insérer le module et le monter rigidement au
moyen de la vis d'arrét.

A UL/cUL: voir le paragraphe «Certificats et approbations»
AAttention 3 I'étanchéité!
(A Résistance terminale du bus et verrouillage

A |'appareil contient des piéces sensibles  la décharge électrostatique. L'emballage original garantit
la protection contre la décharge électrostatique (ESD). Transporter |'appareil seulement dans
I'emballage original. Pendant le montage, tenir compte des reégles de protection contre la décharge
électrique .

Drahtschalter S:

L"état de commutation est signalé par la fonction STATUS de I'ingénierie et peut étre utilisé, par ex.,
pour bloquer des pages d'utilisation et d'autres réglages. Apres la livraison, le commutateur est ou-
vert. Pour le fermer, desserrrer la vis d'arrét, retirer le module de son boitier et fermer le commuta-
teur a crochet. Réinsérer 'appareil et I"arréter en position.

Drahtschalter PROFIBUS DP:

Résistance terminale Profibus. La résistance terminale du bus peut étre activée dans I'unité KS98 au
moyen de 2 commutateurs a crochet (DP). Les commutateurs a crochet doivent toujours étre ouverts
ou fermés les deux (apres livraison: les deux commutateurs sont «ouverts»; résistance terminale
inactive).

Drahtschalter CANbus:

Terminer les deux extrémités du bus (commutateurs fermés). Apres la livraison, le commutateur est
«ouverty».
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1. Raccordements électriques

71

A Il est indispensable de lire les consignes de sécurité 9499 047 07101 livrées avec I'unité et d’en tenir
compte! L'isolement de I'appareil répond au standard EN 61 010-1 (VDE 0411-1) avec degré de con-
ta- mination 2, catégorie de surtension llI, tension de travail inférieure a 300 V eff et classe de pro-
tection |.

A Le cablage électrique doit répondre aux standards locaux (par. ex. VDE 100).
Pendant I'installation, il faut prévoir un interrupteur principal ou un disjoncteur de puissance et le
marquer en tant que tel. L'interrupteur doit étre installé proche de |'appareil et facilement accessible
pour 'opérateur.

Lorsque le module a été retiré du boftier, monter un dispositif empéchant la chute des piéces sous
tension dans le boftier ouvert.

A Lorsque I'unité est mise en «off-line», les sorties maintiennent leur état de |'instant de
commutation!!!

Directive européenne 89/336/CEE. Elle répond aux normes européennes suivantes:
Emission de parasites: EN 50081-2 et Résistance au brouillage: EN 50082-2

L'unité est approprié pour |'utilisation a I'intérieur des zones industrielles (dans des zones résiden-
tielles, des interférences RF risquent d'étre produites). La compatibilité électromagnétique peut étre
améliorée décisivement en:
installant ['unité dans un armoire métallique relié a la terre.

* maintenant les cables secteur séparés des lignes signal et mesure.

* utilisant des lignes mesure et signal blindées et torsadées (relier le blindage a la terre de mesure).

* intégrant des circuits de protection RC selon les caractéristiques du fabricant, pour éviter des pics de
tension a la coupure qui risquent de mettre |'appareil en panne.

I Terre de mesure (pour la mise a la terre des interférences

Si I'appareil est sous l'influence d'interférences ext., I'appareil risque d'étre mis en panne
(ceci concerne également les interférences a haute frequence).

Afin de mettre les interférences a la terre et de garantir la résistance au brouillage, une
borne de mise a la terre doit étre connectée. Relier la borne A11 et P3 (raccordement a la
terre de protection) au potentiel de terre au moyen d'un cable court (environ 20 cm, p.ex. a
la terre de I'armoire de commande)! Ce cable doit étre maintenu sépareé des cables
secteur.
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B b oo cone los inbrances

Les liaisons libres de courant de charge entre les Pas de pont entre p3 et p13 mais liaison directe
potentiels de masse doivent étre réalisées d'une avec all. Relier P3 et all directement au rail.
telle maniere qu'elles soient appropriées pour
les basses fréquences (sécurité des personnes,
etc.) et pour les hautes fréquences (bonnes va-
leurs de compatibilité électromagnétique). Les li-
saisons doivent étre d'une impédance faible.
Afin de garantir un contact solide et durable,

4)

toutes les masses métalliques des piéces instal- ©)
lées dans I'armoire 1) ou dans la porte ) de @

I'armoire doivent étre vissées directement avec ®
la plaque de mise a la masse. En particulier, ceci

s'applique aux rails de mise a la terre @), au rail ®

de la terre de protection (®), aux plaques de
montage pour des unités de commutation (7) et
aux barres pour la mise a la terre dans la porte
®. Lamise a la terre a été illustrée a I'exemple
des régulateurs KS40/50/90 ® et KS92/94 (9. 3!
La longueur max. des liaisons est de 20 cm (se

rapporter aux manuels d'utilisation correspon-

dants).

© @

Normalement, la terre de protection
jaune/verte est trop longue pour permettre une bonne mise a la masse des interférences
HF.

Une liaison conductrice pour les interférences HF et d'une résistance faible est possible au moyen
des tresses en cuivre (3), surtout pour la connexion de I'armoire () et de la porte de I'armoire 2).

A cause de I'effet pelliculaire, la surface au lieu de la coupe transversale est décisive
pour une impédance faible. Toutes les liaisons doivent étre d'une surface large
permettant un bon contact. Le vernis des surfaces de connexion doit étre enlevé.

Grace a leurs meilleures propriétés HF, nous recommandons d'utiliser, pour la mise a la masse par
une surface large, des plaques de montage et des parois galvanisées au lieu des plaques de monta-
ge chromatées.

Schéma de raccordement général

A Les appareils doivent étre munis d'une protection individuelle ou commune supplémentaire pour une
consommation de puissance max. de 12,3VA/7,1W (calibre min. du fusible standard: 1A)!

Protection contre les interférences 63
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A

Raccordements électriques

séparées et marquées d'une mise en garde contre le «contact avec une tension dangereuse».

A

Hilfsenergie
Power supply
Alimentation

re est de 250 Vc.a.!

*% <]

b
L]

Ol B~ WON -

OUTS

ouT4

<500VA, <250V, <2A
|| ]
111

O 0o

OUT2

—t— ——— ——

+
0/4...20mA

<500VA, <250V, <2A

:I|::!::||:

OuUT

4
{ 0/4..20mA,
—

di 8 (+) _|
di9(+) _|
di 10 (+) |
di 11 (+) |
di 12 (+)
dob _|
do6 ]
GND _|

+
{ 0/4..20mA_ |

INP4
INP3

+
{ 0/4..20mA __|

+ —

OUT3

[ 0/4...20mA

10!
1
121

—
w

—_
o1 &~

OO Ol BN -

S G O S
O WO N — O

Lap

—
(@p)

4
]

l

P

(Option) O

l

A

64

Galvanische Trennung - Galvanic isolation - Séparation galvanique

La tension de travail max. admissible des circuits de mesure et du signal par rapport a la terre est de
33 Vc.a. /70 Vc.c.! Sices valeurs sont dépassées, les lignes de ces circuits doivent étre maintenues

La tension de travail max. admissible entre les circuits d'alimentation secteur et par rapport a la ter-

| di1/di2() 1 CAN-GND
| d1(+) i CAN-H E1QI§1'§
| di2() i CANL SNEIENE
|+ \Volt i I
_ +mA AREIENE
L —VoIt/mA} INPS aREIENE
"E}?W’ S
| M, — [ LINPE
B ' 0/4...20mA
e
— =+
- .t
I Ra o
B o . L1 iVolt
| Hori " [INP
oS e Mer
| 100%
a b c d e f g
24V
L+
— di 3 (+)
— di 4 (+)
— di 5 (+)
— di 6 (+)
— di 7 (+)
—do 1
— do 2
— do 3
—dod
\ I 1 :
1V nRXD-B 45V VP
.
' GND ! GND ! SND
i T WRXD-A™ | "TRE  !RxD / TxD-N
T WTKOE | [DATAB [T {RxD/TxDP
TR DATAA X0
— RS422| RS485 ' TTL ' PROFIBUS
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*  Seulement surles — versions avec alimentation transmetteur (apres la livraison: branchement sur les bormes A12-A14)
=k En alimentation 24 V c.c. ou c.a., le racc. de la terre de protection est obligatoire. La polarité n'est pas critique.
Pour les appareils avec |'option modulaire C — voir le schéma de raccordement sur la page 13.

I Connexions électriques de |'option modulaire C

Raccordement en conformité avec I'ingénierie! (impression au moyen d'ET/KS 98plus)

fiche 1
(bloc 67)

fiche 2
(bloc 68)

fiche 3
(bloc 69)

fiche 4
(bloc 70)

O~NOoO OB wWwN =

9
10
"
12
13
14
15

|
|
|
|

16

AL dif (+)—
ML i 2 (+) —

di1/2(-)—

Compteur quadruple

R R1 :|j” — R N

|_: 1 RZ : Rz N

] J

AR E
1 [ —

4fils 3fils 2fils  potentiometre
l +— + .

ng -1 v ™ I

+I +_: +II

g _! U2 92 h
1 - lm
P CB A b
SUEIRUE Moo e

SREIERE ' T T
= == |I= - BN T
=] ] dots20— quets
= = =] [= doT— di1(+)— e
16 16 do2—  di2 () — e
do 1/2 () — di 1/2 (-) —

AL i1 )= UL dit()—= L dil ) — -
T diz— L di2(+)— L di2(+) —

di 1/2 (-)— di

compteur avant/arriere

1/2 (-)— di 1/2 (-) — e

Entrée résistive
(9407-998-0x201)

Entrées TC, mV, mA /V
(9407-998-0x211) /
(9407-998-0x221)

:@@ Sorties tension /courant
(9407-998-0x301) /

@ :(,b (9407-998-0x311)

Entrées/sorties
numériques combinées
(9407-998-0x401)

Entrées fréquence/
compteur
(9407-998-0x241)

2 x compteur et 2 x fréquence

11

Thermocouples (a): voir le schéma de raccordement général sur la page 12
L'étalonnage de ligne n'est pas nécessaire.

Compensation de température interne:
conduire la ligne de compensation jusqu‘aux bomes du régulateur. Configuré dans AINP1: 5Tk, = int.. CJC.

Compensation de température externe:
utiliser une référence de soudure froide séparée a température de référence fixe. Conduire la ligne de
compensation jusqu'a la référence de soudure froide. La ligne entre la référence et I'appareil peut étre en
cuivre.Configuré dans AINP1: STE, = ext.. CJC et latempérature de référence en TEref

Connexions électriques de I'option modulaire C

65



9499-040-82501 Raccordements électriques

Sonde a résistance Pt 100 Sonde a résistance Pt 100 Deux sondes a résistance

en circuit 3 fils (b) en circuit 2 fils (c) Pt100 pour mesure de

16] Ra
RL1 = RL2 ] xeff = 91 - 92

| RL1 RL2Z | | RL1  Ra=RLI+RL2  gig | || N

LA A T 02

L 'étalonnage de ligne n’est pas L 'étalonnage de ligne est nécessaire: ~ Compenser la résistance des lignes:
nécessaire, si RLT=RL2. Ra doit étre égale a RLT + RLZ. procéder comme décrit dans le

paragraphe 4 Menus, étalonnage.

Transmetteur a résistance (e)
Etalonner la mesure: procéder comme décrit dans le paragraphe 4 Menus, étalonnage.

Signaux standard tension 0/2...10V (g)
Résistance d'entrée: > 100 k€2, mise a I'échelle / point décimal: par confi- INP5 INP5

guration. INP5 est une entrée sur amplificateur différentiel. Son poten- 4 po~ 4T+ Volt
tiel de référence est relié a la borne A9. Pour entrée tension, A6 doit 5| —f _+mA 5|
toujours &tre reliée a A9. ‘73 -1 -mA ? —q— - Volt
Signaux standard courant 0/4...20 mA (f) 8| — 8| — ]
Résistance d'entrée: 50 €2, mise & I'échelle / point décimal: par confi- 2| = | )=

guration.

Si'les deux entrées INP1 / INP6 doivent étre utilisées pour des signaux standard courant, tenir comp-
te de ce qu'elles sont reliées galvaniquement (potentiel de référence commun). Si nécessaire, utili-
ser une séparation galvanique!

Les versions KS98-11x-xxxxx comportent une tension d'alimentation libre de potentiel pour
I"alimentation d'un transmetteur 2 fils ou de max. 4 entrées de commande.

Les connexions des sorties
peuvent étre effectuées sur les
bornes A4(+) - A1(-)au moyen
des commutateurs a crochet.

Etat apres la livraison:
Bornes 14(+) et 12(-).

Pour accéder aux commuta-
teurs a crochet, enlever le mo-
dule du boitier.

Les commutateurs a crochet
sont logés sur le circuit impri-
mé illustré ci-dessous.
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Bornes || @ ®___|Remarques
w20 T 1 owert | ferme Disponible seulement si I'entrée INP1 est configurée pour courant ou
thermocouple
4(+)[ 1(-)| D | femé | ouvert [Dans un tel cas, I'entrée tension INP5 n'est pas disponible!
Alimentation d’entrées num. (p.ex. dil...4) acc. z‘ransmiie\ULZ fls {p.ex. INP1)
a2 A B 1(12) A
L 1 - —
+ * = :_
. . 9 4 (14) +
9 di1 di 3 3 a —
3| =Jiz T T Tl [;2 INP1
A + 13| m— =
4 (14) — 15| m—
AA A

@ Avec A14/A12 raccordé a di1/di2, A12 doit étre relié a A1.

Les entrées et les sorties numériques doivent étre alimentées d'une ou de plusieurs sources exter-

nes 24 V/ CC. La consommation de puissance est de 5 mA par entrée. La charge max. Est 70 m A par
sortie.

Exemp

les:

Entrées numeériques

(connec

(=)

teur A)

A

24V (ext.)

(+)|Imax.5mA _di1

1
| 2
3

Imax. 5 mA

di 2

=)

1

Entrées et sorties numeriques a une source
de tension (p.ex. connecteur B) 70mA!

24V (ext.1)

(+)] Imax. 5 mA

di3

Imax. 5 mA

di4

Imax. 5 mA

dib

Imax. 5 mA

di6

Imax. 5 mA

di7

!a)\lmf_ﬂbwl\)

Imax. 0,1 A
Imax. 0,1 A
Imax. 0,1 A
Imax. 0,1 A

do1

do 2

—_ g
bl (=] [de)

do 3

do 4

?

Entrées et sorties numériques (— plan de raccordement)

Entrées et sorties numériques a deux

sources de tension (p.ex. connecteur B)

(=)

(=)

24V

(ext.1)

(+)]

Imax. 6 mA

di3

Imax. 6 mA_.

24V
(ext.2)

Lt
1
L r
—1
L r
1

o)
—
N |

[Imax. 6 mA_,

[Imax. 6 mA_,

aro
I
I

Imax. 6 mA_.

Imax. 70 m A
Imax. 70 m A
Imax. 70 m A
Imax. 70 m A

do 1

Qo
o
N

do 3
do4d

] (+)

{ FEl kbl |0

67



9499-040-82501 Mise en service

Mise en service

Avant d’enclencher I'apparell, s'assurer que les conditions suivantes soient satisfaites:

* La tension d'alimentation doit étre celle spécifiée sur |'étiquette!

* Tous les couvercle requis pour la protection contre le contact doivent étre mis en place.

* Avant de mettre I'appareil en route, vérifier que les autres appareils connectés sur le méme
signal ne soient pas affectés. Si nécessaire, prendre des mesures appropriées.

* L'unité ne doit étre utilisée qu'a I'état installé dans un coffret.

* Les limites de température spécifiées doivent étre observées avant et pendant le
fonctionnement.

Menus

Un menu opérateur permet |'utilisation de I'appareil. Un dialogue complet et un dialogue concis sont
possibles.

Pendant le dialogue complet, le menu principal et ses sous-menus sont affichés et tous les réglages ad-
missibles sont autorisés. Pendant le dialogue concis, le menu principal est mis hors circuit et I'acces non
autorisé ou accidentel n'est pas possible.

Seulement le menu des pages d'utilisation admissibles est autoriseé.

9.1

Le menu principal est mis hors circuit par I'intermédiaire de I'interface, ( m—kiide) ou la fonction
STATUS (— paragraphe 6.1), si I'on a pris des mesures correspondantes dans I'ingénierie.

Le menu des pages d'utilisation admissibles est autorisé. La sélection, le marquage de lignes et le
réglages des valeurs se font comme décrits plus loin.

En appuyant sur la touche (=) pendant > 3 s, un menu opérateur différent selon la

version de I'appareil (standard / horloge de temps réel / PROFIBUS) est affiché:

In

Anwendermeni Q v
Infao / \ / \
|Bedienzeiten | |Uebersicht Werte Ueberzsicht Werte
Arwendermenii Ear*sr*ag &h ﬂ‘.:-:E. Intlne = Z28.888 [%]
Info |Z| Eararafen =uer IntOut = 23,198 [X%] |Z| L0 = . :
Status PROFIEUS Trend Intesrator Intearation auf Intearation ab
Proaramm digital Bara.2 = 5,688 [%] Barg.2 = 58,888 [%]
Frogramm analos LEDS aus LEDZE ays
Realer LED4 ein LED4 ein
Arwendermeni |
fo
Datum, Uhrzeit &Q/ KQ]
Ende |

>3S
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Ligne Irnf o

nos. de comm. HW et SW, version SW et version d'utilisation.
LigneDate. time:

affichage et réglage de la date et de I'heure

ligne=t.atus. FROFIEBUS:
état de |'acces au bus, réglage des parametres, configuration et communication de données

Ligne Et.at. CHH-ELIS
Adresse et état des unités branchées sur le bus CAN

Ligne EtatMod—C
Modules enfichés et limite de puissance

9.2

Un menu principal pour la sélection de cing sous-menus pour la sélection d’'un nombre spécifique de pages indi-

viduelles.
Sous-menu Contenu des pages
En fonction de | ingénierie, diverses pages d'utilisation sont affichées et
Fages o peuvent étre choisies: visualisation, sélection et réglage de valeurs, de
utilization recettes et d'états, etc.
Une page est prévue pour chaque fonction permettant le réglage des pa-
Farametre rametres: Affichage et réglage des parametres.
Une page est prévue pour chaque fonction:
Donn les E<S Affichage des données d’entrée et de sortie.
Une page est prévue pour chaque fonction, devant étre configurée:
Confiauration Affichage et ,régl'c}ge de |’a configuration. Pour.changer la configuration,
mettre I'unité en ‘Offline’ (— Modes de fonctionnement).

Pagelrate. heure: Affichage et réglage de la date et de I'heure. (1D
Page Do le= darFFar. @ Interface, affichage et réglage de la fré-
quence secteur et de la langue.
Page Orl irne-0f+ 1 1rne: «n-line» <> «off-line», abandonner la configu-
ration.
[ ueps Page Etalonnage: Afficher et étalonner tous les signaux a étalonner.
Page Itif': Afficher le no. de commande HW / SW, le no. de version SW. (@)
Page Etat CHMH—BII=: état des nEuds CAN raccordés. 3
Page PROF IBIIS: Afficher 'état du bus et la communication de données. @)
Page Feal. du contraste:reglage du contraste de
I"affichage LCD

(D Seulement avec |'option B avec I'horloge de temps réel (KS98-1xx-2xxxx-xxx)
@ Seulement si I'on utilise I'option B et PROFIBUS-DP(KS98-1xx-3xxxX-xxX)
@ Seulement si I'on utilise I'option KS98+ avec élargissement E/S CAN (KS98-12x-Xxxxxx-xxx)

Dialogue complet 69
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Apres la mise sous tension, le logo
de mise en route et le message
"menu principal wait!" suivis du Merue

/Diaital InF.7-12

o
d.inF7:
d. inFg:
d. inF3:
d.inFli@:
d.

d.

w

menu principal pendant quelques se- fralos Ineut

iché Arnaloa Outrut
condes sont affichés. Analos Lfniﬂ-?

ligital Ine 7-12
Digital Outr.1-6

Si I'on ne réalise aucune sélection LED-Test
pendant ce temps, la premiere page
d'utilisation (par ex., un régulateur) Disital Tre.1oE
entrée dans le sous-menu est affi-
chée automatiquement, sans marquer
une ligne ou un champ.

inFll:
inFlz:

i e i
e e e
EEEEENED

>

LinFls
LinF2E
L IRF3E
LinFdE
. 1nFSE
ihFE:

el R RNl s
EENEEENE

B

[a]/[¥] marque une ligne sélectionna-
ble (curseur; affichage inverse). Faute
de marquage d'une ligne, on retourne
dans le menu supérieur en appuyant sur la touche [&]. Aprés avoir choisi Fin par appui sur les touches
[a]/[¥] a partir de ce menu et confirmation par appui sur M, le menu principal est affiché de nou-
veau.

Déplacer le marquage de ligne (curseur) vers le haut jusqu‘au début ou vers le bas jusqu‘a la fin du
menu par appui sur les touches [a] /[¥]. Aprés avoir appuyé encore une fois sur la touche, le mar-
quage saute du début a la fin et vice versa.

Outre la sélection des pages par I'intermédiaire du menu principal (liste des pages), des pages supp-
|émentaires peuvent étre sélectionnées a partir des pages d'utilisation, si prévu dans I'ingénierie:

* Activer des pages de poursuite ou des pages précédentes par I'intermédiaire d'une fleche sur le bord
inférieur (W) ou supérieur (A ) de la page en appuyant sur la touche M.

* Une page inférieure peut &tre appelée a partir d'une ligne marquée PP par I'intermédiaire de Ia

touche [3].

L/ Sélection de lanque

Allemand - anglais: Allaemeine Daten — Geratedaten — SFrac =deut=ch markieren.
driicken: dewut.sch blinkt. [a] driicken: enal ish blinkt. [] driicken: Maikn meru wird angezeigt.

Anglais - allemand: Miscellaneous — Device data— Lanau. = enaliskmarkieren.
driicken: etal i=h blinkt. [w] driicken: deut.zch blinkt. [ driicken: Hawurtrmeti wird angezeigt.

Francais - allemand: ivetr= — Donn les darFar. — Lanhau. =francais markieren.
driicken: fraric.ais blinkt. 2x [v] driicken: dewut.zch blinkt. [©] driicken: Haurt.menil wird angezeigt.
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9.6

Choisir le sous-menu (affichage inverse) par
appui sur [a]¥] dans le menu principal et

Exemple: parametres

. Haurtmeni C

I'ouvrir en appuyant sur [©]. Dans ce menu, [A]] G =

choisir la page par appui sur [a][¥] et Kgriisuation

I"appeler en appuyant sur [3). E Faranster

@95 LED

La premiére ligne est marquée (inverse, — 4] 1821 Uebersicht verte

Réglage des valeurs). Lorsqu’on atteind la [ W] ] 860 RF™ o comst_parascter
ligne Fin par appui sur [A]¥], on peut re- |Z| £ : 6.0
tourner vers le sous-menu par appui sur M E% gggg

et vers le menu principal par I'intermédiaire
de Fin et ] par appui sur [a]¥].

m
.
(=N
1]

Par appui sur les touches [a] /[¥], le marquage des lignes (curseur) est déplacé vers le haut jusqu’au
début ou vers le bas jusqu'a la fin du menu. Aprés avoir appuyé encore une fois sur la touche, le
marquage saute du début a la fin et vice versa.

Rédalage des valeurs

Les valeurs a I'intérieur des lignes marquées d'une page peuvent étre réglables. A cet effet, marquer la
ligne ou le champ requis par appui sur ID (affichage inverse).

Apres la confirmation par appui sur [&], la valeur clignote et peut &tre réglée par appui sur [a]¥] . La va-
leur est effective aprés avoir confirmé en pressant [3)]. Ensuite, une autre ligne peut étre choisie par appui
sur [a]¥]. SiI'on n"a marqué aucun champ, on peut quitter la page d'utilisation en appuyant sur [S].

Exemple: bargraph vertical Exemple: parametre CONTR+

o O
T ———— 1127 CONTR+ Farameter N U U U U U U U y |Z|
- —

Zrrrr000 v

000701
ATARRIMA.

e

(s
S

OIS
N EE

{uyle g ) [N () )
1 muwuwuwnn

|

%] 0.ooo0 -100.0 Lzl

WA Algorithme de déeréglage

Apres avoir commenceé le déréglage, le déréglage des valeurs analogiques est possible par appui sur
les touches [a]¥].

La vitesse de déréglage augmente en appuyant continuellement sur la touche d’augmentation/de
diminution.



9499-040-82501 Menus

9.8

En relachant les touches de déréglage, la vitesse de déréglage diminue d'autant plus que les
touches ne sont pas activées longtemps.

Dans le cas d'un changement de décade de I'affichage 1000 r 100.0, la vitesse de
déréglage est adaptée (réduite a la vitesse du niveau supérieur de I'échelon précédent).

La procédure est identique pour les valeurs mesurées ou les parametres analogiques et numériques.
Outre les valeurs numériques, analogiques et temps, la page d'utilisation VWERT permet de définir
des valeurs du type bouton radio, commutateur et touche au moyen du déréglage décrit ci-avant.
Pour ce faire, appuyer sur la touche H pour exécuter |'action aprés la sélection par appui sur [A]¥].

Choisir (a]v])Et.al oriniaae dans le sous-menu [riwver= et 'ouvrir (S)). Choisir la ligne in-
férieure (affichage inverse, p.ex. 41 t.) en tapant sur [a]. Poursuivre comme suit:

Entrée transmetteur (INP1 ou INP6) Etalonnage début et fin transmetteur:

Régler le transmetteur au début (—Modes de fonct.)
Choisir ait. Tapersur — (it clignote *

[a] Taper sur — et B clignote

Attendre I'équilibrage de I'entrée (min. 6 s)

Taper sur — B% dorne est affiché

Régler le transmetteur a la fin (— Modes de fonct.)

[ Taper sur— 8% darne  clignote

[a] Taper 3x —» Set. 1EEX clignote

Attendre I'équilibrage de I'entrée (min. 6 s)

Taper sur— 188X done est affiché. L'étalonnage est terming.
[¥] jusqu’a ce que ne rien soit marqué et appuyer sur [3).

@O O® OO

Deux sondes a résistance en différence (INP1) Etalonnage de I'effet de la résistance des lignes:

Court-circuiter les deux sondes dans la téte de la sonde
Taper sur— 41 t. clignote *

[a] Taper sur —Set. Dif clignote
Attendre I'équilibrage de I'entrée (min. 6 s)
Taper sur— Cal done est affiché.

@ ® o0

L'eétalonnage de ligne est terminé. Enlever les deux court-circuits. Pour sortir de I'étalonnage taper sur
jusqu‘a ce que ne rien soit marqué et appuyer sur

* si un autre mot clignote, taper sur[a] ou [¥] autant de fois que nécessaire, jusqu'a ce que le dialogue requis clignote.
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) Online/Offline

Pour changer la configuration, mettre I'appareil en ‘Offline” et puis le remettre en ‘Online’
(Miscellaneous Onlines0ffline)

A Sil'on met I'appareil en Offline, les sorties restent a I'état d'avant la commutation !!!

(1 Fonctionnement manuel/automatique
Sil'on utilise des régulateurs, le mode automatique ou manuel peut étre requis par plusieurs
signaux. Le régulateur quitte le mode manuel lorsque tous les signaux de commande demandent le
mode automatique («manuel» a la priorité).

Exemple:
INPG est prévue pour transmetteur potentiométrique et connectée analoguement dans I'ingénierie
(retransmission de position).

Le régulateur peut &tre mis en mode manuel a partir du menu d'étalonnage (£], Man. est affiché a gauche sur la
ligne inférieure). Ensuite, la ligne Y peut étre marquée par appui sur[a] et|S] et I'organe de réglage peut étre
conduit vers ses limites en pressant [a] /[¥]. Aprés avoir fini 'étalonnage, le mode manuel doit étre remis hors
circuit sur cette page (taper encore une fois sur[2]).

Le changement d’un régulateur programmable (si prévu dans I'ingénierie) en mode manuel est égale-
ment possible. La consigne de programme (analogique ou numérique) peut alors étre changée manu-
ellement. Le régulateur programmable proprement dit continue a fonctionner a l'arriere-plan.

10. Entretien, test, dépannage

10.1

L "appareil n'exige pas d'entretien. En cas de panne, vérifier si:

* L'appareil est-il en «Online» ?

* Latension d'alimentation est-elle raccordée correctement? La tension et la fréquence
sont-elles a I'intérieur des tolérances?

* Toutes les connexion ont-elles été réalisées correctement ?

* Les capteurs et les organes de réglage fonctionnent-ils correctement?

* L'ingénierie utilisée est-elle correcte?

* |'appareil a-t-il été configuré pour le principe de fonctionnement requis?

* Les parametres réglés produisent-ils I'effet requis?

* Les modules d'élargissement E/S ont-ils été enfichées correctement? Ont-ils été cliqués en
position dans les fiches (option modulaire C)?

* Une résistance terminale a-t-elle été activée (peut étre requise pour CANopen et PROFIBUS DP
selon la position dans la topologie en bus)?
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* Les mesures CEM requises ont-elles été prises (cables blindés, mise a la terre, circuits de

protection, etc.)?

* La page de diagnostic de I'ingénierie affiche-t-elle une erreur?

Si I'appareil ne fonctionne toujours pas correctement apres ces vérifications, il doit &tre mis hors
service et remplacé. Une unité défectueuse peut étre retournée au fabricant pour étre réparée.

(['¥3 Ingénierie de test en standard

Le KS98-1 est livré avec une ingénierie de test /0-test.edg permettant la vérification des entrées et
des sorties possibles de I'appareil de base élargi (standard + option B + option C). Si le KS98-1 est
livré avec une ingénierie personnalisée, la description correspondante est valable.

Dans le cas d'un probleme pendant le démarrage, une erreur de systeme est affichée sur la page de
diagnostic. La disponibilité de I'horloge de temps réel est affichée également.

En outre, une fonction de régulation pour un circuit de régulation a sortie sur contacts, continue ou
pas-a-pas a trois plages configurable avec les pages d'affichage et d'utilisation correspondantes
peut étre activée sous la forme d’une application simple pour la démonstration des possibilités (voir
«Structure des menus de I'ingénierie de test»).

10.3 T

Le type et la gamme de mesure/signal des entrées et des sorties sont configurables. Avant la mise en
service, les entrées et les sorties a raccorder doivent étre réglées en fonction du type de capteur requis
par I'intermédiaire du menu principal.

Pour ce faire, mettre I'appareil en OFFLINE sous «Divers» dans le menu principaa (taper sur[@] > 3s ).
Toutes les entrées et les sorties sont préréglées sur 0 .. 20mA et pour une plage des valeurs de
0-100%. Apres avoir effectué le réglage du bon type, il faut retourner en ONLINE! Le KS98-1 est alors
prét a fonctionner pour le premier test d'entrée/sortie.

Réglages possibles:

AINP1: types de thermocouples; Pt100; 2*Pt100; 0/4 .. 20mA; 0/2 .. 10V; transmetteur a résistance
500Q2; résistance 5002 250Q
AINP3 (option C): 0/4 .. 20mA
AINP4 (option C): 0/4 .. 20mA

AINPS 0/4 .. 20mA

AINPB 0/4 .. 20mA

OuUT :0/4 .. 20mA ou relais
ouT? - 0/4 .. 20mA ou relais
OUT3 (option C) : 0/4 .. 20mA

ouT4 relais

0ouUTh - relais
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Selon I'appareil choisi, les sorties OUT1 et OUTZ peuvent étre des sorties sur relais ou courant. Elles
doivent étre commandées analogiquement ou numériquement dans |'ingénieries.

Structure des menus de I'ingénierie de test

Bedienseiten \

i.-"'i— E'E.l! ‘

Ende

Susztemn Hotes

I-0-Test

LaEL SHELENEPPDP

HD Elnck DEUIEE
Time = BE: 66 66
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rnormal

Analoga InFut
Analoa Outrut
[igital InF.l-6
[igital IHP -1
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B
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i e e e e
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Comme toutes les sorties ont été définies comme des sorties analogiques dans I'ingénierie présen-
te, une valeur inférieure a 50% (niveau logique bas «0») et une valeur supérieure a 50 % (niveau lo-
gique haut «T»)doivent étre régées pour faire le test des sorties sur relais.

OUT4 et OUTS sont toujours des sorties sur relais. De ce fait, elles sont commandées numériquement sur la
page d utilisation correspondante. Le réglage des valeurs de sortie s'effectue comme décrit.

Le réglage des valeurs de sortie et la sélection des pages individuelles se font comme décrit. Les pa-
ges de poursuite sont choisies en tapant sur les touches [a]¥] par I'intermédiaire des lignes du
menu ( A, V) et appelées par appui sur

([IX:3 Réqulateur / réqulateur programmable

Pour activer la fonction de régulation, changer du «mode test E/S» en mode régulateur sur la page
de configuration et choisir le type de régulateur requis: 2-plages, continu ou pas-a-pas 3 plages sont
possibles (par défaut: 2 plages).

Un type de régulateur est réglable par I'intermédiaire de <Menu principal><Configuration><115 Ré-
gulateur><Parametre Cfunc> (mettre le régulateur en «Offline» et retourner en Online apres le régla-

ge).
(1)—»[CONTR PF—
(1 En-téte de page (nom de bloc) 85 1 4 ®
@ Source de la consigne (Wint, Wext, W2) = —®
@ Unité physique 2—
@ Bargraph du signal de sortie Y, XW ou Xeff ~ (3)—"c 85.00—@
® Entrée dans la page d'autoréglage @—v: — 2.2 +—8)
® Mesure effective
@ Consigne du régulateur
Valeur du signal Y ou XW ou Xeff -
(@ Etat d'autoréglage/entrée de commande
Résultat d'autoréglage chauffage @\*M nfl =LA S :
1) Caract. proc. chauffage @ T T S OFF 0K ~—@©
@ Résultat d"autoréglage refroidissement 0 o _
@3 Caract. processus refroid. fres Hi g Ei g ‘E%
D=|omax H: @.606 C: 6600

En outre, un régulateur a consigne fixe («régulation simple») ou un régulateur a programme avec
max. 20 segments peuvent étre choisis dans I'ingénierie de test. En «régulation a programme» , la
page du régulateur programmable pour la commande par un programme est disponible. Sur la ligne
d'état (ligne inférieure, on peut appeler I'édition d'un programme (programme) et mettre en route, ar-
réter ou réinitialiser le régulateur programmable.
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Nota:
Afin de comprendre entierement le régulateur, I'autoréglage, le régulateur programmable et les au-
tres fonctions, se reporter aux notices d'utilisation et a la documentation de projet ( voir la page 3 ).

(I mise hors serviee ..

Déconnecter la tension d'alimentation complétement et protéger I'appareil contre |'utilisation acci-
dentelle. Comme I'appareil est normalement connecté avec d'autres appareils, tenir compte des ef-
fets avant la mise hors circuit de I'appareil. Si nécessaire, prendre des mesures appropriées pour
empécher des conditions de fonctionnement non désirées de se produire.

(QNetovage

Le boitier et la face avant de |'appareil peuvent étre nettoyés a |'aide d'un torchon propre et sec.
L"utilisation de solvants ou de produits a nettoyer est interdite!



9499-040-44318 Modification ultérieure des modules d' elargissement E/S

1.

Modification ultérieure des modules d' elargissement E/S

A
A\

Utilisables dans les versions KS98-1xx-x3xx1 et KS98-1xx-x4xx1!
Consignes de sécurité Les divers modules
se distinguent
suivant I'impression.
La ligne supérieure
indique les 5
derniers chiffres du
no. de commande.

Décharge électrostatique!

- contient des pieces sensibles a la décharge électrostatique

- L'emballage original protége contre la décharge
électrostatique (ESD).

- Transporter seulement dans I'emballage original.

- Pendant le montage, tenir compte des regles

pour la protection contre la décharge électrostatique.

Rac.cordement:. . (Bloc ng.) (70) (69) (68) (67) dans I'ingénierie
Tenir compte de I'ingénierie KS98, parce fiche 4 3 2 1

qu'elle détermine le schéma des bornes et la
signification des connexions

Apres le desserrage de la vis d'arrét, retirer le
module KS98

de son baftier. %' (a) - Insérer le module
dans la fiche requise avec I'étiquette impri-
mée dirigée vers le bas dans le connecteur
vert et 'arréter dans le petit contact blanc

P (b) sur le haut.

LIMITES DE PERFORMANCE

En fonction de I'échauffement propre maximum
admissible, le nombre des modules de sortie
analogiques utilisables par carte de base est li-
mité. A I'exception du module de sortie courant |_OUT (9407-998-00311), tous les modules peuvent

étre combinés tant que les conditions suivantes sont remplies:

La somme des facteurs de puissance (facteur P) ne doit pas dépasser 100%

RINP |TC_INP [U_INP [F_INP DIDO lu_out | _out

= 5% |=5% |=8% |=8% |=15% |=25% =70%

Max. un module de sortie courant par unité

Un module de sortie courant |_OUT et un module de sortie tension U_OUT, mais dans des groupes
de modules galvaniquement isolés™ (fiche 1-2 ou 3-4)!

La combinaison de I_OUT et de U_OUT dans un groupe de modules avec U_INP n’est pas possible!

*|solement galvanique: les fiches 1-2 sont galvaniquement isolées des fiches 3-4.
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12. Certificats et approbations
12.1

L "appareil répond aux directives européennes suivantes:
(A Compatibilité électromagnétique (CEM): 89/336/CEE (modifiée par 93/97/CEE)
(L Appareils électriques (directive basse tension): 73/23/CEE (modifiée par 93/68/CEE).

La conformité est prouvée par la conformité avec les standards EN 61326-1 et EN 61010-1.

12.2 DINEZED)

L "appareil peut étre utilisé comme «unité de régulation et de limitation de température pour les in-
stallations thermiques» selon DIN3440 (1984-07)(No. d’enregistrement TR111403).

(V21 Homologation
(Type 1, utilisation a l'intérieur, fichier: E208286)

Afin de répondre aux exigences de I'homologation UL, I'utilisation doit répondre aux conditions sui-
vantes:

(A Utiliser seulement des lignes en cuivre (Cu) pour une température ambiante de 60/75 °C.
(A Les bornes de raccordement ont été concues pour des cables de 0,5 - 2,5 mm2 Cu.
(1 Serrer les bornes a vis avec un couple de rotation de 0,5- 0,6 Nm.

(1 L'appareil doit étre installé dans la surface plate d'un boitier «type 1». L'utilisation doit se faire
exclusivement a l'intérieur.

(1 Température ambiante max. de |'appareil: 50 °C

— Pouvoir de coupure max. des contacts:

— 250 Vc.a., 2 A, 500 VA (charge résistive)

— 250 Vc.a., 2 A, 360 VA (charge inductive)

— Pour les charges inductives, un circuit de protection RC doit étre prévu !
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