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1.1

1.2

1.3

Allgemeines

Allgemeines

Dieses Dokument beschreibt die Fahigkeit der Profinet-Schnittstelle des Feldbuskopplers RL PN,
nachfolgend als Buskoppler benannt, und die Systemfahigkeit der verschiedenen
Modulausfiihrungen der rail line - Familie (Cl45-1xx-2.., KS45-1xx-2..., TB45-1xx-2....),
nachfolgend als “Funktionsmodul” bezeichnet. Der Begriff “Gerat” umfasst sowohl Buskoppler
als auch Funktionmodule.

Buskoppler mit einer Profinet - Schnittstelle ermoglichen die Ubertragung von Prozess-,
Parameter- und Konfigurationsdaten. Der Feldbusanschluss erfolgt an der Oberseite des
Buskopplers tber eine Sub-D-Buchse. Die serielle Kommunikationsschnittstelle erlaubt einfache
Verbindungen zu libergeordneten Steuerungen, Visualisierungstools etc.

Eine weitere, standardmal3ig immer vorhandene Schnittstelle ist die frontseitige, nicht
busfahige ‘BluePort®’ (PC)-Schnittstelle). Diese dient dem direkten Anschluss des
‘BlueControl®’-Tools, das auf einem PC ablauft.

Ubertragungsrate: )

Der Profinet-Koppler arbeitet mit einer maximalen Ubertragungsrate von 100Mbit.

Clients:

Der Ethernet Buskoppler ermdglicht die Kommunikation mit bis zu 4 Clients Giber das TCP/IP-
Protokoll.

Der Buskoppler stellt das Bindeglied zwischen dem Feldbussystem und dem |0-System dar. An
einen Buskoppler konnen bis zu 16 I0-Module direkt angeschlossen werden. Bei Verwendung
von zusatzlichen Einspeisemodulen kénnen bis zu 62 |I0-Module ein einem Buskoppler
betrieben werden. Die Verbindung zwischen dem Buskoppler und den 10-Modulen erfolgt
kabellos tiber einen in die Hutschiene aufgeschnappten Busverbinder. Der Buskoppler stellt die
Hilfsenergie fur bis zu 16 Module zur Verfligung. Die Kommunikation zwischen Buskoppler und
I0-Modulen erfolgt tiber eine RS485 Schnittstelle. Hinweise zum Betrieb

Anschluss der Schnittstelle

Der Profinet wird tber die frontseitige RJ45-Schnittstelle des Buskopplers angeschlossen.

Als Physical Layer wird 10BaseT bzw. 100BaseT verwendet.

Die physikalische Anbindung erfolgt Giber Profinet mit verdrillter Zweidrahtleitung (CAT5-Kabel,
8pol mit RJ-45 Verbindungstechnik).

Eigenschaften des Buskopplers:

e Ererfillt die Conformance Class-A und alle Anforderungen der Conformance Class B,
mit Ausnahme des Management Information Base (MIB-Il) Protokolls. Somit stellt er
keine Netzwerk-Statistikdaten zur Verfigung. Darstellung der Anlagentopologie sowie
komfortabler Geratetausch werden unterstiitzt.

o Unterstutzende Ethernet-Dienste

o Ping

o Arp

o LLDP
e Alarme

o Maintenance Alarme
e Port Diagnose
e Geratetausch ohne PC

GSDML-Datei

Die GSDML-Datei liegt als Standard-File vor. Sie finden den aktuellen Stand auf der Homepage
www.west-cs.de unter Downloads -> Software fir PMA Produkte.
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Sicherheitshinweise

2 Sicherheitshinweise
Dieses Gerat ist gemald VDE 0411-1/EN 61010-1 gebaut und gepriift und hat das Werk in
sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand verlassen.

Das Gerat stimmt mit der Europaischen Richtlinie 89/336/EWG (EMV) liberein und wird mit dem
CE-Kennzeichen versehen.

Das Gerat wurde vor Auslieferung gepriift und hat die im Prifplan vorgeschriebenen Priifungen
bestanden. Um diesen Zustand zu erhalten und einen gefahrlosen Betrieb sicherzustellen, muss
der Anwender die Hinweise und Warnvermerke, die in dieser Bedienungsanleitung enthalten
sind, beachten und das Gerat entsprechend der Bedienungsanleitung betreiben.

A Das Gerat ist ausschlieBlich bestimmt zum Gebrauch als Mess- und Regelgerat in
technischen Anlagen.

A Warnung

Weist das Gerat Schaden auf, die vermuten lassen, dass ein gefahrloser Betrieb nicht
maglich ist, so darf das Gerat nicht in Betrieb genommen werden.

ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Die elektrischen Leitungen sind nach den jeweiligen Landesvorschriften zu verlegen (in
Deutschland VDE 0100). Die Messleitungen sind getrennt von den Signal- und Netzleitungen zu
verlegen.

In der Installation ist fiir das Gerat ein Schalter oder Leistungsschalter vorzusehen und als
solcher zu kennzeichnen. Der Schalter oder Leistungsschalter muss in der Nahe des Gerates
angeordnet und dem Benutzer leicht zuganglich sein.

INBETRIEBNAHME

Vor dem Einschalten des Gerates ist sicherzustellen, dass die folgenden Punkte beachtet
worden sind:

o Es ist sicherzustellen, dass die Versorgungsspannung mit der Angabe auf dem
Typschild tGbereinstimmt.

o Alle fiir den Berliihrungsschutz erforderlichen Abdeckungen missen angebracht sein.

o |st das Gerat mit anderen Geraten und / oder Einrichtungen zusammen geschaltet, so
sind vor dem Einschalten die Auswirkungen zu bedenken und entsprechende
Vorkehrungen zu treffen.

e Das Gerat darf nur in eingebautem Zustand betrieben werden.

o Die fur den Einsatz des Gerates angegebenen Temperatureinschrankungen missen vor
und wahrend des Betriebes eingehalten werden.

A Warnung

Die Liftungsschlitze des Gehauses diirfen wahrend des Betriebes nicht abgedeckt
sein.

A Die Messeingange sind fiir die Messungen von Stromkreisen ausgelegt, die nicht
direkt mit dem Versorgungsnetz verbunden sind (CAT I). Die Messeingénge sind fiir
transiente Uberspannung bis 800V gegen PE ausgelegt.

AUSSERBETRIEBNAHME

Soll das Gerat aul3er Betrieb gesetzt werden, so ist die Hilfsenergie allpolig abzuschalten. Das
Gerat ist gegen unbeabsichtigten Betrieb zu sichern.

Ist das Gerat mit anderen Geraten und / oder Einrichtungen zusammen geschaltet, so sind vor
dem Abschalten die Auswirkungen zu bedenken und entsprechende Vorkehrungen zu treffen.

9499 040 94218 Seite 6



2.1

Sicherheitshinweise

Wartung, Instandsetzung, Umristung

Die Gerate bedirfen keiner besonderen Wartung.

Im Innern des Gerates sind keine bedienbaren Elemente angebracht, so dass der Anwender das
Gerat nicht 6ffnen darf.

Umristungen, Wartungs- und Instandsetzungsarbeiten diirfen ausschlieBlich nur von
geschulten fach- und sachkundigen Personen durchgefiihrt werden. Dem Anwender steht
hierflir der PMA-Service zur Verfligung.

A Warnung

2.3

Beim Offnen der Gerate oder Entfernen von Abdeckungen und Teilen kénnen
beriihrungsgefahrliche, spannungsfiihrende Teile freigelegt werden. Auch kénnen
Anschlussstellen spannungsfiihrend sein.

Achtung
Beim Offnen der Gerate konnen Bauelemente freigelegt werden, die gegen
elektrostatische Entladung (ESD) empfindlich sind.

Den PMA-Service konnen Sie erreichen unter:

PMA Prozef3- und Maschinen-Automation GmbH
MiramstralR3e 87
D-34123 Kassel

Tel. +49 (0)561 / 505-1257

Fax +49 (0)561 / 505-1357
e-mail: mailbox@pma-online.de

Reinigung
Das Gehause und die Geratefront konnen mit einem trockenen, Fusselfreien Tuch
gereinigt werden.

Ersatzteile

Als Ersatzteile fur das Gerat sind folgende Zubehorteile zugelassen:

Beschreibung Bestell-Nr.

Anschlusssteckerset Schraubklemme 9407-998-07101
Anschlusssteckerset Federzugklemme 9407-998-07111
Hutschienen-Busverbinder 9407-998-07121

9499 040 94718 Seite 7



Schnelleinstieg

3 Schnelleinstieg

Zum Aufbau eines rail line Systems gehen Sie bitte in folgenden Schritten vor:

LD D O CEL

Legen Sie das Anlagenkonzept und die verwendeten Funktionsmodule fest.
Bestimmen Sie die Reihenfolge der Funktionsmodule hinter dem Buskoppler.

Montieren Sie fiir jedes Modul einen Busverbinder auf der Hutschiene und schieben Sie
sie zusammen.

Montieren Sie durch Aufschnappen den Buskoppler tiber den linken Busverbinder.
Montieren Sie in gleicher Weise die Funktionsmodule in der geplanten Reihenfolge.
SchlielBen Sie den Buskoppler an die Hilfsenergie an.

Halten Sie die CONF Taste des Buskopplers fiir ca. 2 Sek. gedriickt. Der Buskoppler
adressiert nun die vorhandenen Module automatisch.

Erstellen Sie das Engineering fiir jedes einzelne Funktionsmodul. Legen Sie dabei fest,
welche Daten tber den Feldbus gelesen und / oder geschrieben werden sollen (MenUu
Busdaten Lesen / Busdaten Schreiben). Merken Sie sich die Reihenfolge der
ausgewahlten Daten.

Verdrahten Sie die Funktionsmodule.

Bei der Konfiguration im Mastertool (iber GSDML-Datei) bestimmt die gewahlte
Slotposition die notwendige, zugeordnete Funktionsmoduladresse.

Laden Sie die Buskonfiguration in die PROFINET-Masteranschaltung.
Verbinden Sie das PROFINET-Kabel mit dem Gerat.
Starten Sie den Datenaustausch mit dem PROFINET-Master !
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Inbetriebnahme

4 Inbetriebnahme

4.1 Installationshinweise

¢ Mess- und Datenleitungen sind getrennt von Steuerleitungen und Leistungskabeln zu
verlegen.

e Flihlermessleitungen sollten verdrillt und geschirmt ausgefiihrt werden. Der Schirm ist
zu erden.

¢ Angeschlossene Schiitze, Relais, Motoren usw. miissen mit einer RC-Schutzbeschaltung
nach Angabe des Herstellers versehen sein.

e Das Gerat ist nicht in der Nahe von starken elektrischen und magnetischen Feldern zu
installieren.

A Das Gerat ist nicht zur Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen geeignet.
& Ein fehlerhafter Anschluss kann zur Zerstérung des Gerates fiihren.

A Das Gerét darf nur in Umgebungen mit der zugelassenen Schutzart verwendet
werden.

& Die Liiftungsschlitze des Gehéauses dirfen nicht zugedeckt werden.

A In Anlagen, in denen transiente Uberspannungen auftreten kénnen, sind die Gerite
zum Schutz mit zusatzlichen Uberspannungsfiltern oder -begrenzern auszuriisten!

A‘!A Achtung! Das Gerat enthélt ESD-gefahrdete Bauteile.

& Bitte beachten Sie die Sicherheitshinweise.

4.2 Abmessungen

Die Abmessungen des Buskopplers entnehmen Sie bitte dem folgenden Bild. Die Daten fiir die
Funktionsmodule finden Sie in den zugehdrigen Bedienungsanleitungen.

Y |
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Inbetriebnahme

4.3 Montage

ISy

Der Verbindung des Buskopplers mit den angeschlossenen Funktionsmodulen erfolgt tiber
Busverbinder, die in die Hutschiene durch Aufschnappen verlegt werden. Mehrere Gerate
werden in Dicht-an-Dicht-Montage nebeneinander montiert. Die Busquerverbindung erfolgt
kabellos tUber die Busverbinder.

(2

fop | fop ] | 1 [

[0,
=

[0nnn
=
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Die Gerate sind fir die senkrechte Montage auf 35 mm - Hutschienen nach EN 50022
vorgesehen.

Der Montageort sollte moglichst frei von Erschiitterungen, aggressiven Medien (wie Sauren,
Laugen), Flussigkeiten, Staub oder anderen Schwebstoffen sein.

Gerate der rail line - Familie konnen direkt nebeneinander montiert werden. Fiir die Montage
und Demontage sind lGber und unter dem Gerat mindestens 8 cm Abstand einzuhalten.

Zur Installation des Busanschlusses ist wie folgt vorzugehen:
@ Busverbinder auf Hutschiene schnappen (sie liegen den Geréaten bei)
@ Fir die Dicht-an-dicht-Montage sind die Busverbinder zusammenzuschieben.
©® Gerate auf die Hutschiene Uber die Busverbinder aufrasten - die interne
Systembusverbindung steht!

Bitte montieren auf der linken Seite den Buskoppler, rechts anschlieRend die
Funktionsmodule in der gewiinschten Reihenfolge.

@ rail line Gerate enthalten keine wartungspflichtigen Teile und brauchen kundenseitig

nicht geoffnet zu werden.

A Ein Feldbuskoppler kann maximal 16 Funktionsmodule mit Hilfsenergie versorgen.

4.3.1

Sollen mehr Module angeschlossen werden, so sind diese liber Einspeisemodule RL
PWR zu versorgen.

Demontage
Zur Demontage sind die oben beschriebenen Schritte in umgekehrter Reihenfolge
durchzufiihren.

Cilililililililigg

—T
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Inbetriebnahme

4.4 Elektrischer Anschluss

4.4.1 Hilfsenergie - Buskoppler
Ein System, bestehend aus dem Buskoppler und einem oder mehreren Funktionsmodulen, wird
zentral Uber den Buskoppler versorgt. Die zentrale Einspeisung reduziert den
Verdrahtungsaufwand erheblich.

PWR 121] [22] Q‘y|24|
|
-i- -J— L L

=24V

A An den Funktionsmodulen darf keine Hilfsenergie eingespeist werden.

@ Ein Buskoppler kann max. 16 Funktionsmodule mit Hilfsenergie versorgen.
Erweiterungsmaglichkeiten siehe Kapitel xx.

4.4.2 Hilfsenergie uber Einspeisemodul RL PWR

Das Einspeisemodul RL PWR dient zur Energieversorgung von Funktionsmodulen mit
Systemschnittstelle (iber den Busverbinder in der Hutschiene.

Sollen an einen Buskoppler mehr als die von der Hilfsenergieversorgung zulassigen
Funktionsmodule angeschlossen werden, so sind zusatzliche Einspeisemodule zu verwenden.
Anwendungen:

Erganzende Speisung zusatzlicher Funktionsmodule

Verteilung auf unterschiedliche Insallationsebenen (z.B. zwei Reihen im Schaltschrank)
Aufbau getrennter Potenzialebenen

]
L]
]
e Ein Einspeisemodul kann bis zu 16 Funktionsmodule versorgen.

e )|
| Pt
A "
PWR 21] [22] [23] ]2}4| vA va va
T 1 :
C L dngm T
=24V %m&m

ot

A An den Funktionsmodulen darf keine Hilfsenergie eingespeist werden.
A Eine Dicht-an-Dicht-Montage mit anderen Teilsystemen ist nicht zulassig.

@ Eine Kaskadierung von Einspeisemodulen ist nicht zulassig (s.o.)

9499 040 94718 Seite 11



Systemaufbau

5 Systemaufbau

An einen Buskoppler konnen bis zu 16 Funktionsmodule angeschlossen und versorgt werden.
Unter der Verwendung von Einspeisemodulen kann der Systemaufbau erweitert werden:
e Bis zu 62 Funktionsmodule kdnnen von einem Buskoppler logisch adressiert werden.
e Bis zu 4 Installationsebenen konnen aufgebaut werden.
o Die maximale Ausdehnung darf bis zu 10 m lang sein.

5.1 Systemstruktur
Der Einsatz von Einspeisemodulen bietet viele Vorteile:
e Die Anzahl der anschlieBbaren Funktionsmodule an einen Buskoppler kann erweitert
werden.
¢ Im Schaltschrank kénnen die Funktionsmodule auf unterschiedlichen Ebenen verteilt
werden.
o Eine potenzialgetrennte Einspeisung der Energieversorgung ist moglich.

interner Systembus / internal system bus \

Versorgung / Power supply

@ Die gesamte Aufbaulédnge inklusive der Kabelwege darf 10 m nicht liberschreiten.
Zwischen zwei Gruppen sind max. 3 m Kabellange zulassig.

5.1.1 Aufbauhinweise

Zum Aufbau der Verbindung zwischen denen vom Buskoppler versorgten und denen vom
Einspeisemodul versorgten Funktionsmodulen ist in folgender Weise vorzugehen:

(1) Stecken Sie an die Gruppe mit dem Buskoppler rechts einen Anschlussstecker
(z.B. 9407-998-07141) an den Busverbinder in der Hutschiene.

(2] Stecken Sie an die Gruppe mit dem Einspeisemodul links einen Anschlussstecker (z.B.
9407-998-07131) an den Busverbinder.

(3) Fir die Systembusverbindung verwenden Sie verdrilltes, zweiadriges und geschirmtes
Buskabel. Verbinden Sie jeweils die Ader 1 mit dem unteren Kontakt S5, Ader 2 mit dem
Kontakt S4.

(4) SchlieBen Sie den Systembus mit einem Abschlusswiderstand LT = 100 Q ab.
Dazu stecken Sie an der letzten Gruppe mit einem Einspeisemodul rechts einen
Anschlussstecker (z.B. 9407-998-07141) an den Busverbinder. Den Widerstand legen Sie
Uber die Anschliisse S4 - S5.

9499 040 94218 Seite 12



Systemaufbau

A Verbinden Sie nicht einen Buskoppler und ein Einspeisemodul oder mehrere
Einspeisemodule untereinander liber Busverbinder zusammen. Verbindungen tber
die Kontakte S1 bis S3 konnen zu Schaden an den angeschlossenen Geraten fiihren!

5.1.2 Betrieb ohne Buskoppler

Das Einspeisemodul RL PWR kann auch zur Versorgung von Funktionsmodulen mit
Systemschnittstelle verwendet werden, wenn erst spater der Einsatz eines Buskopplers geplant
ist oder aufgrund einer reduzierten Lagerhaltung nur eine Funktionsmodulausfiihrung vorratig
sein darf.

5.2 Belegung RJ-45

Der Anschluss erfolgt tGber eine RJ-45-Buchse, mit 2 integrierten LED's.

Griine LED an:  Profinet angeschlossen
Gelbe LED an:  Traffic auf Profinet

Kontakt | Signal Beschreibung ) i
1 TD + Transmit +

2 TD - Transmit -

3 RD + Receive +

4 - Nicht belegt

5 - Nicht belegt

6 RD - Receive -

7 - Nicht belegt

8 - Nicht belegt
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Systemaufbau

5.3 Bedeutung der Anzeige-LEDs am Buskoppler

Fliinf LED-Anzeigen des Buskopplers zeigen verschiedene Betriebszustande an.

@—=-s
@—rx

Bedeutung
LED Systembus - Zustand
q aus aus
‘ blinkt: Module suchen
ein: Kommunikation aktiv
LED TX Datensenden PROFINET
2 aus: keine Verbindung
gelb blinken: Verbindung aktiv
LED Geratezustand *
grun: ok
0 gelb: Initialisierung
& TSX o 3 gelb blinken: Konfigurationsabweichung
rot: keine Konfiguration
rot blinken: Modulausfall
0‘. 4 CONF Konfigurationstaste
LED Feldbus - Zustand
5 aus: keine Verbindung
‘ blinkt: Erkannter Teilnehmer / CPU Stop
ein: Datenaustausch
‘ LED RX Datenempfangen PROFINET
6 aus: keine Verbindung
gelb blinken: Verbindung aktiv
7  PC-Anschluss fir das Engineering Tool

* Wechselnde Anzeige “ grin- gelb- rot- aus”: Interner Fehlerzustand

5.4 Fail-safe

Uber die User-Parametrierung ‘Fail-safe’ wird das Verhalten des Gerates bei Busausfall bzw.
‘Bus-Stop’ des Masters festgelegt.

Busausfall:

Bei Busausfall arbeitet das Gerat nach folgenden Regeln:

Fail-safe Reaktion bei Busausfall oder Master-Stop

Last value | Weiterarbeiten mit den zuletzt gesendeten Werten
Geforcte analoge Eingange werden auf FAIL gesetzt

zero Geforcte analoge Eingange werden auf FAIL 1) gesetzt

geforcte digitale Eingange werden auf null gesetzt

Geforcte Ausgange werden auf null gesetzt

9499 040 94218
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Systemaufbau

5.4.1 Aufbau des Daten-Cache im Profinet-Buskoppler
Die Prozessdaten umfassen einen Datenbereich von jeweils 736 Worddaten im Write-Cache
(Schreibbereich) und Read-Cache (Lesebereich).

Index Read-Cache

Inhalt

1 beliebige Daten von beliebigen Kanalen

bis max.120

ab max. 121 Ausgewahlte Daten (fir alle Kanale identisch):
alle Daten Kanal 1
alle Daten Kanal 2
alle Daten Kanal 30

bis max. 736

Index Write-Cache

Inhalt

1 beliebige Daten von beliebigen Kanalen
bis max.120
ab max. 121 Ausgewahlte Daten (flr alle Kanale identisch):
alle Daten Kanal 1
alle Daten Kanal 2
alle Daten Kanal 30
bis max. 736
9499 040 94718 Seite 15
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6 Schnelleinstieg, am Beispiel einer SIMATIC® S7
6.1 Testumgebung

Fir den beispielhaften Testaufbau bendtigen Sie folgende Komponenten:
e Programmiergerat (PG) oder PC mit PC-Adapter
e Programmiertool STEP®7 V5.4
e Automatisierungsgerat (AG)
z.B. CPU S7 315-2 PN/DP, neue Ausgabe
¢ RailLine Koppelmodul RL40-PN (Bestellnr.: RL40-115-00000-U00)
e z.B. KS45 (Bestellnr.: KS45-113-20000-U00)
o Ethernet Switch mit Patch-Kabel

6.2 Beispiel einer Testumgebung:
Aufgabe

e Ein RL40-PN System mit der IP 192.168.1.166 und dem Namen ,RL40-Station1” soll an
eine CPU315-2 PN/DP lber Profinet angeschlossen werden.

e Es soll ein System aus mehreren Funktionsmodulen (KS45, Cl45 und TB45) und einem
Relais Ausgangsmodul realisiert werden. Die Daten, welche zur Kommunikation
verwendet werden sollen, werden mit dem Engineering-Tool BlueControl ausgewahlt.
Fur jedes Funktionsmodul stehen 15 Werte zum Schreiben und Lesen zur Verfligung.
Diesen Werten konnen mit BlueControl frei Parametern bzw. Signale zugewiesen
werden. Fir die I/O Module und die Temperaturmodule ist die Anzahl der zu
Ubertragenden Daten fest definiert.

Bevor die Testumgebung in Betrieb genommen wird, sollten Sie sicherstellen, dass das
Automatisierungsgerat keine andere Anwendersoftware enthalt ("urgeldscht”).

6.3 Erstellen eines neuen Projekts in Step® 7

In diesem Abschnitt wird dargestellt, wie ein neues Projekt mit

Ste p® 7 erzeu gt wird. Arwenderprojekte ] Bibliatheken | Mulprojektz |
MName ‘ Ablagepfad -~
. % K.598dema C:A\ProgrammetSiemensiStep? \S 7o
° P rOJ e kt neu: % KSvario C:AProgrammetSiemens\Step? S 7Fo
% Profinet C:\ProgrammetSiemens\Step? S 7Pro

% Profinet_KSWar_ext_swich C:\ProgrammetSiemens\Step? 7 proj
% Profinet_KSWar_int_swich  C:\Programme’Siemens\Step? =7 pioj
%FIUHHELKSV&H[ETZ C:\ProgrammehSiemenssStep s fproj @

[EC YNNI ST T o1 - SR - A—— T T
<
e Master Station erstellen (S7 300): -
_ o | Hame T
Q SIMATIC Manager - [Profinet Demo -- C:\Programme\Siemens\Step 7\s 7proji\Profin_B] EJ@E| ‘F‘rohnet Demd ’m
@ Datei Bearbeiten Nalft Zielsystem  Ansicht  Extras Fenster  Hilfe - | x -
0= |8 1 SIMATIC 400-Statian | | [ ¢ Kein Fiter > ~| | e =EBM Ablageort [Ffad)
e Subnetz 2 SIM n C:\Pragramme’Sigmens\StepThaTproj Durchsuchen...
&P Profnel Deme Programm v 3 SIMATIC H-Station | =
4 SIMATIC PC-Station
5 Andere Station Abbrechen Hilfe
6 SIMATIC 55
7 PGIPC
[ Hw Konfig - [SIMATIC 300{1) (Konfiguration) -- Profinet Demo]
Bearbeiten  Einfiigen  Zielsystem  Ansicht Extras Fenster Hife

= 2. g 2
IFL’lgt SIMATIC 300-Station an der Cursorposition ein. O&Es %S sin sy =] Elis
_ ~ ojxl
Suchen: dt{ch )
Erofit: Standard hd
=0 RACK-300 A
=1 Profilchiene
-0 SM-300
c SIMATIC 400 v
BES7 390177700640 E
3 In verschiedenen Langen lieferbar -
< bd
Driicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten, And
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[ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) {Konfiguration) - Profinet Dema]
@) Station Bearbeiten Eifiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife

De&E 8B & s ol {2 %6 | w2

CPU auswahlen und IP-Adresse vergeben

Allgemein  Parameter I

BES7 315-2EH13-0AB0 ~ T
Arheitsspeicher 256K 01 ms/kalw - -
! |PROFINET &nschluss; & 7-Kommunikation
< > (ladbare FBs/FCs); PROFINET -

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle PN-I0 (R0/52.2)

3

Bei Arwiahl eines Subnetzes werden die
nachsten freien Adressen vorgeschlagen

Netziibergang
1P-Adr z 192168.1.160

g - Tesse &+ Keinen Router verwenden
Suchen: LLEY Subnetzmaske; 266,265.256.0

= " Router verwenden
Profil ’h‘ Adiesse:

ol (] BES7 315-2EH1304B0 A Subnetz
- nicht vernetat -

Driicken Sie F1, um Hife 2u srhalten,

And

Eigenschaften.
Lischen

2 HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) - RL40-PN-Test1]

[l station Bearbeiten Enflgen Zieisystem Ansicht Extras Eenster Hife

DEe8 §l& B sl & | B[ 98 k2

akK

&bbrechen Hilfe

Eigenschaften - RL40-station3
Algemein | Identiikation |

Kurzbezeichnung RL40-PH

> 68142000
< > PHA J

RL40-PN System auswahlen und Geratenamen sowie IP-Adresse vergeben.

~ oixl
Beschreibung DAP
Suchen: | | angl g
Profit  [Standard hd
703 Sereons = Bestel:Nr. ¢ Fimwars; 58142000 /1.00
1 o Ethemet(1}: PROFINE T-10-System (100 5 (1 Welwrs FELDGEFATE _— —
2 CPU 3152 PN/DP + [ General
X1 MPEP = Geritename:
@ ANHO + (] HIMOD PN
X271 Por? + [ KevaioBK-FH
3 # (1] PSG-Plastic Service GmbH
1 = = 2 RL4O PN
< BB HLA0PH DAP] GSDDatei GSDMLY2 2-PMA RLAIVZ2-20150901.sml
# ] Anlaufparametrierung
w1 ( ohne Anlaufparametrisnung v Elscahesia ey

Teilvehmer PROFINET 10-System

| ] 21 R ARcH o
Driicken Sie F1, um Hifz zu erhalten.

DAP
|E SDML-A2.2-PMA-RLATV22-20150901 sl

Gerdtenummer. B

IP-Adresse; 192.168.0.180

¥ |P-tdiesse duch I0-Controller zuweisen

Kommentar:

=

[PROFINETD System (100)

Ethemet

Abbrechen Hilke

Im Folgenden mussen die RailLine Module ausgewahlt werden. Hierbei ist darauf zu

achten, dass die gleichen Module verwendet werden, die auch in der Hardware zur
Anwendung kommen. Weiterhin muss an dieser Stelle entschieden werde, wie die

einzelnen Module parametriert werden sollen.

o

Anlaufparametrierung: Mit Anlaufparametrierung bedeutet,
dass die Parametrierung der Module in der Steuerung

Eigenschaften - RL40-1x0-43100 4 AO - (R-/S6)

Aligemen | Adressen Parameter

erfolgt. Dies ist nur fir Module mit geringem Engineering-
Aufwand (geringe Parameteranzahl) moglich.

BlueControl durchgefiihrt.
Fir jedes Funktionsmodul

stehen 15 Werte zum Schreiben
und Lesen zur Verfugung. Fir

die I/0 Module und die
Temperaturmodule ist die

Anzahl der zu libertragenden

Daten fest definiert.

Wert
= 23 Parameter

=3 Ausgang 1
[5) AsgangsTye  |-20.+20ma
(2] Fehlervert
(&) FvMin 20.+20 mA

VMax 20000

(] P¥Min 0
[E] PvMax 20

+(1] Ausgang 2 o

Ohne Anlaufparametrierung: Hierbei wird die Parametrierung der Module durch

E Parametrierung (Modul 2) - Gerat2
By Wg %, | Mg | |Parametierung -
8] RL 431 4-Kanal Analogausgang | Kiirzel | Bezeichnung
=] Parameter OuP.1 Ausgang 1
Ry Ausgang 1
% Ausgang 2 OutT Ausgangs Typ
Ry Ausgang 3 Flty Fehlenwert
% Ausgang 4 FvMin | Feldwert min
FyMax | Feldwert max
PVMin | Prozesswert fiir FMin
PVMax | Prozesswert fiir FMax

Wert Bereich

1:-20... 20méd, x
% -30000...30000

1:-20.. 20mé, -30.000...30.000

20.000 -30.000...30.000
-30000...30000

0
20000 -30000...30000

9499 040 94718
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[ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- RL40-PN-Test1]

Ration Dearbeken [ifgen Zelsystem Ansicht Extras Fenster Hife =K
DS § G e dasla MO 8 w2

Proft  [Standard -

) RL4OPN DAP ~
' Anlaufparametnerung
(23 ohne Anlaufparametrierung
+ () Digitale 1/0 Module
= (2 Funktinsmodule
&3 AL C145-153-20040 Std
C1451x3-210x0 Stdeopt!
m C145-1%3-220%0 Stdeopt2
C1451%5-2000 2vel
C1451%5-210x0 2releopt]
v C145-1%5-220x0 2releopt2
< > KS45-1x1-200x0 Std, di_ct
KS45-1x1-21040 Std, di_op
KS45:1x1-22040 24, di_ct
KS45-1x1-230x0 24|, di_op

K5451%3-200%0 Std+AD, di_ct

Ethernet(1} PROFINET40-System (100)

CPU 315-2 PN/DP

B EAdesse | AAdresse | D Kommentar T

= KS451:3-21 (!
2 — e —% 5451321040 StdvAD, d_op
2 KS45-1x3.22040) 24190, di_ct
iwice A T KS45-1x3-23040 2A1+A0.d_op
Fort 7 Fort 1 " prd >

Modul 1 —» FIL40-1x045200 4 DO Rl KS451%5-200x0 200 +rel di_ct

Modul 2 —pE [ KS45:1%3-200x0 StdeAD KS45-1%3- 2000 500 256315 ;zﬁ:imi?fmd'w
Modul 3 — C145-1%3-20040 Std

TBA45:1x1-20040 Std, di_ct
TB45-1x1-210x0 opt1, di_ct
TB451x1-22040 Std, di_op
TB451x1-230:0 opt], di_op
TB451x3:200:0 AD. di_ct
TB45:1x3:210:0 AQ+opt1 di_ct

TB45-1x3-22040 AD. di_op
TRARAV22UWN 8N+eantt di on ¥
< >
KS45-1%3-200x0-00x E
KS45 (2 Relais + Analogausgang. di =
K
18 » GSDMLV2 2-PMA-RL40V22-20150901. xml
Driicken Sie F1, um Hiffe 2u erhalten, And

* In den Interface Eigenschaften fiir den 10-Zyklus sollte min. 16 ms eigestellt werden.

KS45-1x1-230x0 241, di_op
KS45. 0 +40, di_ct
KS4R-1x3-210xN St+AN di nn bt

Zu jedem Modul ist unterhalb der Tabelle !
eine ausfiihrlichere Gerateinfo mit der
. .. KS 45123 20040 sk x¢
Bestellnummer, Gerateausfiihrung und der KS45 (2 Relais + Analogausgang, di = Kontakteingang) =
. GSDMLV2 2-PMA-RL40v22-20150901.xml
GSDML Datei angegeben.

e |P-Adresse und Stationsname zuweisen
Um einem RL40-PN System die IP-Adresse und den Geratenamen zuzuweisen, wird
Uber Zielsystem > Eternet > Ethernet-Teinehmer bearbeiten eine Teilnehmersuche
gestartet. Nach Auswahl des zu

Netz durchsuchen - 3 Teilnehmer

Starten | | IP-Adresse MAC-Adresse Gerately Geratename

B2 HW Konfig - [SIMATIC 300(1) {Konfiguration) -- RL40-PN-Test1]

- — - 192.168.0.160  00-0E-8C-CD-80-..  57-300 prio
B Station Bearbeiten _Einfugen | il Ansicht Extras Fenster _ Hife Anhalten 192168.0.180 6C-EC-EB-AE-2D-.. RL40-PN 1l40-station3
DS -8 §y &gy ‘edeninBauguppe.. Curkt 192.168.0.170  00-0E-0D-04-06-38  KSwario-BK...  ksvario-statior
—_— | ladeninPG...
B Baugruppen-Identifikation laden. .. B v schngll suchen
= (0)UR Baugruppen-Identiikation laden in PG... Suchen:
1
2 E CPU 3152 PN/DF DS ) cundad
X1 MPI/DP ko RL40PN DAP
x VIO (23 Anleufparame}
X2P1, i Port 7 @R che Ardaudp]
3 + (1 Digtale |
4 = (2 Funktinsr}
= 145
v s :
< 5 Cl45- Ethernet-Teilnehmer bearbeiten
=l Ethernet Teineh
. themet Teilnehmer
] @) ALAOtalon3 E e S
PROFIBUS » GerStenamen Gber
Steckplatz Baugruppe Calteinen v,,o,bm::_ el MAC Adresse: [scecesae 2070 [ Duichsuchen .|
7 FLAOstation3 L gewew o oK. _]
Intevtace ||| intevtace T T I o
Funt 1 At 7 | Eg:;.m 1PKonfiguration einstellen =1
'ALA0-1x0-45200 4 DO Rel~_|ALA0-10-45200 e 0 = 454:3}1 e S: a: e :- 5| |P Parametee venversien
KS45-13-2000 StdvAD, ~_|KS45-13 2000-wex 25315 _[256.315 ety
C145-1%3-2000 5td. C145-1x3- 2000 [316.375_[316.375 b ety Netziibergang
KS451:3:2300 24148061 | | |padesse: [z o
KSA51:5200 20N orel i * Keinen Router verwenden
bd 256,256.255.0 " Router yerwenden
KS45-13-2000-x0x AT
§ KS45 (2 Relais + Analogausgang, di = ¢ .
E ¥ ||GSDMLV22PMARLAV2220150301 ] | IP Adiesse von shem DHCP Server bedehen
Zeigt die Adresse der Teilnehmer am Ethernet zum Andern an. identifiziert Liber
N N @ ClientiD. ML € Gerst
parametrierenden RL40-PN Systems kann diesem ol
jetzt die IP und der Stationsname zugewiesen — .
Konfiguration zuweisen
werden. .
Gerdtename vergeben
Geratename: 1140-station3 Name zuweisen
Riicksetzen auf Werkseinstellungen
Schiiefen Hilfe.
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Variablentabelle definieren und Kommunikationsdaten Testen

Eigenschafte

Name
Symbolischer Mame

Symbolkommentar

Projektptad:

Erstellt am:
Zuletzt gedndert am

Kammentar.

ariablentabelle

Speicherort des Projekts: |C:\Programme’SizmenstStepTh s 7pioi\Prafin_&

Allgemein - Teil 1 l Allgemein - Teil 2| Attibute |

Code Schrittstelle
22012013 11:51:03

2201.201311:51:03 22.01.2013 11:51.03

Abbrechen Hilfe:

3

Ab Operand:

Anzahl:

Anzeigeformat:

Steuenwert;

Bereich einfiigen b_(

Abbrechen

Hilfe

Demo 00

A ofine
é Operand ‘ Sy

Steuerwert

boll Anzeigetormat Enatuswertl
DET

PR 256

P& 255 DEZ
P&y 260 DEZ
P& 262 DET
PR 264 DEZ
PAW 266 DEZ
P&V 265 DEZ
P&R 270 DEZ
PAW 272 DEZ
P& 274 DET
PAW 2TE DEZ
P& 2TS DEZ
P&y 280 DEZ
P& 282 DET
PR 254 DEZ
P&y 286 DEZ

P& 256
P& 255
[ )
P&y 262
P&V 264
PR 266
PAW 263
P&V 270
P& 272
PAW 274
P&V 276
PAW 275
PR 280
P&y 282
PR 284
PR 286

DET

9499 040 94718
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7 Anhang

7.1 Aufbau eines PROFINET IO-Netzes

Im folgenden Bild sehen Sie einen typischen Aufbau eines PROFINET IO-Netzes.
Vorhandene PROFIBUS-Slaves konnen (ber einen IE/PB-Link eingebunden werden.

PLC _KSVario OP PC

) | =
E BEEERE B ———\
|
PROFBUS DP
Switch Switch Switch

8

PROFINET IO (Industrial Ethernet)
Max. 100m
IE/PB-Link

7.2 Begriffe

Bus

Gemeinsamer Ubertragungsweg, mit dem alle Teilnehmer verbunden sind; besitzt zwei
definierte Enden.

Bei KSVario ist der Bus eine Zweidrahtleitung.

Busanschlussstecker
Physikalische Verbindung zwischen Busteilnehmer und Busleitung.

GSD-Datei

Die Eigenschaften eines PROFINET-Gerates werden in einer GSD-Datei (Generic Station
Description) beschrieben, die alle notwendigen Informationen fiir die Projektierung enthalt.
Ebenso wie bei PROFIBUS kdnnen Sie ein PROFINET-Gerat Giber eine GSD-Datei in STEP 7
einbinden.

Bei PROFINET IO liegt die GSD-Datei im XML-Format vor. Die Struktur entspricht ISO 15734,
dem weltweiten Standard fur Geratebeschreibungen.

Geratenamen

Bevor ein I0-Device von einem 10-Controller angesprochen werden kann, muss es einen
Geratenamen haben, da die IP-Adresse dem Geratenamen fest zugewiesen ist. Bei
PROFINET ist diese Vorgehensweise gewahlt worden, weil Namen einfacher zu handhaben
sind als komplexe IP-Adressen.

Das Zuweisen eines Geratenamens fiir ein konkretes 10-Device ist zu vergleichen mit dem
Einstellen der PROFIBUS-Adresse bei einem DP-Slave.

Im Auslieferungszustand hat ein 10-Device keinen Geratenamen. Erst nach der Zuweisung
eines Geratenamens mit dem IO-Supervisor/PC ist ein |0-Device fiir einen 10-Controller
adressierbar, z. B. fiir die Ubertragung der Projektierungsdaten (u. a. die IP-Adresse) im
Anlauf oder fir den Nutzdatenaustausch im zyklischen Betrieb.
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e Geratetausch ohne Wechselmedium/PC
IO-Devices mit dieser Funktion sind auf einfache Weise austauschbar:
- kein Wechselmedium (z. B. SIMATIC Memory Card) mit gespeichertem Geratenamen

erforderlich

- der Geratenamen muss nicht mit dem PG zugewiesen werden
Das eingewechselte I0-Device erhalt den Geratenamen vom IO-Controller, nicht mehr vom
Wechselmedium oder vom PC.
Der 10-Controller verwendet dazu die projektierte Topologie und die von den IO-Devices
ermittelten Nachbarschaftsbeziehungen. Die projektierte Soll-Topologie muss dabei mit der
Ist-Topologie ubereinstimmen.

e MAC-Adresse
Jedem PROFINET-Gerat wird bereits im Werk eine weltweit eindeutige Gerateidentifikation
zugewiesen. Diese 6 byte lange Gerateidentifikation ist die MAC-Adresse.
Die MAC-Adresse teilt sich auf in:
- 3 byte Herstellerkennung und
- 3 byte Geratekennung (laufende Nummer).
Die MAC-Adresse steht lesbar auf dem Gerat, z. B.: 08-00-06-6B-80-C0

e PROFIBUS International
Technisches Komitee, das den PROFIBUS- und PROFINET-Standard definiert und
weiterentwickelt.
Bekannt auch als PROFIBUS-Nutzerorganisation e. V.(PNO).
Homepage: www.profibus.com

e Priorisierter Hochlauf
Priorisierter Hochlauf (FSU) bezeichnet die PROFINET-Funktionalitat zur Beschleunigung des
Anlaufs von [0-Devices in einem PROFINET 10-System mit RT- und IRTKommunikation. Die
Funktionen verkiirzt die Zeit, die die entsprechend projektierten I0-Devices bendtigen, um in
folgenden Fallen wieder in den zyklischen Nutzdatenaustausch zu gelangen:
- nach Wiederkehr der Spannungsversorgung
- nach Stationswiederkehr
- nach Aktivieren von 10-Devices.

e PROFINET
Im Rahmen von Totally Integrated Automation (TIA) ist PROFINET die konsequente
FortfUhrung von:
- PROFIBUS DP, dem etablierten Feldbus, und
- Industrial Ethernet, dem Kommunikationsbus fiir die Zellenebene.
Die Erfahrungen aus beiden Systemen wurden und werden in PROFINET integriert.
PROFINET als ethernet-basierter Automatisierungsstandard von PROFIBUS International
(ehemals PROFIBUS-Nutzerorganisation e. V.) definiert damit ein herstellerliibergreifendes
Kommunikations-, Automatisierungs- und Engineering-Modell. PROFINET ist seit 2003 Teil
der Norm IEC 61158. Siehe PROFIBUS International
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e Switch
PROFIBUS ist ein linienformiges Netz. Die Kommunikationsteilnehmer sind durch eine
passive Leitung - den Bus - verbunden.
Im Gegensatz besteht das Industrial Ethernet aus Punkt-zu-Punkt-Verbindungen: jeder
Kommunikationsteilnehmer ist mit genau einem Kommunikationsteilnehmer direkt
verbunden. Soll ein Kommunikationsteilnehmer mit mehreren Kommunikationsteilnehmer
verbunden werden, wird dieser Kommunikationsteilnehmer an den Port einer aktiven
Netzkomponente — den Switch — angeschlossen. An die anderen Ports des Switches konnen
nun weitere Kommunikationsteilnehmer (auch Switches) angeschlossen werden. Die
Verbindung zwischen einem Kommunikationsteilnehmer und dem Switch bleibt weiterhin
eine Punkt-zu- Punkt-Verbindung.
Ein Switch hat also die Aufgabe, empfangene Signale zu regenerieren und zu verteilen. Der
Switch "lernt" die Ethernet-Adresse(n) eines angeschlossenen PROFINET-Gerats bzw.
weiteren Switches und leitet nur die Signale weiter, die fiir das angeschlossene
PROFINETGerat bzw. den angeschlossenen Switch bestimmt sind.
Ein Switch verflugt Giber eine bestimmte Anzahl von Anschlissen (Ports). Schlie3en Sie an
jeden Port maximal ein PROFINET-Gerat oder einen weiteren Switch an
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8 Adressbereiche und -formate

8.1 Bereichsdefinitionen
Die Adresse wird in 2 Byte kodiert. Die hochstwertigsten 3 Bits definieren das
Ubertragungsformat der Daten.
Far rail line Gerate stehen folgende Formate zur Verfligung
e Integer
e Integer mit 1 Nachkommastelle
e Gleitkommaformat (Float nach IEEE)

Adressbereich Ubertragungsdatenformat Kleinster GrolRter Aufldsung
tibertragbarer | iibertragbarer

hex dez. Wert Wert

0x0000...0x1FFF | 0 ... 8191 Integer ohne Nachkommastelle | -30000 +32000 +/-1

0x2000 ... Ox3FFF | 8192 ... 16383 | Integer mit 1 Nachkommastelle -3000.0 +3200.0 +/- 0.1

0x4000 ... 0x7FFF | 16384..32768 | Float (IEEE-Format) -1.0 E+037 +1.0 E+037 +/-1.4E-045

@ Bei den Integerzahlen ohne und mit Nachkommastelle wird tiber die Schnittstelle der
Wertebereich -30000 bis 32000 iibertragen. Die Skalierung mit den Faktoren 1 oder 10
muss sowohl beim Sender als auch beim Empfanger vorgenommen werden.

8.2 Sonderwerte
Folgende Sonderwerte sind bei der Ubertragung im Integerformat definiert:

e -31000 Sensorfehler
Dieser Wert wird zuriickgegeben fiir Daten, die Wert auf Grund eines
Fihlerfehlers keinen sinnvollen Wert liefern konnen

e -32000 Abschaltwert
Die Funktion ist abgeschaltet.

e -32500 Nichtdefinierter Wert
Dieser Wert wird vom Gerat zuriickgegeben, wenn bei einer Bereichsabfrage
eine Date innerhalb des Bereiches nicht definiert ist. (NOT DEFINED VALUE)

e -32768 Entspricht 0x8000hex. Der zu libertragende Wert liegt auRerhalb des
Ubertragbaren Integerbereichs.

Folgende Sonderwerte sind bei der Ubertragung im Floatformat definiert:
e -1.6E37 Diese Date ist nicht definiert. Dieser Wert wird vom Gerat zurlickgegeben,
wenn bei einer Bereichsabfrage eine Date innerhalb des Bereiches nicht
definiert ist.
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8.3 Anhang Status / Steuer - Informationen

Die Bedeutung der auswahlbaren Status- und Steuerinformationen fiir die Gibertragbaren
Busdaten (lesen / schreiben) werden in diesem Kapitel erlautert.

8.3.1 Messumformer UNIFLEX CI 45

Statusworte
Name r/w Typ Wert/off Beschreibung
St.Di r Int Zustand der digitalen Eingédnge oder von Tasten (binar kodiert)

Bit 0: Eingang di1

Bit 8: Zustand Enter-Taste

Bit 9: Zustand Dekrement-Taste
Bit 10: Zustand Inkrement-Taste

StAin 1 Int 0..127 Bitcodiert der Status der analogen Eingénge (Fehler, z. B.Kurzschluss)

Bit0 Bruch am Eingang 1

Bit 1 Verpolung am Eingang 1
Bit 2 Kurzschluss am Eingang 1
Bit3 Nicht benutzt

Bit4 Bruch am Eingang 2

Bit5 Verpolung am Eingang 2
Bit6 Kurzschluss am Eingang 2
Bit 7-15 Nicht benutzt

StAla r Int Status der Alamne: Bitweise codiert der Zustand der einzelnenAlarme wie Grenzwertverletzung.

Bit0 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 1
Bit 1 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 2
Bit2 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 3
Bit 3-7 Nicht benutzt

Bit8 Anstehende Grenzwertverletzung 1

Bit9 Anstehende Grenzwertverletzung 2

Bit 10 Anstehende Grenzwertverletzung 3

Bit 11-15 Nicht benutzt

StDo  r Int 0..15 Status der digitalen Ausgédnge

Bit0 digitaler Ausgang 1
Bit 1 digitaler Ausgang 2
Bit 2 digitaler Ausgang 3

Fail r Enum Fehler am Eingang, fehlerhafter oder falsch angeschlossener Sensor
0 Kein Fehler
1 Fuhlerbruch
2 Polaritdt am Eingang falsch
4 Kurzschluss am Eingang

Steuerworte
Name r’'w  Typ  Wert/off  Beschreibung

F.Di r/w | Int 0.1 Forcen der digitalen Eingange. Forcing bedeutet die externe Steuerung eines Geréte-
Eingangs, das Gerat tibernimmt den Wert auf diesen Eingang. (Vorgabe fiir Gerate-
Eingdnge durch liberlagerte Steuerung, z. B. zum Funktionstest.)

Bit 0 Forcing fiir digitalen Eingang 1

F.Do r/w | Int 0..15 Forcing der digitalen Ausgénge. Forcing bedeutet die externe Steuerung
mindestens eines Ausgangs, das Geradt nimmt keinen Einfluss auf diesen
Ausgang. (Nutzung freier Gerédteausgange durch (iberlagerte Steuerung)
Bit 0 Forcing digitaler Ausgang 1
Bit 1 Forcing digitaler Ausgang 2
Bit 2 Forcing digitaler Ausgang 3
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8.3.2 Universalregler KS 45

Statusworte
Name r/w Typ Wert/off Beschreibung
St.Di r Int Zustand der digitalen Eingénge oder von Tasten (binar kodiert)

Bit 0: Eingang di1

Bit 8: Zustand Enter-Taste

Bit 9: Zustand Dekrement-Taste
Bit 10: Zustand Inkrement-Taste

StAin 1 Int 0..127 Bitcodiert der Status der analogen Eingénge (Fehler, z. B.Kurzschluss)

Bit0 Bruch am Eingang 1

Bit 1 Verpolung am Eingang 1
Bit 2 Kurzschluss am Eingang 1
Bit3 Nicht benutzt

Bit4 Bruch am Eingang 2

Bit5 Verpolung am Eingang 2
Bit6 Kurzschluss am Eingang 2
Bit 7-15 Nicht benutzt

StAla Int Status der Alamne: Bitweise codiert der Zustand der einzelnen Alarme wie Grenzwertverletzung.

Bit0 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 1
Bit 1 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 2
Bit2 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 3
Bit3 Nicht benutzt

Bit 4 Anstehender/gespeicherter Loop Alarm

Bit5 Anstehender/gespeicherter Heizstromalarm
Bit6 Anstehender/gespeicherter SSR Alarm

Bit 7 Nicht benutzt

Bit8 Anstehende Grenzwertverletzung 1

Bit9 Anstehende Grenzwertverletzung 2

Bit 10 Anstehende Grenzwertverletzung 3

Bit 11 Nicht benutzt

Bit 12 Anstehender Loop Alarm

Bit 13 Anstehender Heizstromalarm

Bit 14 Anstehender SSR Alarm

Bit 15 Nicht benutzt

StDo Int 0..15 Status der digitalen Ausgédnge

Bit 0 digitaler Ausgang 1
Bit 1 digitaler Ausgang 2
Bit2 digitaler Ausgang 3

Fail r Enum Fehler am Eingang, fehlerhafter oder falsch angeschlossener Sensor
0 Kein Fehler
1 Fuhlerbruch
2 Polaritat am Eingang falsch
4 Kurzschluss am Eingang

Ada.St r Enum Starten / Stoppen der Adaption.

Nach dem Startsignal wartet der Regler, bis der Prozess in einen stabilen Zustand
gekommen ist (PIR) und startet dann die Optimierung. Die Optimierung kann
jederzeit manuell abgebrochen werden.  Nach erfolgreicher Optimierung nimmt
der Regler das Signal selbsttatig zuriick.

0 Stop der Adaption fiihrt zum Abbruch der Adaption, der Regler geht in den Regelbetrieb mit den
vor dem Start der Adaption gliltigen Parameterwerten {iber.
1 Der Start der Adaption erfolgt aus dem Hand- oder aus dem Regelbetrieb.
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StTune r Int 0..65535  Statusinformationen der Selbstoptimierung, z. B. der aktuelle Zustand und eventuelle
Ergebnisse, Warnungen und Fehlermeldungen.

Bit0 ProzeR in Ruhe; 0 Nein; 1 Ja
Bit 1 Betriebsart Reglerselbsteinstellung;
0 Aus; 1 Ein
Bit 2 Ergebnis der Reglerselbsteinstellung;
0 0K; 1 Fehler
Bit3-7 Nicht benutzt
Bit8-11 Ergebnis des Heizenversuchs
0000  Keine Meldung / Versuch lauft
0001  Erfolgreich
0010  Erfolgreich mit Gefahr der Sollwertiiberschreitung
0011  Fehler: Falsche Wirkungsrichtung
0100  Fehler: Keine ProzeRreaktion
0101  Fehler: Tief liegender Wendepunkt
0110  Fehler: Gefahr der Sollwerttiberschreitung
0111  Fehler: StellgréBensprung zu klein
1000  Fehler: Sollwertreserve ist zu klein
Bit 12 - 15 Ergebnis des Kiihlenversuchs (wie Heizenversuch)

StProg 1 Int 0...255 Der Status des Programmgebers enthalt bitweise codiert z. B. an welchem Punkt des
Programmablaufs sich das Programm befindet.

Bit 0,1,2 Artdes Segmentes
0: steigend,
1: fallend
2: haltend
Bit 3 Programm Run
Bit4  Programm Ende
Bit 5 Programm Reset
Bit 6 Programm StartflankeFehlt
Bit 7 Programm BandHold + FailHold
Bit 8 Programmgeber aktiv

Steuerworte
Name r’'w  Typ  Wert/off  Beschreibung
F.Di r/w | Int 0.1 Forcen der digitalen Eingénge. Forcing bedeutet die externe Steuerung eines Geréte-
Eingangs, das Gerét tibernimmt den Wert auf diesen Eingang. (Vorgabe fiir Geréte-
Eingénge durch tiberlagerte Steuerung, z. B. zum Funktionstest.)
Bit 0 Forcing fir digitalen Eingang 1
F.Do r/w | Int 0..15 Forcing der digitalen Ausgénge. Forcing bedeutet die externe Steuerung

mindestens eines Ausgangs, das Gerdt nimmt keinen Einfluss auf diesen
Ausgang. (Nutzung freier Gerateausgédnge durch tiberlagerte Steuerung)
Bit 0 Forcing digitaler Ausgang 1
Bit 1 Forcing digitaler Ausgang 2
Bit 2 Forcing digitaler Ausgang 3
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8.3.3 Temperaturbegrenzer TB 45

Statusworte

Name
St.Di

r/'w Typ

r

Int

Wert/off Beschreibung
Zustand der digitalen Eingdnge oder von Tasten (binar kodiert)

St.Ain

Int

Bit 0: Eingang di1
Bit 8: Zustand Enter-Taste

Bit 9: Zustand Dekrement-Taste
Bit 10: Zustand Inkrement-Taste

0..127 Bitcodiert der Status der analogen Eingénge (Fehler, z. B.Kurzschluss)

St.Ala

Int

Bit0 Bruch am Eingang 1

Bit 1 Verpolung am Eingang 1
Bit 2 Kurzschluss am Eingang 1
Bit3 Nicht benutzt

Bit4 Bruch am Eingang 2

Bit5 Verpolung am Eingang 2
Bit6 Kurzschluss am Eingang 2
Bit 7-15 Nicht benutzt

Status der Alame: Bitweise codiert der Zustand der einzelnenAlame wie Grenzwertverletzung.

St.Do

Int

Bit0 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 1
Bit 1 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 2
Bit2 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 3
Bit 3-7 Nicht benutzt

Bit8 Anstehende Grenzwertverletzung 1

Bit9 Anstehende Grenzwertverletzung 2

Bit 10 Anstehende Grenzwertverletzung 3

Bit 11-15 Nicht benutzt

0..15 Status der digitalen Ausgénge

Fail

Enum

Bit 0 digitaler Ausgang 1
Bit 1 digitaler Ausgang 2
Bit 2 digitaler Ausgang 3

Fehler am Eingang, fehlerhafter oder falsch angeschlossener Sensor

Kein Fehler

Fuhlerbruch

Polaritdt am Eingang falsch
Kurzschluss am Eingang

AN — O
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8.3.4 DMS Messumformer SG 45

Statusworte
Name r/w Typ Wert/off Beschreibung
St.Di r Int Zustand der digitalen Eingdnge oder von Tasten (binar kodiert)

Bit 0: Eingang di1

Bit 8: Zustand Enter-Taste

Bit 9: Zustand Dekrement-Taste
Bit 10: Zustand Inkrement-Taste

StAin 1 Int 0..127 Bitcodiert der Status der analogen Eingénge (Fehler, z. B.Kurzschluss)

Bit0 Bruch am Eingang 1

Bit 1 Verpolung am Eingang 1
Bit2 Kurzschluss am Eingang 1
Bit3 Nicht benutzt

Bit4 Bruch am Eingang 2

Bit5 Verpolung am Eingang 2
Bit6 Kurzschluss am Eingang 2
Bit 7-15 Nicht benutzt

StAla r Int Status der Alame: Bitweise codiert der Zustand der einzelnenAlame wie Grenzwertveretzung.

Bit 0 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 1
Bit 1 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 2
Bit2 Anstehende/gespeicherte Grenzwertverletzung 3
Bit 3-7 Nicht benutzt

Bit8 Anstehende Grenzwertverletzung 1

Bit9 Anstehende Grenzwertverletzung 2

Bit 10 Anstehende Grenzwertverletzung 3

Bit 11-15 Nicht benutzt

StDo Int 0..15 Status der digitalen Ausgénge

Bit 0 digitaler Ausgang 1
Bit 1 digitaler Ausgang 2
Bit 2 digitaler Ausgang 3

Fail r Enum Fehler am Eingang, fehlerhafter oder falsch angeschlossener Sensor
0 Kein Fehler
1 Fihlerbruch
2 Polaritdt am Eingang falsch
4 Kurzschluss am Eingang

Steuerworte

Name r’'w  Typ  Wert/off  Beschreibung

F.Di r/w | Int 0.1 Forcen der digitalen Eingénge. Forcing bedeutet die externe Steuerung eines Geréate-
Eingangs, das Gerét tibernimmt den Wert auf diesen Eingang. (Vorgabe fiir Geréte-
Eingdnge durch (berlagerte Steuerung, z. B. zum Funktionstest.)

Bit 0 Forcing fiir digitalen Eingang 1

F.Do r/w | Int 0..15 Forcing der digitalen Ausgange. Forcing bedeutet die externe Steuerung
mindestens eines Ausgangs, das Geradt nimmt keinen Einfluss auf diesen
Ausgang. (Nutzung freier Gerédteausgange durch (iberlagerte Steuerung)
Bit 0 Forcing digitaler Ausgang 1
Bit 1 Forcing digitaler Ausgang 2
Bit 2 Forcing digitaler Ausgang 3
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9 Engineering Tool BlueControl®

Dieses Kapitel beschreibt den Umgang mit dem Systemassistenten des Tools BlueControl® fiir
rail line - Gerate.

@ Der Systemassistent ist nur in der Expert-Version verfligbar.

9.1 Sollkonfiguration vorgeben
Vor der Inbetriebnahme eines Feldbusknotens ist die Sollkonfiguration vorzunehmen. Es sind
die Reihenfolge, der Funktionsmodultyp und die Geratevariante einzugeben.

An die Stelle ,,0" wird automatisch immer das unter Gerateauswahl gewahlte Kopplermodul
gesetzt. Dieses ist die Kopfstation des rail line -Systems. Samtliche Kommunikation Gber den
Feldbus erfolgt tiber dieses Modul.

Die nachgeschalteten Module werden nach Funktionsmodulen, Digitalen I/O-Modulen,
Normsignal I/O-Modulen und Temperatur-Modulen unterschieden.

9.1.1 Zusammenstellen des Systems
@ Auswahl des Funktionsmodultyps

mittels Doppelklick auf das Modul oder Rl et oo SIE=
Anklicken des Funktionsmoduls und By ¥y Ty By
Betatigen der Schaltflache “Hinzufiigen” (1) Systemkoniiguration | Parametinung |

= (8] RL40ETH rai line System

&
[ Funktionsmodule o

Festlegen der genauen Gerateausfiihrung 04 Digtae /0 Mode

{14l Nomsignal 1/0-Module
4l Temperatur-Module

Modulyp
Funkli

im Fenster “Systemkonfiguration”

KS 45 rail ne
TB 45 rail line
SG 45 rail line

MX ¢ FH®

Nr. | Modultyp Projeklinfo - Beschreibung | »
Systemkonfiguration
0/ AL 40 ai ine System 0
1| KS45-113-20000-000
2| C145-113-20000-000
3/ TB45-111-20000-000
4 SG45-115-20000-000
5 RL 422: RL40-1x0-42200

0

Festlegen der Reihenfolge.

Die Reihenfolge kann mittels der
Schaltflachen “Verschieben” nach oben (3)
oder nach unten (4) um jeweils eine Position
bestimmt werden. Uber die Schaltflache
“Loschen” (2) kann ein Eintrag entfernt
werden. Mit den Schaltflachen (5) bis (8) al Certtensosty
konnen Modulspezifische Daten bearbeitet
werden (Import, Export, Kopieren und

Grundgerat Cl 45 rail ine

| 0K ‘
Bedienversion 3 Abbrechen
Bestelummer | C145-113-20000-000 Lt |

Einfligen). A ik Anschi Schrauid |
g ) Stomversoigung | 24V AC /18..30V DC g Hife

Ausgangsvatiante | 1 Relais + m& /V / Logk

Eingangsvariante | INP1 (|
Bus-Schnittstelle | Systemschnittstelle

Software-Option__ keine Option |

Zugeordnete Schaltflachen:

1.2 3 4 5 6.7 8
]m.le =W

@ Siehe auch Online-Hilfe des Tools, aufrufbar liber die Schaltflache “Hilfe”.

. . . 5 = "'0",‘ info (Modul 2) - GroB g Waschst
O Projektinfo-Beschreibung: 8 - GroBtrocknung 3bet \‘.1 = =
. . . - LIRS 5 L} [ T e v
Die ersten 30 Zeichen der jeweiligen Modul- 1Y% | o . W 3
Projektinfo Beschreibung werden hier Systemkonfiguaton | Paremetierung | | Beatbeier Mustermann
da rgeste”t =-(8] RLA0ETH rai ine System Modultyp Verioiivaminee ITD—
: =@ . Funkti *

1
gl
I
{4 Funktionsmodule [k 9.0CT-2015 16:45:24
[ Digtale 1/0-Module C1 45 rai ine +{ Ertskungedatun: |25 0CT-201516:45:2
Tl L | P
SG 45 rail line 2 = g
Xt 4

Nr. | Modultyp
Systemkonfiguration

0/ RL 40 rail line System
1 KS45-113-20000-000
2| KS45-113-20000-000
3 C145-113-20000-000
4/ TB45-111-20000-000
5/ $G45-115-20000-000

6| RL 422: RL40-1x0-42200
7 AL 443: RL40-1x0-44300

9499 040 94718 Seite 29



9.1.2

913

9.1.4

Engineering Tool BlueControl®

Parametrieren des Koppelmoduls

Die Einstellungen des Buskopplers RL-PN kdnnen

. . FH Parametrierung - Geratl
auf der Parameterseite eingestellt werden. Gehen a .,:: e e
Sie wie folgt vor: Klicken Sie im [ e = —
- " = (8] RL4OPN railine S
Systemassistenten auf den Modultyp Nr. 0 “RL 40 -+ pilregy 5 ) I — A
- ” . " - L YBuskoppie] [IPAd IPAdesse 0000
rail line System” Doppelklick auf “RL 40 rail line (o YOl LT T—
System” bzw. Gber das Menii “Ansicht - [ifians [Ger¥ienmen | -
Parametrierung” anwahlen. Auf die Schaltflache B IPRBudnely] 100 e e
Buskoppler klicken.
® Aufstartverhalten festlegen. - Mit
automatische Adressvergabe - Ohne automatische Adressvergabe
(6) Vorgabe der PROFINET - IP und des Geratenahmens.
Adressierung der Module
Fir die Adressierung der Funktionsmodule gibt es zwei Moglichkeiten:
Mit automatischer Adressvergabe:
Damit die automatische Adressvergabe o ey
verwendet werden kann, muss sowohl der Ry %y By | Ny | [Poametionng  v]
Buskoppler als auch das Funktionsmodul Kanal =] [Kiinel |Bussichvumng L Bewichs
. . | Kopl Buskoppler
auf automatische Adressvergabe B-{§1 AL 40PN radine Syetom |
. . . . . =& Konfiguration Start Aufstartverhalten [ 1: mit automat. Adressvergabe _~ |
eingestellt sein (siehe Fig. 35). Werden in & Buskoppler IPAd: | IPAdesse D e sdenat Adesapste |
i IPSub | Subnetzmask [ 1: mit automat. Adressvergab
einem System RLxxx Module verwendet, ‘ ——
kann nur mit automatischer Adressierung gearbeitet werden. Um die Adressvergabe zu
aktivieren, muss die CONF-Taste am Buskoppler fiir ca. 2 Sekunden betatigt werden.
Ohne automatische Adressvergabe:
Den Buskoppler auf ,,ohne autom. B Parametrierung (Modul 1) - Geratl
Adressvergabe”, sowie bei den g ¥ Fn | Pa | [Paremetierng S
Funktionsmodulen den Parameter S.IF R T — s
H u, H Regler
(Systemschnittstelle) auf ": eingeschaltet” %E!njw T T TR
einstellen. AnschlieBend weisen Sie den A e [
Funktionsmodulen (xx45) in der gesteckten B Ausgang 1 it Ra S——
Reihenfolge, beginnend am Koppler, die Adressen 1 bis n zu (liber Fronttasten oder
Engineering Tool).
Parametrieren der Systemmodule
(7] Auf der Seite “Parametrierung” werden
die Einstellungen der Module fiir das Verhalten 8 systemassistent - Geratt o |[&@]=
im System parametriert. Bg ¥y Ty | Pg
e Der Patentyp besc"hreibt das Format G [T
der Uber den BUS Ubertragenen Nr.| Modultyp Datentyp Gruppenparameter
Prozessdaten (lnteger/ G|e|tk0mma) 1 KS45-113-20000-000 Float Fehlerverh.: last value
. R 2 C145-113-20000-000 Float Fehlerverh.: last value
Die Prozessdaten selbst werden bei der 3 TB45-111-20000-000 Float Fehlerverh.: last value
H H 4 5G45-115-20000-000 Float Fehlerverh.: fault value
fPara mlet”erung der elnzelnen MOdUIe 5 AL 422: RL40-1x0-42200 Float Fehlerverh.: zero
estgelegt.
e Der Gruppenparameter legt fest, T
welchen Wert die Module an ihren
Ausgangen ausgeben, wenn die
Buslibertragung zwischen externem Master (Steuerung) und Buskoppler ausfallt.
(8] Ist das System ohne automatische Adressvergabe geplant, weisen Sie den
Funktionsmodulen in der gesteckten Reihenfolge, beginnend am Koppler, die Adressen 1 bis n
zu (Uber Fronttasten oder Engineering Tool).
(9] Die Sollkonfiguration wird tber die Frontschnittstelle an den Buskoppler senden. Sie
wird dort gespeichert.
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Stimmt die Sollkonfiguration nicht mit den T ——
. - - ‘Wahlen Sie die Module aus, deren Engineering Libertragen werden soll,
tatsachlichen vorhandenen Funktionsmodulen :irlw'v'e;isk_Module,_d;:einegan_l;‘nlI?rslat;gshaber?,dev s Kommnkation &]j
- . . . . etnift, kKonnen nicht ausgewanit werden, Abbrechen
tiberein, so wird ein Fehler angezeigt. R Viod TR
2 K345:111-20000-000 5 Kommunikation 0K Ein-/. Hite
3 K545-113-20000-000 B oK
4 (145-113-20000-000 3 Kommunikation OK; Ein-7.
Bei kombinierten Fehlermeldungen kann der
gesamte Text zur Anzeige gebracht werden,
indem man den Mauszeiger fiir ca. 1s auf dem
Text positioniert. :
Erlauterungen der Fehlermeldungen:
Fehler Beschreibung Ursachen
0K Alles in Ordnung
Keine Kommunikationsfehler e  Modul nicht gesteckt

Kommunikation

e  Modul ausgefallen
e  Fehler auf Systembus

Falsches Modul

Abweichung zur Sollkonfiguration

e  Sollkonfiguration stimmt nicht mit gestecktem
Modul iberein.

Kommunikation OK

Kein Kommunikationsfehler

e  Modulfehler vorhanden

Ein-/
Ausgabefehler

Fihleralarm aufgetreten

e  XX45: Fihlerbruch, Kurzschluss oder Verpolung
erkannt.

o  RL451: Ausgangsversorgung nicht vorhanden.

e RL422 und RL461: Ubersteuerung und der Kanal ist
aktiviert.

e RL423: Filhlerbruch, Kurzschluss, Ubersteuerung
und der Kanal ist aktiviert.

e RL424: Fithlerbruch, Kurzschluss, Ubersteuerung
und der Kanal ist aktiviert. Fiihlerbrucherkennung
ist nur beim TC- Eingang méglich.

Grenzwertverletzung

Grenzwerte des Moduls sind tber-

e  XX45: Grenzwert (iber- / unterschritten,

aufgetreten / unterschritten Heizstromalam vorhanden.
e RL451: wenn an einem aktiviertem und iber
Fehlermaske freigegebenem Kanal ein Fehler
(Leerlauf oder Kurzschluss) erkannt wird.
Modulspezifische Geratespezifische Information o  XX45: Geratefehler aufgetreten oder Signal des

Information vorhanden

Wartungsmanager (Betriebsstunden, Schaltspielzahl).
e RLXXX: EEPROM Fehler.

Schreibwert aullerhalb
des Bereichs

Schreibwert aulRerhalb der Grenzen

e  XX45: Sollwert auBerhalb der eingestellten
Grenzen. Wert auRerhalb der zuldssigen Grenzen.

o  RL442 und RL443: Falscher Ausgangswert.

e  RL451: wenn ein Wert > 0xff an das Modul
gesendet wird

o  RL452: Bit wird gesetzt, wenn ein Wert > 0x0f an
das Modul gesendet wird.

e RL461 und RL431: Bit wird gesetzt, wenn ein Wert
an einen Ausgangskanal gesendet, welcher zur
Ubersteuerung des DA- Wandlers fiihrt.

Fehlermeldungen kénnen auch kombiniert auftreten

Die Riicknahme von Fehlermeldungen kann auch erst nach einer zweiten Abfrage

angezeigt werden.
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9.2 Vergleich mit Istkonfiguration
Bei Laden des Engineerings aus dem Feldbuskoppler wird die aktuell eingestellte
Sollkonfiguration gelesen. Wird kein Fehler angezeigt, so entspricht die Sollkonfiguration der

Istkonfiguration

. .
) Bedienung - Ge... [ = || & |[nE3a]
9.3 Prozessdaten auf Buskoppler ansehen Bezeichnung | Wer
. . . " . . i . . - RL 452 4-Kanal Relais [1]
Uber die Schaltflache “Verbindung mit dem Gerat” wird eine Status 0000 0000
Online-Verbindung zu Buskoppler aufgebaut. Schreiben 1 _
Es werden pro konfiguriertem Funktionsmodul folgenden = :ét:f ol Kow 2] 550 008
Informationen bereitgestellt: T 707 ©
(1) Funktionsmodultyp mit Positionsnummer. - i;h':g’f:': = 4
(2] Fehlerstatus (siehe unten) Status 0000 0000
(3) gelesene Prozessdaten, vom Modul gelesene Werte Lesen 1 38.33
(definiert im Modulengineering) - thfs'bz:ﬂ“ne i
(4] geschriebene Prozessdaten, vom Buskoppler zu schreibende Status 0000 0000
Daten (definiert im Modulengineering) Lesen 1 37.24
. Lesen 2 0.00
Aufbau der Status-Informationen: Schreiben 1
| D7 | 6 | D5 | D4 | D3 | D2 | D1 | DO |

Bit-Nr. I Modul | Ursache IS
(wenn Dx =1) Fehler
DO | Fihleralarm XX45 | Fuhlerbruch Kurzschluss oder Verpolung erkannt Ein- / Aus-
aufgetreten RL451 | Ausgangsversorgung nicht vorhanden. gangsfehler
RL422 | Ubersteuerung, und der Kanal ist aktiviert.
RL461
RL423 | Fiihlerbruch, Kurzschluss, Ubersteuerung, und der Kanal ist
aktiviert.
RL424 | Fihlerbruch, Kurzschluss, Ubersteuerung, und der Kanal ist aktiviert.
Fiihlerbrucherkennung ist nur beim TC-Eingang mdglich.
D1 Grenzwertverletzung XX45 | Grenzwert iiberschritten Heizstromalam vorhanden Grenzwertverlet
aufgetreten RL451 | wenn an einem aktiviertem und tiber Fehlermaske freigegebenem zung
Kanal ein Fehler (Leerlauf oder Kurzschluss) erkannt wird. aufgetreten
D2 | Geréatespezifische XX45 | Geratefehler aufgetreten oder Signal des Modulspezifisc
Information Wartungsmanager(Betriebsstunden, Schaltspielzahl) he Information
RLxxx | EEPROM Fehler vorhanden
D3 | Schreibwert XX45 | Sollwert auRerhalb der eingestellten Grenzen oder Wert Schreibwert
aulerhalb der aullerhalb der zuldssigen Grenzen aulerhalb des
Grenzen RL442 | Falscher Ausgangswert Bereichs
RL443
RL451 | wenn ein Wert > Oxff ans das Modul gesendet wird ( geht
nicht, da Byte gesendet wird ).
RL452 | Bit wird gesetzt, wenn ein Wert > 0x0f ans das Modul
gesendet wird.
RL4671 | Bitwird gesetzt, wenn ein Wert an einen Ausgangskanal gesendet
RL431 | wird, welcher zur Ubersteuerung des DA-Wandlers fiihrt.
D4 | Kommunikationsfehler Modul nicht gesteckt, Modul ausgefallen oder Fehler auf Keine
Systembus Kommunikation
D5 | Abweichung zur Sollkonfiguration stimmt nicht mit gestecktem Modul Falsches Modul
Sollkonfiguration iberein.
D6-D7 | reserviert

@ Schreibwerte kénnen tiber im Online-Modus vorgegeben werden, wenn keine
Feldbusschnittstelle angeschlossen ist.
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9.4 Funktionsmodul - Engineering bearbeiten

9.4.1 Einzel - Engineering

Ein Gerate-Engineering kann auf verschiedenen Wegen in das Funkktionsmodul tbertragen

werden:

e Verbindung lber die Frontschnittstelle des Moduls

e Verbindung Uber die Frontschnittstelle des Buskopplers und Weiterleitung uber internen

Systembus.
In letzterem Fall wird das Modul auf folgendem Wege adressiert:

© Im Systemassistent das ausgewahlte Modul anklicken.

@® Die Schaltflache “Parametrierung und Konfiguration” dricken

bzw. das Menu “Ansicht - Parametrierung” anwahlen.
© Gerate - Engineering aus dem Modul laden, bearbeiten und
wieder in das Gerat speichern.

Gerdt Extras Fenster

12 & 0

Hilfe

Systemassistent

Quelle der Daten

Parametrierung
u. Konfiguration

@ Beim Ubertragen der Informationen ist bei Gerateanschluss S
" ” . . . s “ L
Front” vorzugeben. Der Modulindex wird automatisch Abbrechen
e| n getrag en ®g " Daten vom Gerit laden
Einstellungen M
Gerateanschluss Front
PC-Anschluss
Startbits 1
Datenbits 8
Stopbits 1
Parity Gerade
Baudrate 9600
Adresse 0
Modulindex 2
¥ Schnittstellenparameter libertragen
¥ Vorhandene Schnittstellen anzeigen
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